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1 Sicherheitshinweise

Diese Betriebsanleitung enthalt grundlegen-
de Hinweise, die bei Aufstellung, Betrieb und
Wartung zu beachten sind. Daher ist diese
Betriebsanleitung unbedingt vor Montage
und Inbetriebnahme vom Monteur sowie
dem zustandigen Fachpersonal/Betreiber zu
lesen und muB standig am Einsatzort der
Maschine oder Anlage verftigbar sein.

Es sind nicht nur die unter diesem Haupt-
punkt Sicherheit aufgefihrten, allgemeinen
Sicherheitshinweise zu beachten, sondern

auch die unter den anderen Hauptpunkten
eingeflgten, speziellen Sicherheitshinweise,
so z.B. die fur den privaten Gebrauch.

1.1 Kennzeichnung von Hinweisen in
der Betriebsanleitung

Die in dieser Betriebsanleitung enthaltenen
Sicherheitshinweise, die bei Nichtbeachtung
Gefahrdungen fir Personen oder fur die
Maschine und ihre Funktion hervorrufen kén-
nen, sind am linken Rand mit den unten auf-
gefuhrten Symbolen gekennzeichnet:

©l-4 4 4 4

Fortsetzung Seite 1.0R

Sicherheitszeichen DIN 4844 - W9
Gefahrdung von Personen allgemein

Sicherheitszeichen DIN 4844 - \W8

Gefahrdung durch elektrische Spannung

Gefahrdung durch mechanische Verletzungsgefahr

Gefahrdung durch schwebende Lasten

Gefahr fur die Maschine und ihre Funktion

Gefahrdung der Augen; Schutzbrille erforderlich
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Direkt an der Maschine angebrachte Hinwei-
se wie z.B.

— Drehrichtungspfeil
— Kennzeichen fur FluidanschlUsse

muUssen unbedingt beachtet und in vollstan-
dig lesbarem Zustand gehalten werden.

1.2 Personenqualifikation und
-schulung

Das Personal fur Bedienung, Wartung, Inspek-
tion und Montage mufB die entsprechende
Qualifikation fur diese Arbeiten aufweisen.
Verantwortungsbereich, Zustandigkeit und
die Uberwachung des Personals missen durch
den Betreiber genau geregelt sein.

Liegen bei dem Personal nicht die notwendi-
gen Kenntnisse vor, so ist dieses zu schulen
und zu unterweisen. Dies kann, falls erforder-
lich im Auftrag des Betreibers der Maschine
durch den Hersteller / Lieferer erfolgen.
Weiterhin ist durch den Betreiber sicherzu-
stellen, daB der Inhalt der Betriebsanleitung
durch das Personal voll verstanden wird.

Transport

Der Verantwortliche muB3 Kenntnisse Gber
den Umgang mit Hebezeugen und Anschlag-
mitteln entsprechend den einschlagigen
Unfallverhitungsvorschriften besitzen.

Das Personal muB fur die Transportaufgabe
entsprechend unterwiesen werden.

Komplettierung mit Antrieb

Der Verantwortliche muf3 Uber Kenntnisse
verflgen, wie sie in einer Ausbildung zum
Industrie-, Konstruktions- oder Anlagenme-
chaniker vermittelt werden.

Einbau in eine Anlage

Der Verantwortliche muB3 Gber Kenntnisse
verfigen, wie sie in einer Ausbildung zum
Anlagenmechaniker vermittelt werden.

Erste Inbetriebnahme, Betrieb und Wartung

Der Verantwortliche muB3 Kenntnis haben
Uber den Aufbau und die Funktion der An-
lage in welche die Pumpe eingebaut ist.

Er muB sich vorher Kenntnis verschaffen tber
die Wirkungsweise der Pumpe, die gegebe-
nen Sicherheitshinweise und die Inbetrieb-
nahme- und Wartungs-Vorschriften. Diese
Kenntnisse sind entsprechend anzuwenden.
Das Bedienungspersonal mufB3 fir die Bedie-
nung der Pumpe / Anlage geschult werden.

Reparaturen

Der Verantwortliche muf3 Gber Kenntnisse
verfligen, wie sie in einer Ausbildung zum
Industrie- oder Konstruktionsmechaniker ver-
mittelt werden.

Er muB sich vorher Kenntnis verschaffen tber
die pumpenspezifischen Details wie sie in
der Reparatur-Anleitung ausfihrlich be-
schrieben sind. Diese Kenntnisse sind ent-
sprechend anzuwenden. Hilfspersonal ist
zu schulen und durchgefiihrte Reparatur-
Arbeiten sind zu kontrollieren.

1.3 Gefahren bei Nichtbeachtung der
Sicherheitshinweise

Die Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise
kann sowohl eine Gefahrdung fir Personen
als auch fur Umwelt und Maschine zur Folge
haben.

Die Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise
kann zum Verlust jeglicher Schadenersatz-
anspriche fahren.

Fortsetzung Seite 1.1
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Im einzelnen kann Nichtbeachtung beispiels-
weise folgende Gefahrdungen nach sich zie-
hen:

A Versagen wichtiger Funktionen der
Maschine / Anlage

A Versagen vorgeschriebener Methoden zur
Wartung und Instandhaltung

Ao Gefahrdung von Personen durch elektri-
sche, mechanische und chemische Einwir-
kungen

Ao Gefahrdung der Umwelt durch Leckage
von gefahrlichen Stoffen

1.4 SicherheitsbewuBtes Arbeiten

Die in dieser Betriebsanleitung aufgefiihrten
Sicherheitshinweise, die bestehenden natio-
nalen Vorschriften zur Unfallverhiitung sowie
eventuelle interne Arbeits-, Betriebs- und
Sicherheitsvorschriften des Betreibers sind zu
beachten.

1.5 Sicherheitshinweise fiir den
Betreiber/Bediener

Ao FUhren heifBe oder kalte Maschinenteile
zu Gefahren, missen diese Teile bauseitig
gegen BerlUhrung gesichert werden
(entsprechend Norm EN 563).

A Beruhrungsschutz fur sich bewegende Teile
(z.B. Kupplung) darf bei sich in Betrieb
befindlicher Maschine nicht entfernt wer-
den.

Ao Leckagen (z.B. der Wellendichtung)
gefahrlicher Férderguter (z.B. explosiv, gif-
tig, heiB) missen so abgefuhrt werden,
daB3 keine Gefahrdung fur Personen und
die Umwelt entsteht. Gesetzliche Bestim-
mungen sind einzuhalten.

Ao Gefahrdungen durch elektrische Energie
sind auszuschlieBen (Einzelheiten hierzu
siehe z.B. in den Vorschriften des VDE und
der ortlichen Energieversorgungsunter-
nehmen).

Eine NEMO® - Pumpe ist von hoher Qualitat
und betriebssicher. Insbesondere wenn in die
NEMO® - Pumpe Bauteile aus technischer
Keramik, wie z.B. ein NEMO CERATEC® - Kera-
mikrotor eingebaut werden, ist eine lange
Lebensdauer garantiert.

Von dem Keramikrotor und von anderen
keramischen Bauteilen in der Pumpe kann
jedoch Gefahr ausgehen, wenn diese Pro-
dukte nicht bestimmungsgemass oder
unsachgemass eingesetzt werden.

Der Betreiber soll prifen, welche Auswir-
kungen mit einem Versagen keramischer
Materialien verbunden sein kénnen, und ob
Sicherheitsmassnahmen zum Schutz von Per-
sonen oder Umwelt ergriffen werden mussen.

Uber die in unseren Allgemeinen Gesché&fts-
bedingungen genannten Gewahrleistungs-
rechte, sowie Uber die in unserer Auftrags-
bestatigung zugesicherten Eigenschaften des
Produktes hinaus ist jede Haftung unserer-
seits fir Mangelschaden, sowie fir Mangel-
folgeschaden ausgeschlossen.

Wir haften lediglich far Vorsatz und grobe
Fahrlassigkeit.

Fortsetzung Seite 1.1R
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1.6 Sicherheitshinweise fiir
Wartungs-, Inspektions- und
Montagearbeiten

Der Betreiber hat dafiir zu sorgen, daB3 alle
Wartungs-, Inspektions- und Montagearbei-
ten von autorisiertem und qualifiziertem
Fachpersonal ausgefiihrt werden, das sich
durch eingehendes Studium der Betriebsan-
leitung ausreichend informiert hat.

Grundsatzlich sind Arbeiten an der Maschine
nur im Stillstand durchzufthren. Dabei darf
die Maschine nicht mehr unter Druck stehen
und sie muBB abgekUhlt sein. Die in der
Betriebsanleitung beschriebene Vorgehens-
weise zum Stillsetzen der Maschine muf3
unbedingt eingehalten werden.

Pumpen oder -aggregate, die gesundheits-
gefahrdende Medien férdern, missen dekon-
taminiert werden.

Unmittelbar nach AbschluBB der Arbeiten mus-
sen alle Sicherheits- und Schutzeinrichtungen
wieder angebracht bzw. in Funktion gesetzt
werden.

Vor der Wiederinbetriebnahme sind die im
Abschnitt Inbetriebnahme aufgefihrten
Punkte zu beachten.

1.7 Eigenmachtiger Umbau und
Ersatzteilherstellung

Umbau oder Veranderungen der Maschine
sind nur nach Absprache mit dem Hersteller
zulassig. Originalersatzteile und vom Her-
steller autorisiertes Zubehor dienen der
Sicherheit. Die Verwendung anderer Teile
hebt die Haftung fur die daraus entstehenden
Folgen auf.

1.8 Unzula@ssige Betriebsweisen

Die Betriebssicherheit der gelieferten Maschi-
ne ist nur bei bestimmungsgemaBer Ver-
wendung gewahrleistet.

Diese Maschine wurde anhand vorgegebe-
ner Betriebsbedingungen ausgelegt. Die
Angaben in den Betriebsbedingungen sind
als Grenzwerte zu verstehen und dirfen auf
keinen Fall Gberschritten werden.

1.9 Spezifische Hinweise fiir den
Betrieb von NEMO ®- Pumpen

Verwenden Sie die NEMO®- Pumpen aus-
schlieBlich bestimmungsgemaB, d.h. nur zu
dem Zweck, fir welchen die Pumpe verkauft
wurde.

Wenn Sie das Fordermedium &ndern oder
wechseln wollen, klaren Sie durch Rickfragen
beim Lieferanten oder Hersteller, ob die
Pumpe auch far das neue Férdermedium
geeignet ist. Dies gilt speziell bei agressiven,
giftigen oder anderweitig gefahrlichen For-
dermedien.

Fortsetzung Seite 1.2
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Kriterien fir die Eignung der Pumpe sind u.a.:

1. Die Vertraglichkeit der Werkstoffe der
medienberthrten Pumpenteile mit dem
Fordermedium

2. Die Ausfihrung der Dichtungen, insbe-
sondere der Wellendichtung

3. Die Widerstandsfahigkeit der Pumpen-
materialien gegen Druck und Temperatur
des Férdermediums

Beachten Sie, daB die NEMO®—Pumpe eine
Verdrangerpumpe ist und als solche theore-
tisch einen unendlich hohen Druck erzeugen
kann.

Bei geschlossener Druckleitung, z.B. durch
Verstopfung oder durch zufalliges SchlieBen
eines Ventiles, kann der Druck, welchen die
Pumpe erzeugt, ein vielfaches des zuldssigen
Druckes der Anlage erreichen. Das kann z.B.
zum Platzen von Leitungen fliihren, was spe-
ziell bei gefahrlichen Férdermedien unbe-
dingt vermieden werden muf3.

Es sind daher in der Anlage entsprechende
Sicherheitseinrichtungen, z.B. Druckschal-
ter, Berstscheiben mit Ruckfuhrleitungen
zu installieren.

Bei Wartungs- und Reparaturarbeiten an der
Pumpe beachten Sie bitte folgendes:

1. Sichern Sie den Antriebsmotor der
Pumpe wahrend der ganzen
Arbeitszeit gegen unbeabsichtigtes
und unbefugtes Einschalten!

2. Beachten Sie beim Offnen der Pumpe
alle Vorschriften fr den Umgang
mit dem Forderprodukt!
(z.B. Schutzkleidung,
Rauchverbot etc.)

3. Uberzeugen Sie sich vor erneuter
Inbetriebnahme, daf3 alle mechanischen
und sonstigen Schutzvorrichtungen
wieder ordnungsgemaf angebracht
worden sind.

(z.B. Keilriemenschutz,
Kupplungsschutz)

Denken Sie immer an lhre Sicherheit und
beachten Sie deswegen bei Bedienung,
Wartung und Instandsetzung stets die
EG-Maschinenrichtlinie und ihre Umsetzung
in nationales Recht, die Europa-Norm EN 292,
die Unfallverhiitungsvorschriften der Berufs-
genossenschaften, die bergbehérdlichen Vor-
schriften und sonstige einschlagige Regeln
der Technik.

Fortsetzung Seite 1.2R
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1.10 Hinweise fir Inspektions- /
Reparaturauftrag

Die gesetzlichen Vorschriften zum Arbeits-
schutz, wie z.B. die Arbeitsstattenverord-
nung (ArbStattV), die Gefahrstoffverordnung
(GefStoffV), die Unfallverhttungsvorschrif-
ten sowie die Vorschriften zum Umwelt-
schutz, wie z.B. das Abfallgesetz (AbfG) und
das Wasserhaushaltsgesetz (WHG) verpflich-
ten alle gewerblichen Unternehmen, ihre
Arbeitnehmer bzw. Mensch und Umwelt vor
schadlichen Einwirkungen beim Umgang mit
gefahrlichen Stoffen zu schitzen.

Wichtig:

Eine Inspektion / Reparatur von Maschinen
und deren Teilen erfolgt nur, wenn bei-
liegende Unbedenklichkeitsbescheinigung
von autorisiertem und qualifiziertem Fach-
personal korrekt und vollstandig ausgefillt
vorliegt.

Bitte Kopie verwenden und das Original bei
der Wartungs- und Bedienungsanweisung
belassen.

Falls trotz sorgfaltiger Entleerung und Reini-
gung der Maschine dennoch spezielle Sicher-
heitsvorkehrungen erforderlich sein sollten,
mussen die notwendigen Informationen
gegeben werden.

Maschinen, die mit radioaktiv belasteten
Medien betrieben wurden, werden
grundsatzlich nur im Sicherheitsbereich des
Betreibers durch einen unserer Spezial-
monteure repariert oder inspiziert.

Die Unbedenklichkeitsbescheinigung ist Teil
des Inspektions- / Reparaturauftrags. Davon
unberUhrt bleibt es uns vorbehalten, die
Annahme dieses Auftrages aus anderen
Grunden abzulehnen.

Fortsetzung Seite 1.3
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SEITE

Unbedenklichkeitsbescheinigung

Die von uns, dem/der Unterzeichner/in, zusammen mit dieser Unbedenklichkeitsbeschei-

nigung in Inspektions-/Reparaturauftrag gegebene Maschine und deren Zubehor,

TYD

N

Lieferdatum ... Lieferschein-Nr. ...,
wurde vor Versand/Bereitstellung sorgfaltig entleert, o Ja

sowie auBen und innen gereinigt. o Nein

Besondere Sicherheitsvorkehrungen hinsichtlich

gesundheits- oder wassergefahrdender Medien o erforderlich
sind bei der weiteren Handhabung o nicht erforderlich

Die Maschine wurde zur Férderung gesundheits- oder wasser-
gefahrdender Stoffe eingesetzt und kam mit kennzeichnungs- o Ja
pflichtigen bzw. schadstoffbehafteten Medien in Kontakt o Nein

Folgende Sicherheitsvorkehrungen hinsichtlich Spilmedien, Restflissigkeiten und Ent-
sorgung sind erforderlich:

Wir versichern, daB die vorstehenden Angaben korrekt und vollstandig sind und der Ver-

sand gemaB den gesetzlichen Bestimmungen erfolgt.

Firma Telefon: ...
........................................................................... Telefax: ..o
........................................................................... Telex:
Anschrift
Name: ... Position: ............ccooiiiiiii
Datum Firmenstempel / Unterschrift
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2.1 Beschreibung

Die NEMO®-Pumpe ist eine rotierende Ver-
drangerpumpe.

Die Hauptteile, welche das von Professor René
Moineau erfundene System bestimmen, sind
ein rotierendes Teil, der "Rotor" und ein fest-
stehendes, der "Stator".

Der Rotor ist eine Gewindeschraube mit
extrem groBer Steigung, groBer Gangtiefe
und kleinem Kerndurchmesser, mit rundem
Querschnitt (1/2-gangig) oder mit elliptischem
Querschnitt (2/3-gangig). Der Stator hat zwei
bzw. drei Gewindegange und die doppelte
bzw. 1,5-fache Steigungslange des Rotors.
Dadurch bleiben zwischen dem Stator und
dem Rotor Férderraume. Diese bewegen sich
kontinuierlich von der Eintritts- zur Aus-
trittsseite, wenn der Rotor im Stator umlauft.

Das universelle NEMO®-Pumpen-System ver-
einigt viele positive Eigenschaften anderer
Pumpenarten:

m Wie Kreiselpumpen hat die NEMO®-Pumpe
keine Saug- und Druckventile, aber einen
drehzahlproportionalen gleichmaBigen For-
derstrom.

s Wie Kolbenpumpen hat die NEMO®-
Pumpe ein Saugvermdgen bis 8,5 m vakuu-
metrisch.

m Wie Membran- und Schlauchpumpen kann
die NEMO®-Pumpe jede Art von inhomoge-
nen, gashaltigen und abrasiven Medien for-
dern, auch solche, die bis zu einer nicht mehr
flieBfahigen Konsistenz Fest- und Faserstof-
fe enthalten.

m Wie Zahnrad oder Schraubenspindelpum-
pen ist die NEMO®-Pumpe in der Lage, hoéch-
ste Mediums-Viskositaten zu bewaltigen.

m Wie Kolben-, Membran-, Zahnrad- oder
Schraubenspindelpumpen ist die NEMO®-
Pumpe in der Lage, Dosieraufgaben zu
erfallen.

Fortsetzung Seite 2.0R

Langs- und Querschnitte durch Rotor
und Stator mit 1/2-gangiger Geometrie
wahrend einer Umdrehung des Rotors

Rotor-
Stellung

0°/360°
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2.0R
1/2-gangige
Geometrie
2/3-gangige
Geometrie
Quer- und Langsschnitt durch den Stator mit Rotor
bei reduzierter Stator-Wandstarke.
2.2 Allgemeine Daten

Gerauschemission:

Der arbeitsplatzbezogene Emissionswert ist <70 dB (A).

Der Wert wurde in einer Gerauschmessung nach DIN 45635-24-01-KL2
ermittelt.

Dabei sind entgegen den Festlegungen der o.g. Norm der Antrieb
und die Rohrleitung nicht miteinbezogen.

Voraussetzung ist ein kavitationsfreier Betrieb und Verschraubung
der Pumpe auf Betonfundament.

jf _ -faﬁ
- = %—H

- t 1 1 ]

AN XX AN AN A XX
Revision: 2 Datum Name Unterschrift
Ersatz flr Ausgabe erstellt 04.11.98 Mangel
vom 05.08.98 gepruft 05.11.98 Denk
@ Text-Nr. R 02000 freigegeben 06.11.98 Hantschk
Verteiler: 98, 95

(200002090 — SLT¥000 — 0LODV — 01L00/L L700S9Y — EOOINN



(b0300007) NMOO03 - 46500411/0010 — AGO10 — 00044215 - 00

3 VERPACKUNG, TRANSPORT, SEITE
EINLAGERUNG 3.0

3.1

Verpackung, Transport, Einlagerung
Verpackung und Transport

NEMO®—Pumpen werden in Bahnbehaltern oder Verschlagen versandt,
wenn keine anderslautenden Kundenwiinsche vorliegen.

Die Packstlcke sind beschriftet und mit Handhabungsmarkierungen ver-
sehen, entsprechend DIN 55402.

Beim Empfang auf etwaige Transportschaden tberprafen.
Transportschaden sofort beim Transporteur melden.

Pumpen in der Verpackung méglichst nahe an den Aufstellungsort heran
transportieren und so lang wie moglich in der Verpackung belassen.

Ausgepackte horizontale Pumpen nur Uber die Grundplatten aufnehmen.
AuBere Befestigungsbohrungen oder Aufhingedsen an der Grundplatte
benltzen. Aufbau-Zeichnung vergleichen!

Vertikale Pumpen Gber Befestigungsbohrungen an Einbauplatte,
Aufhangedsen oder Aufhangebugel aufnehmen. Antrieb ist in der Regel
oben. Aufbau-Zeichnung vergleichen!

Vorsicht bei Aufnahme kopflastiger Maschinen (Schwerpunkt oberhalb von
Anschlagpunkten). Gegen Umkippen zusatzlich sichern!

Vertikale Pumpen nicht vertikal ungesichert abstellen.Kippgefahr!
Nur horizontal ablegen.

Keinesfalls das gesamte Aggregat an Ringschrauben vom Motor oder
Getriebe aufhangen. Diese Transportpunkte sind nur fir den Transport von
Motor und/oder Getriebe allein zuverwenden.

Unfallverhiitungsvorschrift, Abschnitt 18.4 Lastaufnahmeeinrichtungen
im Hebezeugbetrieb (VBG 9a) streng einhalten.

Aufgrund der Vielzahl von méglichen Ausfihrungen kénnen hier nur
allgemeine Hinweise gegeben werden. Diese sind fur erfahrene
Anlagen-Monteure und Transport-Fachleute in der Regel ausreichend.

Im Zweifelsfall fragen Sie zurick und/oder fordern Sie detaillierte Angaben
zu lhrem Aggregat an.

Fortsetzung Seite 3.0R
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3 VERPACKUNG, TRANSPORT,
EINLAGERUNG

3.2

Beim Bewegen von fahrbaren Pumpen-Aggregaten unbedingt beachten:
Antrieb stillsetzen und gegen unbeabsichtigtes Einschalten sichern.

Aggregat vorsichtig und langsam bewegen — vor allem auf schragem
und unebenem Untergrund. Kippgefahr!

Am Lager-/Betriebs-Ort auf sicheren Stand achten und gegen selbst-
tatiges Wegrollen sichern durch Betatigen aller Feststelleinrichtungen
an allen Radern/Rollen.

Beim Fordern Reaktionskrafte und -momente von lose verlegten
(gekrimmten) Schlauchleitungen einkalkulieren.

Pumpen-Aggregat gegebenenfalls durch Unterleg-Keile zusatzlich
sichern.

Einlagerung

Die Pumpen werden fir den Transport konserviert, wenn nichts anderes
vereinbart wurde.
Bei langerer Einlagerung bis zur Montage wie folgt behandeln:

Stator

Bei langerem Stillstand kann der Rotor den Stator an den BerUhrflachen
bleibend verformen (compression-set). Dies erfordert beim Wiederanlauf
ein erhéhtes Anlaufmoment.

Stator daher ausbauen und getrennt einlagern.

Ausfuhrliche Informationen Gber das Lagern von Erzeugnissen aus
Kautschuk und Gummi sind in der Norm DIN 7716 zusammengefaBt.

Die folgenden Hinweise sind dieser Norm entnommen und gelten

far Einlagerung bis zu 6 Monaten.

Allgemeines:

Unter unglinstigen Lagerungsbedingungen oder bei unsachgemaéBer
Behandlung dndern die meisten Erzeugnisse aus Kautschuk und Gummi
ihre physikalischen Eigenschaften. Dadurch kann es zu einer Verkirzung
der Lebensdauer kommen, und sie kénnen z. B. durch tberméBige
Verhédrtung, Weichwerden, bleibende Verformung sowie durch
Abblattern, Risse oder sonstige Oberfldchenschdden unbrauchbar
werden.

Die Verdnderungen kénnen durch die Einwirkung z. B. von Sauerstoff,
Ozon, Wérme, Licht, Feuchtigkeit, Lésungsmittel oder Lagerung unter
Spannung hervorgerufen werden.

SachgemdéB gelagerte und behandelte Gummi-Erzeugnisse bleiben tber
einen ldngeren Zeitraum (einige Jahre) fast unverandert in ihren Eigen-

schaften. Das gilt jedoch nicht fiir unvulkanisierte Kautschuk-Mischungen.

Fortsetzung Seite 3.1
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3 VERPACKUNG, TRANSPORT, SEITE
EINLAGERUNG 3.1

Lagerraum

Der Lagerraum soll kihl, trocken, staubarm und maBig geltftet sein.
Eine witterungsgeschltzte Lagerung im Freien ist nicht zulassig.
Gummi-Erzeugnisse sollen nicht unter -10 °C und dber +15 °C
gelagert werden. Das Lagern in feuchten Lagerrdumen soll vermieden
werden. Es ist darauf zu achten, daB keine Kondensation entsteht.
Am glnstigsten ist eine relative Luftfeuchte unter 65 %.

Die Erzeugnisse sollen vor Licht geschtitzt werden, insbesondere vor
direkter Sonnenbestrahlung und vor starkem kdinstlichem Licht mit
einem hohen ultravioletten Anteil.

Die Erzeugnisse sollen durch Einhdllen vor Luftwechsel, vor allem vor
Zugluft geschitzt werden.

Da Ozon besonders schadlich ist, dirfen die Lagerrdume keinerlei Ozon
erzeugende Einrichtungen enthalten, wie z. B. Elektromotoren oder
sonstige Gerdte, welche Funken oder andere elektrische Entladungen
erzeugen kénnen.

Lésungsmittel, Kraft- und Schmierstoffe und Chemikalien ddrfen im
Lagerraum nicht aufbewahrt werden.

m  Rotor

Mit Holzkldétzen unterstitzen. Abdecken zum Schutz gegen
mechanische Beschadigungen.

Rotoren aus RCC (Werkstoff-Nr. 1.2436):

Rotoroberflache mit Konservierungsfett gegen Korrosion schiitzen.

m  Wellenabdichtung durch Stopfbuchspackung

Stopfbuchspackung entfernen, Welle und Bohrung mit
Konservierungsfett schitzen.

m  Pumpenteile aus Edelstahl
Keine Konservierung nétig.

m Sonstige, nicht lackierte Pumpenteile
Mit Konservierungsfett schitzen.

= Antriebe

Hersteller - Vorschriften beachten.

(b0300003) NMO0O03 - 46500411/0010 — AG010 — 00044215 - 00
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SEITE

4 AUFSTELLUNG UND EINBAU 4.0

4.1

4.2

4.3

Aufstellung und Einbau

Falls die NEMO®-Pumpe eingelagert und der Rotor eingefettet war:
Das Konservierungsfett vor Einbau des Stators entfernen und den
Rotor reinigen, um Unvertraglichkeit mit dem Statorwerkstoff und
dem Férdermedium zu vermeiden.

Die Pumpe ist an allen Befestigungspunkten (Lagergehause/Laterne,
Endstutzen, StutzfiBe) mit allen Befestigungsbohrungen mit der
Unterkonstruktion (Grundplatte, Maschinengestell, Fundament usw.)
sicher zu verschrauben.

Drehrichtung

Die Drehrichtung der Pumpe ist auf dem Typenschild und in der
Auftragsbestatigung angegeben. Die Drehrichtung bestimmt die

Forderrichtung der NEMO®-Pumpe.

Anderungen sind mit dem Lieferer abzusprechen und von diesem
zu bestatigen.

Druck

Wenn in der Auftragsbestatigung nicht ausdricklich etwas anderes
bestatigt ist, dann betragt der maximal zuldssige Innendruck des
Pumpengehauses (A) (z.B. bei Rechtslauf) 6 bar.

Der maximal zulassige Innendruck des Endstutzens (B) betréagt 16 bar.

Typenschlissel

Beispiel: NM 005BY06S128B
HJ [ [
Intern

PumpengroBe
Bauart
Ausfihrung
Stufenzahl

Geometrie

max. zulassiger Differenzdruck bei Linkslauf
Gelenkart

Wellenabdichtung

Bei Stopfbuchsabdichtungen mit SperrflUssigkeitsanschlu3 und bei
Gleitringdichtungen mit Spul-, Quench- und SperrflUssigkeitsanschlissen
vor Inbetriebnahme die entsprechenden Versorgungssysteme
anschlieBen und betriebsbereit machen.

Hinweise beachten: siehe Abschnitt 7.4.

Fortsetzung Seite 4.0R
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4 AUFSTELLUNG UND EINBAU

4.4

4.5

Rohrleitungssystem

Saug- und Druckleitung so anordnen, daf3 bei Stillstand Férdermedium
vor und hinter der Pumpe vorhanden bleibt.

Im Inneren bleibt dann ebenfalls genligend FlUssigkeit, um die Pumpe
beim Anlaufen ausreichend zu schmieren.

Rohrleitungen vor dem Einbau der Pumpe durchspilen und saubern.

Am Endstutzen wird der Einbau eines Ausbaustiickes mit der Ausbau-
lange ,ABL” von 130 mm entsprechend Skizze empfohlen.

Dadurch wird ein Statorwechsel méglich, ohne da3 die Pumpe
ausgebaut werden muB.

EEE 7 i | STATOR 7 l‘ [V

A
/

Elektrischer Anschluf3

Alle damit verbundenen Arbeiten nur mit daftr zugelassenem,
qualifiziertem Fachpersonal und unter Beachtung aller einschlagigen
Vorschriften (z.B. VDE, 6rtliche Energie-Versorgungs-Unternehmen)
durchfihren!

Insbesondere hinsichtlich der Steuer- und Befehlseinrichtungen die

EG-MASCHINENRICHTLINIE, Anhang I, Abschnitt
1.2 Steuerungen und Befehlseinrichtungen

in jeweils neuester gultiger Fassung beachten!

Hinweis:

Die Ursprungs-Ausgabe der EG-Maschinenrichtlinie hat die Bezeichnung
Richtlinie 89/392/EWG. Sie wurde seit ihrer ersten Veroéffentlichung
mehrmals geandert.
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5 INBETRIEBNAHME 5.0

5 Inbetriebnahme

Aufgrund der Konstruktion der NEMO®—Pumpe immer
die folgenden Punkte besonders beachten:

Schon wenige Umdrehungen im Trockenlauf

j Die NEMO®-Pumpe darf niemals trocken laufen!
konnen den Stator zerstoren!

m  Vor dem ersten Einschalten Pumpe mit dem Férdermedium auffillen,
bei hochviskosen Medien dinnfllssiges Medium verwenden.
Diese Fullung ist zur Schmierung des Gummistators unbedingt
erforderlich. Pumpengehause (nur bei Linkslauf) und Rohrleitung auf
der Saugseite befullen.

Die NEMO®-Pumpe ist eine Verdrangerpumpe,
die theoretisch einen unendlich hohen Druck erzeugen und
i i dadurch Behalter oder Rohrleitungen zum Bersten bringen kann.

Die kraftiibertragenden rotierenden Teile der Pumpe
(Welle, Kuppelstange, Gelenke, Rotor) werden dabei liberlastet
und kénnen beschadigt oder zerstort werden.

Auch die Druckfestigkeit der Gehauseteile und ihrer Verbindungs-
elemente kann dabei liberschritten werden und sie kénnen brechen.

A Die Druckfestigkeit der Gehauseteile ist unter Abschnitt 4 dieser
Betriebs- und Wartungsanleitung angegeben.

Die Pumpe darf deshalb nie gegen "geschlossenen Schieber"
gefahren werden!

m Schieber oder Ventile vor dem Einschalten 6ffnen!

m  Drehrichtung durch kurzes Einschalten des Motors tiberpriifen.

NEMO®-Pumpen fur die Forderung von Nahrungsmitteln

Wenn eine Pumpe zur Férderung von Nahrungsmitteln eingesetzt
wird muf sie zur Inbetriebnahme sauber sein.
Die Reinigung kann auf zwei Arten erfolgen:

A) Durch Zerlegen und manuelles Waschen der Einzelteile mit
geeigneten Reinigungsmitteln. Der Zusammenbau muB dann
ohne erneute Verschmutzung vorgenommen werden.

B) Durch AnschluB an einen C.I.P. (Cleaning In Place) - Reinigungs-
vorgang, wenn die Bauart und Ausfiihrung der Pumpe dafur
geeignet sind.

Fortsetzung Seite 5.0R
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5 INBETRIEBNAHME

5.0R
Dieser Reinigungsvorgang ist durchzufihren:

m Bevor die Pumpe zum ersten Mal benUtzt wird
m  Nach Einbau neuer mediumberuihrter Ersatzteile
m  Nach dem Betrieb vor ldangerem Stillstand
m  Nach langerem Stillstand vor erneuter Inbetriebnahme.
Fast alle Firmen haben eigene C.I.P. - Reinigungsverfahren
entwickelt., die speziell auf ihre Fordermedien abgestimmt sind.
Stellen Sie im Zweifelsfall durch Rickfrage beim Pumpenlieferer
die Eignung der Pumpe fiir das gewahlte Verfahren sicher.
Charakteristischer Ablauf eines C.I.P. - Reinigungsverfahrens:
— Vorspulung mit Frischwasser, um Produktreste auszuschieben
— alkalische Spilung mit Natronlauge 1-2 %, 60-80 °C, 10-20 min.
— Zwischenspilung mit Wasser, 5-10 min.
— saure Spulung mit Salpetersaure 1-1,5 %, 50-70 °C, 5-10 min.
— Nachspilung mit Wasser, 5-10 min.
Beim C.I.P. - Reinigungsverfahren soll die Strdmungsgeschwindigkeit
der Reinigungsflissigkeiten nirgends unter 1,5 m/s betragen.
Wahrend der C.I.P. - Reinigung unterliegt der Stator einer hohen
chemischen und thermischen Belastung. Daher soll die NEMO®—Pumpe
wahrend des Reinigungsvorganges nur im ,STOP AND GO“-Betrieb
laufen: Wahrend einer Minute zwei bis drei Anlaufe mit ein bis zwei
Umdrehungen.
Dies gentigt fur die Reinigung der Férderkammern zwischen Rotor
und Stator und verringert die zusatzliche mechanische Belastung
des Stators durch Walkarbeit.
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6 VORUBERGEHENDE STILLEGUNG

SEITE

6.0
6 Vorubergehende Stillegung
Nach dem Stillsetzen Pumpe entleeren und evtl spllen, wenn
— das Férdermedium bei den Umgebungstemperaturen
der Pumpe einfrieren kann. Insbesondere bei Frostgefahr,
ii wenn die Pumpe im Freien aufgestellt ist.

— das Férdermedium abbinden oder ausharten kann.
— das Férdermedium die Wellenabdichtung verkleben kann.
Stator:
Bei langerem Stillstand kann der Rotor den Stator an den
BerUhrflachen bleibend verformen (compression-set).
Dies erfordert beim Wiederanlauf ein erhéhtes Anlaufmoment.
Stator daher ausbauen (Abschnitt 9 beachten!),
licht- und luftgeschitzt verpacken und kihl und trocken lagern.
Rotor:
KERAMIK-Rotoren ausbauen (Abschnitt 10 beachten!) und
in der sicheren Originalverpackung aufbewahren.
Andere Rotoren bei ausgebautem Stator mit Holzklétzen
unterstutzen und abdecken zum Schutz gegen mechanische
Beschadigungen.
Rotoren aus RCC (Werkstoff-Nr. 1.2436):
Bei langerem Stillstand Rotoroberflache mit Konservierungsfett
gegen Korrosion schitzen.
Das Konservierungsfett dann vor erneutem Einbau des Stators

A entfernen und den Rotor reinigen, um Unvertraglichkeit mit
dem Férdermedium und dem Statorwerkstoff zu vermeiden.
Stand by-Pumpen:
Stand by-Pumpen, die als Reserve fiur die Hauptpumpe dienen,
von Zeit zu Zeit in Betrieb nehmen.
Andernfalls kann nach langerem Stillstand die Pumpe beim
Anlaufen blockieren (Ursache: compression-set, d.h. bleibende
Verformung des Stators an den BerUhrflachen des Rotors).
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7 WARTUNG

SEITE
7.0

7.1

Wartung

Pumpe allgemein

Pumpe in regelmaBigen Abstanden spllen und/oder reinigen,
wenn das Férdermedium Ablagerungen bilden kann (Sedimentation).

Falls hierftr die Pumpe gedffnet werden muf3,
Pumpe vorher stillsetzen und Motor gegen
unbeabsichtigtes Einschalten sichern

(z.B. Sicherung herausdrehen).

Zeitliche Abstande der Reinigungen im Betrieb ermitteln,

da die Abstande vom Medium und der Betriebsart abhangen.

Die Pumpe 1aBt sich reinigen:

— Uber die evtl. vorhandenen Reinigungséffnungen
am Pumpengehause

— manuell durch Zerlegen der Pumpe

— automatisch (CIP-Reinigung) bei Sondergehdusen
mit Spulstutzen
(unter Abschnitt 5 INBETRIEBNAHME sind Hinweise
zu CIP-Reinigungsverfahren gegeben).
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7 WARTUNG

SEITE
7.1

7.2

Schmierung

Die NEMO®—Pumpe hat keine in kurzen Abstanden zu schmierenden Stellen.

Wartung des angeflanschten Antriebsaggregates
nach Herstellerangaben durchfihren.

Wartung

- wenn keine Herstellerangaben bekannt sind und

- wenn normale Einsatzbedingungen vorliegen:

alle 5000 Betriebsstunden, spatestens nach jeweils 2 Jahren

- Antriebsaggregat zerlegen

- Walzlager ausbauen

- alle Teile reinigen

- Schmiermittel erneuern.

Bei mechanischen Regelgetrieben werden haufig vom Hersteller
Sonder-Schmiermittel zwingend vorgeschrieben.
Daher immer Wartungsanleitung des Herstellers einsehen und beachten!
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SEITE

7 WARTUNG
7.2
7.3 Schmierung der Bolzengelenke
mit SM-Bolzenabdichtung
m Bolzengelenke jeweils schmieren:
— bei Erneuerung verschlissener Gelenkteile
- bei Offnung der Pumpe aus irgendwelchen anderen Griinden.
EinfGllmengen pro Bolzengelenk
in Abhangigkeit vom Gelenk-AuBendurchmesser "D":
Gelenk- Gelenk- Olmenge
AuBendurchmesser BasisgroBe pro Gelenk
D in mm Baureihe Baureihe in cm3
(siehe Skizze) NM N...
25 NM 003 - 011 — 1
28 NM 015 — 1,5
30 NM 021 N...015 2
40 NM 031 N...020 5
48 — N...025 11
54 NM 038 N...030 15
65 NM 045 — 22
76 NM 053 N...040 36
83 NM 063 N...050 78
102 NM 076 N...060 165
125 NM 090 N...080 205
148 NM 105 N...100 450
8235
D &
Fortsetzung Seite 7.2R
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7 WARTUNG

Schmierol:

Einsatzgebiet

Bezeichnung

freigegebenes Produkt

/N

DIN 51502
Nur far lebens- | ~ p Hc "KLUBER" KLUBEROIL 4 UH 1 - 460
Lebensmittel- mittel- 460 freigegeben nach USDA H1
industrie sicher

Obwohl dieses synthetische Kohlenwasserstoffél den
Anforderungen des Deutschen Arzneimittelbuches und
auch den strengeren Richtlinien der FDA-Behérde der USA
entspricht, ist ein Verschlucken nur in geringen Mengen
gesundheitlich unbedenklich!

Beim Bruch einer Gelenkabdichtung kénnen plétzlich, je nach GelenkgréBe,
bis zu 450 ml Schmierdl mit Metallabrieb in das Fordermedium gelangen.
Daher kommt der regelméaBigen Uberprifung und dem rechtzeitigen Aus-
tausch der Gelenkabdichtungen gréBte Bedeutung zu.

Werden die Bolzengelenke ohne Schmierdl und ohne Gelenkabdichtung
betrieben, entfallt die Gefahr der Kontamination des Férdermediums durch
das Schmierdl. Es muB dann aber mit erhéhtem Metallabrieb durch Verschleil3
an den Gelenkteilen gerechnet werden. Dieser Metallabrieb gelangt zwangs-
laufig kontinuierlich in das Férdermedium.
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7.4 Wellenabdichtung durch Einzel-Gleitringdichtung

Gleitringdichtungen gibt es in den unterschiedlichsten Bauarten.
Besonders vorteilhaft ist der Einsatz von Norm-Gleitringdichtungen
nach DIN 24960. Bei diesen Dichtungen sind die Einbaumafle
genormt, daher ist ein Fabrikat- oder Typenwechsel problemlos
maoglich.

Es gibt drehrichtungsabhangige und drehrichtungsunabhangige
Gleitringdichtungen.

m Die eingebaute Gleitringdichtung ist in der Auftragsbestatigung
genau beschrieben.

m  Pumpen mit drehrichtungsabhdngigen Gleitringdichtungen niemals
entgegen dem Drehrichtungspfeil auf der Pumpe fahren.

m Beim Austreten gréBerer Leckagemengen Gleitringe und Dichtungen
Uberpriafen und bei erkennbaren Schaden austauschen.

Einzel-Gleitringdichtungen werden vom abzudichtenden Medium
beaufschlagt. Sie werden meistens ohne weitere Zusatzeinrichtungen
betrieben.

Ihr Einsatzbereich kann jedoch erweitert werden durch den Betrieb
mit SpUlung und/oder mit Quench.

a) Spiilung, insbesondere Fremdsptilung gemaB ISO 5199, Anhang E,
Anordnung Nr. 08a bzw. gemaB API 610, Appendix D, Plan 32.

Vor allem bei Medien, die durch
Feststoffe verunreinigt sind.

Im Bereich der Gleitflachen wird
eine saubere Spulflussigkeit (1)

eingespeist.
Eine zusatzliche Drossel (2) Forder- Atmosphare
kann eingebaut sein. medium

Diese halt das verunreinigte
Fordermedium (3) vom Dichtraum
(4) fern, wenn

- Spulflussigkeit (1) in ausreichen-
der Menge zugefuhrt wird

- der Druck der Spulfltssigkeit (1)
hoher ist als der Druck des For-
dermediums (3) vor der Dichtung.
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b) Quench, gemaB ISO 5199, Anhang E, Anordnung Nr. 08, Nr. 09, Nr. 10
oder Nr. 13 bzw. gemaB APl 610, Appendix D, Plan 62.

Quench ist die in der Dichtungstechnik Ubliche Bezeichnung fir das
Beaufschlagen der atmospharenseitigen Flachen einer GLRD mit einer
drucklosen FremdflUssigkeit. Der Quench wird eingesetzt, wenn

- einerseits eine einfachwirkende GLRD ohne BegleitmaBnahmen nicht
oder nur bedingt funktionsfahig ist und

- andererseits eine Doppeldichtung mit druckbeaufschlagtem Sperr-
medium nicht erforderlich ist.

Empfohlen in folgenden Fallen:

b2

- Tieftemperaturbereich
(Vereisungsgefahr)

s,

__ 9
)

- Vakuumbetrieb
(Trockenreibung)

- Medien, die von der Atmos-
phare isoliert werden sollen
(z. B. wegen Bildung von
Ablagerungen oder wegen
geringer Umweltbelastung,
etwa durch Geruch).

4

Z4

L7

Leckagen werden von der QuenchflUssigkeit aufgenommen und abgefihrt.
Im Vakuumbetrieb wird Trockenlauf der Gleitflachen vermieden.

Im Quenchraum (1) hinter der Gleitringdichtung darf kein Druck entstehen,
der hoher ist als der Druck im Férdermedium vor der Gleitringdichtung.
Sonst wird der Gegenring der Gleitringdichtung aus dem Gehause gedrickt.
Daher ist freier Auslauf bei (2) erforderlich!

AbschluBB des Quenchraumes zur Atmosphare auf drei Arten:

1. Wenn eine héhere Emission zulassig ist:
Durch einen Drosselspalt (4). QuenchflUssigkeit nicht
permanent vorhanden, wird nur von Zeit zu Zeit freigegeben.

2. Wenn eine mittlere Emission zulassig ist:
Durch einen Wellendichtring (3). Schmierung des Wellendichtrings
durch QuenchflUssigkeit permanent erforderlich.
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3. Wenn nur eine geringe Emission zulassig ist:
Durch eine weitere Einzel-Gleitringdichtung. Dies ergibt dann
eine Doppel-Gleitringdichtung in Tandem-Anordnung.
Schmierung der atmospharenseitigen Gleitringdichtung durch
Quenchflussigkeit permanent erforderlich.

In den Fallen 2. und 3. mit permanent erforderlichem Quench kann
die Versorgung mit Quenchflissigkeit auf zwei Arten erfolgen:

1. Aus einer Leitung Uber ein Drossel- und Absperrventil mit freiem
Auslauf aus dem Quenchraum der Gleitringdichtung, wie in der
Abbildung dargestellt.

2. Aus einem Vorratsbehalter welcher maximal einen Meter Uber der
Dichtung angeordnet ist, mit einem AblaBventil am Quenchraum der
Gleitringdichtung. Der Fullstand im Vorratsbehalter muB3 dabei
stets sichtbar sein zwischen ganz voll und fast leer. Kontroll-Intervalle
sind nach Betriebserfahrung vom Betreiber festzulegen.

¢) Senkrechte Pumpenwelle mit obenliegender Gleitringdichtung

Achtung bei vertikal aufgestellten Pumpen mit Antrieb oben,
z.B. Baureihe NT:

Beim Anfahren ist die Gleitringdichtung vom Medium noch nicht berdhrt.
Sie lauft daher kurze Zeit trocken, bis die Luft aus dem Pumpengehause
verdrangt ist.

Beim erstmaligen Anfahren und nach langerem Stillstand
Gleitringdichtung vor dem Einschalten schmieren.

Je nach Férdermedium Wasser, Glycerin oder Ol verwenden.
Auf Vertraglichkeit mit den Elastomeren der GLRD achten!

Den Spalt zwischen AnschluBwelle (1) und Gleitringdichtung (2)
bzw. Aufnahmegehause (3) auffullen.
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7.4 Wellenabdichtung durch Einzel-Gleitringdichtung

Gleitringdichtungen gibt es in den unterschiedlichsten Bauarten.
Besonders vorteilhaft ist der Einsatz von Norm-Gleitringdichtungen
nach DIN 24960. Bei diesen Dichtungen sind die Einbaumafle
genormt, daher ist ein Fabrikat- oder Typenwechsel problemlos
maoglich.

Es gibt drehrichtungsabhangige und drehrichtungsunabhangige
Gleitringdichtungen.

m Die eingebaute Gleitringdichtung ist in der Auftragsbestatigung
genau beschrieben.

m  Pumpen mit drehrichtungsabhdngigen Gleitringdichtungen niemals
entgegen dem Drehrichtungspfeil auf der Pumpe fahren.

m Beim Austreten gréBerer Leckagemengen Gleitringe und Dichtungen
Uberpriafen und bei erkennbaren Schaden austauschen.

Einzel-Gleitringdichtungen werden vom abzudichtenden Medium
beaufschlagt. Sie werden meistens ohne weitere Zusatzeinrichtungen
betrieben.

Ihr Einsatzbereich kann jedoch erweitert werden durch den Betrieb
mit SpUlung und/oder mit Quench.

a) Spiilung, insbesondere Fremdsptilung gemaB ISO 5199, Anhang E,
Anordnung Nr. 08a bzw. gemaB API 610, Appendix D, Plan 32.

Vor allem bei Medien, die durch
Feststoffe verunreinigt sind.

Im Bereich der Gleitflachen wird
eine saubere Spulflussigkeit (1)

eingespeist.
Eine zusatzliche Drossel (2) Forder- Atmosphare
kann eingebaut sein. medium

Diese halt das verunreinigte
Fordermedium (3) vom Dichtraum
(4) fern, wenn

- Spulflussigkeit (1) in ausreichen-
der Menge zugefuhrt wird

- der Druck der Spulfltssigkeit (1)
hoher ist als der Druck des For-
dermediums (3) vor der Dichtung.
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b) Quench, gemaB ISO 5199, Anhang E, Anordnung Nr. 08, Nr. 09, Nr. 10
oder Nr. 13 bzw. gemaB APl 610, Appendix D, Plan 62.

Quench ist die in der Dichtungstechnik Ubliche Bezeichnung fir das
Beaufschlagen der atmospharenseitigen Flachen einer GLRD mit einer
drucklosen FremdflUssigkeit. Der Quench wird eingesetzt, wenn

- einerseits eine einfachwirkende GLRD ohne BegleitmaBnahmen nicht
oder nur bedingt funktionsfahig ist und

- andererseits eine Doppeldichtung mit druckbeaufschlagtem Sperr-
medium nicht erforderlich ist.

Empfohlen in folgenden Fallen:

b2

- Tieftemperaturbereich
(Vereisungsgefahr)

s,

__ 9
)

- Vakuumbetrieb
(Trockenreibung)

- Medien, die von der Atmos-
phare isoliert werden sollen
(z. B. wegen Bildung von
Ablagerungen oder wegen
geringer Umweltbelastung,
etwa durch Geruch).

4

Z4

L7

Leckagen werden von der QuenchflUssigkeit aufgenommen und abgefihrt.
Im Vakuumbetrieb wird Trockenlauf der Gleitflachen vermieden.

Im Quenchraum (1) hinter der Gleitringdichtung darf kein Druck entstehen,
der hoher ist als der Druck im Férdermedium vor der Gleitringdichtung.
Sonst wird der Gegenring der Gleitringdichtung aus dem Gehause gedrickt.
Daher ist freier Auslauf bei (2) erforderlich!

AbschluBB des Quenchraumes zur Atmosphare auf drei Arten:

1. Wenn eine héhere Emission zulassig ist:
Durch einen Drosselspalt (4). QuenchflUssigkeit nicht
permanent vorhanden, wird nur von Zeit zu Zeit freigegeben.

2. Wenn eine mittlere Emission zulassig ist:
Durch einen Wellendichtring (3). Schmierung des Wellendichtrings
durch QuenchflUssigkeit permanent erforderlich.
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3. Wenn nur eine geringe Emission zulassig ist:
Durch eine weitere Einzel-Gleitringdichtung. Dies ergibt dann
eine Doppel-Gleitringdichtung in Tandem-Anordnung.
Schmierung der atmospharenseitigen Gleitringdichtung durch
Quenchflussigkeit permanent erforderlich.

In den Fallen 2. und 3. mit permanent erforderlichem Quench kann
die Versorgung mit Quenchflissigkeit auf zwei Arten erfolgen:

1. Aus einer Leitung Uber ein Drossel- und Absperrventil mit freiem
Auslauf aus dem Quenchraum der Gleitringdichtung, wie in der
Abbildung dargestellt.

2. Aus einem Vorratsbehalter welcher maximal einen Meter Uber der
Dichtung angeordnet ist, mit einem AblaBventil am Quenchraum der
Gleitringdichtung. Der Fullstand im Vorratsbehalter muB3 dabei
stets sichtbar sein zwischen ganz voll und fast leer. Kontroll-Intervalle
sind nach Betriebserfahrung vom Betreiber festzulegen.

¢) Senkrechte Pumpenwelle mit obenliegender Gleitringdichtung

Achtung bei vertikal aufgestellten Pumpen mit Antrieb oben,
z.B. Baureihe NT:

Beim Anfahren ist die Gleitringdichtung vom Medium noch nicht berdhrt.
Sie lauft daher kurze Zeit trocken, bis die Luft aus dem Pumpengehause
verdrangt ist.

Beim erstmaligen Anfahren und nach langerem Stillstand
Gleitringdichtung vor dem Einschalten schmieren.

Je nach Férdermedium Wasser, Glycerin oder Ol verwenden.
Auf Vertraglichkeit mit den Elastomeren der GLRD achten!

Den Spalt zwischen AnschluBwelle (1) und Gleitringdichtung (2)
bzw. Aufnahmegehause (3) auffullen.
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8.2

Fehlerdiagnose und Behebung

Storungstabelle

In der Tabelle auf den beiden folgenden Seiten sind

- Art
— mogliche Ursache
— Behebung

von eventuellen Stérungen aufgelistet.

Eine Stérung kann verschiedene Ursachen haben -
mehrere angekreuzte Felder in einer senkrechten Spalte.

Eine Ursache kann zu verschiedenen Stérungen fihren -
mehrere angekreuzte Felder in einer horizontalen Spalte.

Wie schlieBt man von der Art der Stérung
auf die mogliche Ursache?

- In der Spalte, die zu einer méglichen Stérung gehoért, findet man
ein oder auch mehrere angekreuzte Felder.

— In den zugehorigen Zeilen sind mégliche Ursachen sowie Hinweise
zur Behebung der Stérung zu finden.
Die eigentliche Stérungsursache kann so eingegrenzt und schlieBlich
ermittelt werden.

- Sind in einer der Zeilen weitere angekreuzte Felder zu finden,
und treten die dazugehorigen Stérungen ebenfalls auf,
so ist eine wahrscheinliche Stérungsursache ermittelt.

Die Tabelle hilft, die Stérungsursachen zu finden und in
einfachen und eindeutigen Fallen die Stérungen zu beheben.
Falls dies nicht ohne weiteres moglich ist, muB der Hersteller
eingeschaltet werden.
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Bei neuer Pumpe oder neuem Stator: Haftreibung zu grof.
Elektrische Daten des Antriebes stimmen mit Netz nicht Uberein.
>< Die Druckhoéhe ist zu groB.
Fremdkorper befindet sich in der Pumpe.
>< Temperatur der Forderflussigkeit zu hoch, Stator dehnt sich zu stark.
>< Stator ist gequollen, Elastomer ist unbestandig gegen Foérderflussigkeit.
>< Feststoffgehalt des Fordergutes ist zu groB3 und fuhrt zur Verstopfung.
>< Forderflussigkeit sedimentiert oder hartet im Stand aus.
In die Saugleitung gelangt Luft.
Saugleitung ist undicht.
Wellenabdichtung ist undicht.
Drehzahl ist zu niedrig.
><>< Bei UntermaBrotoren: Betriebstemperatur ist noch nicht erreicht.
>< Saughohe ist zu groB oder Zulauthéhe zu gering (Kavitation).
>< Pumpe lauft trocken.
Stator ist verschlissen.
>< Statorwerkstoff ist versprodet.
>< Rotor ist abgenutzt.
Gelenke sind ausgeschlagen.
Pumpe ist zum Antrieb achsversetzt.
Elastisches Zwischenglied der Kupplung ist verschlissen.
Walzlager sind zerstort.
z
Drehzahl ist zu hoch. g
o
Viskositat ist zu hoch. v
o
Spezifisches Gewicht des Férdermediums ist zu grof. g
o
Stopfblchse ist unsachgemaB angezogen. §
S
Packungstype ist fur Forderflussigkeit nicht geeignet. g
Gleitringdichtung: Drehrichtung ist falsch. ;I>
)
Gleitringdichtung: Gleitring und Gegenring sind eingelaufen. g
|
Gleitringdichtung: Nebendichtungen beschadigt, gequollen oder versprédet.S
o
iy
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Behebung der Stérung

Pumpe auffullen und mit geeignetem Hilfsmittel von Hand durchdrehen; notfalls Glyzerin als Gleitmittel in Stator bringen.
Bestelldaten Uberprufen. Elektroinstallation untersuchen (evtl. 2-Phasen-Betrieb) und korrigieren.

Druckhéhe mit Manometer messen und mit Bestelldaten vergleichen; Druck reduzieren oder Antrieb verstarken.
Fremdkorper entfernen und eventuelle Beschadigungen beseitigen.

Wenn Temperatur der Férderflussigkeit nicht zu senken ist, Rotor mit Untermaf3 verwenden.

Prufen ob Forderflussigkeit mit Bestellangaben Ubereinstimmt; evtl. Statorwerkstoff wechseln.

FlUssigkeitsanteil des Fordermediums vergréBern.

Pumpe nach beendeter Férderung durchspilen und reinigen.

Zulaufniveau erhoéhen, Einlaufwirbel unterbinden, Lufteinschlisse verhindern.

Dichtungen Uberprifen, Rohrverbindungen nachziehen.

Stopfbulchse: nachziehen od. erneuern. Gleitringdichtung: Gleitringe oder Dichtungen erneuern, Ablagerungen beseitigen.
Bei regelbarem Antrieb: Drehzahl héher einstellen; sonst evtl. Antrieb wechseln.

Pumpe (Stator) erst auf Betriebstemperatur erwarmen.

Ansaug-Widerstande reduzieren; Temperatur der Férderflussigkeit senken; Pumpe tiefer aufstellen.

Pumpe auffullen; Trockenlaufschutz vorsehen; Leitungen anders verlegen.

Neuen Stator einbauen.

Neuen Stator einbauen. Prifen, ob Forderflissigkeit mit Bestellangaben Gbereinstimmt; evtl. Statorwerkstoff wechseln.
Rotor wechseln; Ursache feststellen: VerschleiB3, Korrosion, Kavitation; evtl. anderen Werkstoff oder Beschichtung wahlen.
Betreffende Gelenkteile ersetzen, wieder sorgfaltig abdichten und schmieren.

Aggregat neu ausrichten.

Neues Zwischenglied verwenden und Pumpe neu ausrichten.

Walzlager ersetzen, schmieren, neu abdichten. Bei héheren Temperaturen: Lagerluft und Schmiermittel beachten.
Bei regelbarem Antrieb: Drehzahl niedriger einstellen. Sonst evtl. Antrieb wechseln.

Viskositdt messen und mit Bestellangaben vergleichen; evtl. Viskositat andern oder Antrieb wechseln.

Spezifisches Gewicht messen und mit Bestellangaben vergleichen; evtl. spez. Gewicht andern oder Antrieb wechseln.
Stopfbuchse nach Seite 7.4 warten; evtl. eingelaufene Welle erneuern.

Eingebaute Packung durch anderen Packungstyp ersetzen.

Elektrischen AnschluB &ndern.

Betreffende Ringe nachlappen oder durch neue ersetzen.

Nebendichtungen ersetzen. Prufen, ob ForderflUssigkeit mit Bestellangaben Ubereinstimmt; evtl. Werkstoff wechseln.

Datum Name Unterschrift Revision: 1
erstellt 13.09.95 Mangel Ersatz fir Ausgabe
gepruft 14.09.95 Eitler vom 27.08.92
freigegeben 15.09.95 Hantschk Text-Nr. 08000-2 v. 2 @
Verteiler: 98, 95

NEMO® NEMO PUMPEN®, NEMOTUR®, NEMO CERATEC®, sBBPF®, EPBPF®, sSM® NE®, NM®, TORNADO® Registered Trademarks of NETZSCH MOHNOPUMPEN GmbH

11



42



(b09018017) NMOO03 - 46500411/0010 — AGO10 — 00044215 - 00

9 ZERLEGEN UND ZUSAMMENBAU
DES GEHAUSES
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Aus- und Einbau von Endstutzen, Stator und
Pumpengehause

Pumpe und anschlieBende Leitungen mussen entleert
und abgekihlt sein!

Verbindungen zur saugseitigen und zur druckseitigen Leitung I6sen.

Sechskantmuttern (2030) und Federringe (2025) entfernen.
Spannplatte (2555) abnehmen.
Endstutzen (2005) von Stator (3005) abnehmen.

Vorsicht bei Pumpen mit hohlen Rotoren:

Wenn die Wandstarke an den VerschleiBzonen durchgerieben ist
kann sich Férdermedium im Inneren des Rotors befinden und

bei oder nach dem Abziehen des Stators austreten.

Bei gefahrlichen Férdermedien entsprechende SchutzmaBnahmen
ergreifen!

Stator (3005) nach vorne abziehen.

Pumpengehause (2010) von Laterne (0085) oder Lagergehduse (0005)

abnehmen.

Die Pumpe wird in umgekehrter Reihenfolge zusammengebaut.

Das Aufschieben von Stator (3005) auf Rotor (1999) wird durch Glycerin

als Schmiermittel erleichtert.

Datum Name Unterschrift Revision: 2
erstellt 17.03.99 Mangel Ersatz fir Ausgabe
gepruft 18.03.99 Denk vom 18.07.94
freigegeben 19.03.99 Hantschk Text-Nr. 09018 @
Verteiler:
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10 ZERLEGEN UND ZUSAMMENBAU SEITE
DER ROTIERENDEN TEILE 10.0

10 Zerlegen und Zusammenbau der rotierenden Teile

bei Bolzengelenken mit SM-Bolzenabdichtung

Beide Bolzengelenke zum Ausbau von Rotor (1999) und Kuppelstange (1998)
wie folgt zerlegen und wieder zusammenbauen.

Zerlegen:

SM-Bolzenabdichtung (8235) von Rotor (1999),

Antriebswelle (1005) oder AnschluBwelle (1050) ::>
zurlckschieben, bis die Bohrung von Zylinderstift
(5075) sichtbar wird.

1999
1005, 1050 8235

Zylinderstift (5075) aus Rotor (1999), Antriebswelle
(1005) oder AnschluBwelle (1050) herausdricken
und Kuppelstange (1998) aus der Bohrung von Rotor
(1999), Antriebswelle (1005) oder AnschluBwelle
(1050) herausziehen.

1005 @\
1005

1050 5075 1998

SM-Bolzenabdichtung (8235) zum diinneren Bereich
des Kopfes von Kuppelstange (1998) schieben und
dort Klemmring (5425) aus der Nut von SM-Bolzen-
abdichtung (8235) herausnehmen.
SM-Bolzenabdichtung (8235) und Klemmring (5425)
von Kuppelstange (1998) abziehen.

NEMO® NEMO PUMPEN®, NEMOTUR®, NEMO CERATEC®, sBBPF®, EPBPF®, sSM® NE®, NM®, TORNADO® Registered Trademarks of NETZSCH MOHNOPUMPEN GmbH

8235 5425 1998
Fortsetzung Seite 10.0R
Datum Name Unterschrift Revision: 1
erstellt 01.02.95 Mangel Ersatz fur Ausgabe
gepruft 02.02.95 Eitler vom 18.07.94
freigegeben 03.02.95 Hantschk Text-Nr. 10009 @
Verteiler: 45
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SEITE
10.0R

10 ZERLEGEN UND ZUSAMMENBAU
DER ROTIERENDEN TEILE

Zusammenbau:

Klemmring (5425) und SM-Bolzenabdichtung (8235)
Uber den Kopf von Kuppelstange (1998) schieben.

SM-Bolzenabdichtung (8235) zum diinneren Bereich
des Kopfes von Kuppelstange (1998) schieben und
dort Klemmring (5425) in die Nut von SM-Bolzen-
abdichtung (8235) einlegen.

AnschlieBend SM-Bolzenabdichtung (8235) bis zum
Anschlag auf Kuppelstange (1998) schieben.

Den Kopf von Kuppelstange (1998) in die Bohrung
von Rotor (1999), Antriebswelle (1005) oder
AnschluBwelle (1050) einfuhren.

Rotor (1999), Antriebswelle (1005) oder
AnschluBwelle (1050) und Kuppelstange (1998) mit
Zylinderstift (5075) verbinden und SM-Bolzenab-
dichtung (8235) bis zum Anschlag auf Rotor (1999),
Antriebswelle (1005) oder AnschluBBwelle (1050) auf-
schieben.

Zweites Bolzengelenk ebenso zusammenbauen.

8235

i

5425 1998

8235

5425 1998

1050 1998

U

[l

(N

8235 1998
Revision: 1 Datum Name Unterschrift
Ersatz flr Ausgabe erstellt 10.10.94 Mangel
vom 18.07.94 gepruft 11.10.94 Eitler
@ Text-Nr. R 10009 freigegeben 12.10.94 Hantschk
Verteiler:
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11 AUS- UND EINBAU SEITE
DER ANSCHLUSSWELLE 11.0
11 Aus- und Einbau der AnschluBwelle
zusammen mit der Wellendichtung
Ausbau:
m  Spannstift (1055) entfernen.
m  Wenn das Wellendichtungsgehause (W) mit Laterne (0085) fest
verbunden ist, nur AnschluBwelle (1050) von der Welle des
Antriebes abziehen.
Wenn das Wellendichtungsgehause (W) l6sbar ist,
dieses zusammen mit AnschluBwelle (1050) von Laterne (0085)
und der Welle des Antriebes abnehmen.
m  Falls eine Gleitringdichtung eingebaut ist:
Ausbau der Gleitringdichtung nach Seite 12.0.
Einbau:
m  Bohrung von AnschluBwelle (1050) einfetten zur Verhinderung
von Passungsrost.
m  Wenn das Wellendichtungsgehause (W) mit Laterne (0085) fest
verbunden ist, AnschluBwelle (1050) in das Wellendichtungsgehause
(W) einfUhren und auf die Welle des Antriebes aufschieben.
Wenn das Wellendichtungsgehause (W) lésbar ist, dieses zusammen
mit der AnschluBwelle (1050) in Laterne (0085) einbauen und dabei
AnschluBwelle (1050) auf die Welle des Antriebes aufschieben.
m Falls eine Gleitringdichtung eingebaut ist:
Einbau der Gleitringdichtung nach Seite 12.0.
= Spannstift (1055) ebenfalls einfetten oder -6len und einsetzen.
Datum Name Unterschrift Revision: 1
erstellt 21.03.94 Mangel Ersatz fir Ausgabe
gepruft 22.03.94 Eitler vom 11.12.92
freigegeben 23.03.94 Hantschk Text-Nr. 11004
Verteiler: 98, 95 extenir @
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12 ZERLEGEN UND ZUSAMMENBAU SEITE
DER WELLENDICHTUNG 12.0

12

Aus- und Einbau der Gleitringdichtung

Bei allen Arbeiten auf duBerste Sauberkeit achten!
Unbedingt Beschadigung der Dichtflachen sowie der
Dicht- und Lagerringe vermeiden!

Die Dichtungseinheit wird auf der Welle zerlegt.

Sichtbare Verbindungsschrauben I6sen und Aufnahmegehause auf der
Welle auseinanderziehen.

Das Aufnahmegehause kann auch aus mehreren Teilen bestehen,

je nach Dichtungsbauart. Beigefligte Schnittzeichnung W... vergleichen!

Getrennte Gehauseteile mit darin befindlichen Teilen der Gleitringdichtung
nacheinander vorsichtig von der Welle abziehen.

Die Teile der Gleitringdichtung aus den Gehauseteilen vorsichtig
herausdrucken.

Besondere Sorgfalt beim Einbau von Dicht- und Lagerringen

mit doppelter Teflonummantelung:

Der StoB3 der duBeren Ummantelung muf3 gegen die Montagerichtung
zeigen, sonst ist ein Offnen und Abziehen des Mantels méglich!

Der Zusammenbau erfolgt sinngemaB in umgekehrter Reihenfolge.

Um die Reibungskrafte beim Zusammenbau der Dichtung zu vermindern,
Welle und Aufnahmegehause im Bereich der Dicht- und Lagerringe
mit Glyzerin benetzen.

Beim Einpressen des druckempfindlichen Gegenringes
auf gleichmaBige Druckverteilung achten.

Bei gréBeren Ringen passenden Dorn verwenden.
Hierbei keine Fremdkoérper auf die Gleitflachen bringen.

Wichtig: EinbaumafBe genau einhalten, damit Dichtspalt korrekt schlief3t!
(siehe Hersteller-Katalog)

Datum Name Unterschrift Revision:
erstellt 02.09.92 Mangel Ersatz fir Ausgabe
gepruft 03.09.92 Eitler vom
freigegeben 04.09.92 Hantschk Text-Nr. 12000 @
Verteiler: 98, 95
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12 ZERLEGEN UND ZUSAMMENBAU SEITE
DER WELLENDICHTUNG 12.0

12

Aus- und Einbau der Gleitringdichtung

Bei allen Arbeiten auf duBerste Sauberkeit achten!
Unbedingt Beschadigung der Dichtflachen sowie der
Dicht- und Lagerringe vermeiden!

Die Dichtungseinheit wird auf der Welle zerlegt.

Sichtbare Verbindungsschrauben I6sen und Aufnahmegehause auf der
Welle auseinanderziehen.

Das Aufnahmegehause kann auch aus mehreren Teilen bestehen,

je nach Dichtungsbauart. Beigefligte Schnittzeichnung W... vergleichen!

Getrennte Gehauseteile mit darin befindlichen Teilen der Gleitringdichtung
nacheinander vorsichtig von der Welle abziehen.

Die Teile der Gleitringdichtung aus den Gehauseteilen vorsichtig
herausdrucken.

Besondere Sorgfalt beim Einbau von Dicht- und Lagerringen

mit doppelter Teflonummantelung:

Der StoB3 der duBeren Ummantelung muf3 gegen die Montagerichtung
zeigen, sonst ist ein Offnen und Abziehen des Mantels méglich!

Der Zusammenbau erfolgt sinngemaB in umgekehrter Reihenfolge.

Um die Reibungskrafte beim Zusammenbau der Dichtung zu vermindern,
Welle und Aufnahmegehause im Bereich der Dicht- und Lagerringe
mit Glyzerin benetzen.

Beim Einpressen des druckempfindlichen Gegenringes
auf gleichmaBige Druckverteilung achten.

Bei gréBeren Ringen passenden Dorn verwenden.
Hierbei keine Fremdkoérper auf die Gleitflachen bringen.

Wichtig: EinbaumafBe genau einhalten, damit Dichtspalt korrekt schlief3t!
(siehe Hersteller-Katalog)

Datum Name Unterschrift Revision:
erstellt 02.09.92 Mangel Ersatz fir Ausgabe
gepruft 03.09.92 Eitler vom
freigegeben 04.09.92 Hantschk Text-Nr. 12000 @
Verteiler: 98, 95
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14 EMPFOHLENE SEITE
VERSCHLEISSTEILBEVORRATUNG 14.0

14 Empfohlene Reserveteile
(Pumpen mit Bolzengelenken mit SM-Bolzenabdichtung)

Generell sind bei uns alle Einzelteile auf Lager. Einen gewissen Bestand
haben auch unsere Service-Partner und Exclusiv-Vertreter. In besonderen
Fallen und wo auch kurze Wartezeiten nicht akzeptiert werden kénnen,
empfiehlt es sich, zu der jeweiligen Pumpe entsprechende Reserveteile
am Einsatzort auf Lager zu halten.

Stick Pos.-Nr. Benennung
groBer kleiner
Satz Satz
1 1 3005 Stator
1 - 1998 Kuppelstange
2 - 5075 Zylinderstift
2 - 8235 SM-Bolzenabdichtung
1 - 1999 Rotor
2 - 5425 Klemmring

Zusatzlich empfehlen wir auch die Lagerhaltung der Wellenabdichtungen
(siehe Stuckliste, Pos.-Nr. z.B. 7010, 7040, 7091, 7106, 7045, 7141, 7146).

Teile anhand der Positionsnummer in Schnittzeichnung und
Ersatzteilstlckliste identifizieren, um Fehllieferungen zu vermeiden.

Fortsetzung Seite 14.0R

Datum Name Unterschrift Revision: 3
erstellt 03.12.01 Mangel Ersatz fr Ausgabe
gepruft 04.12.01 Denk vom 19.05.97
freigegeben 04.12.01 Denk

Verteiler:

Text-Nr. 14021 @
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SEITE 14 EMPFOHLENE
14.0R VERSCHLEISSTEILBEVORRATUNG
Folgende Angaben sind fir die Bestellung unbedingt erforderlich
Menge / Einheit - Bezeichnung - Ident-Nr.
(s. Spalte 2) (s. Spalte 3) (s. Spalte 4)
Die Angaben zur Spalte beziehen sich auf die Ersatzteilstlckliste,
siehe Muster.
Muster:
ERSATZTEILSTUCKLISTE 10.05.94 10:50:18 Seite: 1/5
1 2 3 4
TEIL Bezeichnung Ident-Nummer
EURO | POS. Menge Einheit GroBe/Abmessung Normtyp Werkstoff/Oberflache
3410 | 0005 1,000 STK Lagergehause 850221
2910 | 0010 1,000 STK Distanzbuchse 850220
3520 | 0015 1,000 STK Lagerdeckel 850222
Hinweis: Die Schnittzeichnungen kénnen Positionsnummern enthalten welche in der
Ersatzteilstlckliste nicht vorkommen.
Dann sind diese Positionen auch nicht eingebaut!
Fiir den Lieferumfang gilt immer die
auftragsgebunden erstellte Ersatzteilstiickliste.
Falls zu einer Pumpe mehr als eine Ersatzteilstickliste
vorliegt, bitte Datum und Uhrzeit in der ersten Zeile vergleichen.
Wenn Datum und/oder Uhrzeit sich unterscheiden,
so handelt es sich um verschiedene Versionen.
In diesem Fall gilt immer die aktuellste Version.
Revision: Datum Name Unterschrift
Ersatz flr Ausgabe erstellt 14.07.94 Mangel
vom gepruft 15.07.94 Eitler
@ Text-Nr. R 14021 freigegeben 18.07.94 Hantschk
Verteiler:
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ERSATZTEILSTUCKLISTE

19.05.2002 00:18 Seite: 1

1 2 3 4
Teil Ein-
Pos. Menge | heit Bezeichnung Ident-Nr.
0085 1 STK | Laterne 892900
0120 4 STK Federring 502197
0125 4 | STK | Sechskantschraube 509055
0140 4 | STK | Sechskantmutter 501135
1050 1 | STK | AnschluBwelle 957869
1055 1 | STK | Spannstift 679441
1998 1 STK | Kuppelstange 892903
1999 1 | STK | Rotor 892966
2005 1 | STK | Endstutzen 5063897
2010 1 | STK | Pumpengehause 959377
2025 2 | STK | Federring 502198
2030 2 | STK | Sechskantmutter 501060
3005 1 | STK | Stator 177380
3010 2 | STK | Gewindebolzen 5063712
3015 2 | STK | Federring 502198
3020 2 | STK | Sechskantmutter 501060
5075 2 STK | Zylinderstift 678457
5425 2 | STK | Klemmring 892996
5990 L Schmierél 691230
7005 1 | STK | Aufnahmegehause 892905
7010 1 | STK | Gleitringdichtung 942047
7086 1 STK | Stellring 590982
8110 1 | STK | Dichtung 678454

Kommissions—Nr.

46500411/0010

Type:

Erzeugnis: NEMO Pumpe Aggregat mit Antrieb

NMO03

Letzte Seite
AGO010
00044215 00
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ERSATZTEILSTUCKLISTE

19.05.2002 00:18 Seite: 2
Ausfihrung
1 2 3 4
Teil Ein-
Pos. Menge | heit Bezeichnung Ident-Nr.
8235 2 | STK | SM®-Bolzenabdichtung 955895
9500 1 | STK | Antrieb 5035132
SKO1F-80S/4TF-SK550/

9600 5 M Leitung (elektrisch) 593876
9610 1 | STK | Stecker 343724

Kommissions—Nr.

46500411/0010

Erzeugnis: NEMO Pumpe Aggregat mit Antrieb
Type: NMO003

Letzte Seite
AGO010
00044215 00
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1999

1050
1005

5075

Mafistab Trpe:
1 x Schnitt-Zeichnung-Nr., Bolzengelenk

Ablage

GIOI61Z21l0l1010 mit SM-Bolzenabdichrung

Darum Name Unrerschriff Revision |

ersrellt 14.09.94 Thoma Ersarz fir Ausgabe
gepruft 16.09.94 Denk vom. 13.07 %g
freigegeben 16.09.94 Hantschk o
Verreller @ @ @ NM6. 4. 1.1

G062000 — NMO0O3 - 46500411/0010 — AG010 - 00044215 - 00
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Datenblatt / Data Sheet / Feuille de données

19.05.2002

Bezeichnung: NEMO Pumpe Aggregat mit Antrieb

Type: NMO003

Kommissions-Nr.: 46500411/0010

Ausfiihrung:
Aufstellung:

Betriebsbedingungen:
Aufstellungsort:

Foérdermedium:

Betriebstemperatur:

dynamische Viskositat:

Férdermenge:

Forderhohe:

Saughohe:

Drehzahl:

Leistungsbedarf an der Pumpenwelle:

Lackierung:

Beschichtungssystem:
Farbton Aggregat:

Dokumentation:

Sprache f.Postversand:

Sprache f. zusatzlichen Postversand:
MaBzeichnung-Aggregat:

NEMO-Blockpumpe

Merkmale allgemein:
Drehrichtung:

Pumpengehause/Endstutzen:
Stutzenstellung:
Funktion Gehéausestutzen:
Stutzenausfiihrung:

Nennweite/Nenndruck am Pumpengehause:

Endstutzen Art:
Nennweite/Nenndruck Endstutzen:
Funktion Endstutzen:

Gelenke:
Dichtung Ausfuhrung:
Schmierung:

Stirnradgetriebemotor

Ausfuhrung:
Fabrikat:
Type:
Stromart:
Bauform:
Leistung:
Spannung:
Drehzahl:
Schutzart:
Temperaturiberwachung:
Frequenz:
Isolationsklasse:
Sonderausfuhrung:
Sonderausfuhrung:
Zubehor:

horizontal

im Gebaude

FHM

ca.20 °C

gut flieBfahig
ca.0,5-4 I/n

max.6 bar

Zulauf
ca125-1100 U/min
0,15 kw

System 1 (Standard)
RAL6000 (patinagrun)

in deutsch
in englisch
1-fach vorab

nach links, auf Antriebswelle gesehen

vertikal nach oben
SauganschlufBB
Rohrgewinde innen
G 3/4"
Rohrgewinde innen
G 12"
Druckanschlu3

SM®-Bolzenabdichtung
Mineralél

NORD
SKO1F-80S/4TF-SK550/3TR
Drehstrom

IMB34

0,55 kw

230/400 V

624 1/min

IP55

3 Kaltleiterfthler
50Hz

F

mit Poti und Schalter
far Direktanlauf

mit Netzfilter

NMO003 - 46500411/0010 — AGO10 — 00044215 - 00
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Datenblatt / Data Sheet / Feuille de données 19.05.2002

Bezeichnung: NEMO Pumpe Aggregat mit Antrieb Kommiissions—Nr.: 46500411/0010
Type: NMO003

Flanschdurchmesser Antrieb (IEC-Norm): 120

Antriebs—/Abtriebswelle Durchmesser 20

(IEC-Norm):

Werkstoffe gemaB Auftragsbestatigung

NMO003 - 46500411/0010 — AGO10 — 00044215 - 00
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“ETZStH 16 ANHANG SEITE
— ZUBEHOR 16.0
ZUB 1.1.1/2 ZUB 1.1.3 ZUB 1.1.5

Uberdrucksicherung

Druckkontrolle,
schitzt druckabhangig
vor Uberlastung.

Beispiele:

Druckkontrolle DTSL 3

Kontaktmanometer mit
Einschraub-Druckmittler

Kontaktmanometer mit
Flansch-Druckmittler

Trockenlaufschutz-
Einrichtungen

Schutz vor Trockenlauf
durch Messung von

— Temperatur
Temperatur-Differenz
Mediums-Leitfahigkeit
Schwinggabel-Resonanz.

Beispiele:

ZUB 2.1.1/2

Stator Protector STP

ZUB 2.2.1

ZUB 2.2.3

Leitfahigkeits-Sonde

Schwinggabel-Sonde

Versorgungs-
einrichtungen fiir
Wellenabdichtungen

- Vermeidung von
Leckage Uber
Wellenabdichtung

— Schutz der Wellenabd.
vor Trockenlauf

— Abfihrung der
Reibungswérme.

ZUB 8.1

e

Quench / Sperr-
flassigkeitsbehalter

ZUB 8.2

ZUB 8.3

Beispiele: fur Gleitringdichtungen Oler Schmierstoffgeber
.. ZUB 7.2 ZUB 7.3 ZUB 7.4

Gegenstiicke _

- Ubergangsstiicke 1

— Reduzierstlcke
— VorschweiB3flansche.
usw.

|
L

Beispiele: Ubergangsstiick Reduzierstlck VorschweiB3flansch
ZUB 5.3 ZUB 5.1 ZUB 5.5.1

Armaturen

z. B.

- Uberstrém-Ventile

— Kugelhadhne o A

— Ruckschlag-Klappen.
usw.

Beispiele:

Uberstrém-Ventil

Naph
|
Y

Kugelhahn

Ruckschlagklappe

Erstellt: 10.04.00

Verteiler: Text-Nr. @
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NETZ5CH

Fahrvorrichtungen

— fur mobilen Einsatz

MaschinenfiiBe

SEITE 16 ANHANG
16.0R ZUBEHOR e
ZUB 12.2.1 ZUB 12.2.3 ZUB 12.3

Beispiele: Fahrvorrichtung

MaschinenfiBe
Fahrvorrichtung starr und elastisch

Motorschutz-
Einrichtungen

ZUB 4.1

ZUB 4.2 ZUB 2.1.1

Motorschutz- Motorschutz-Schalter
Beispiele: Motorschutz-Schalter Wendeschalter und Trockenlaufschutz
ZUB 3.1 ZUB 3.2.2
ElektriSChe ELLL ImPUISE Regelgerat zur Beschickung von
Steuerungen KAMMERFILTERPRESSEN
i i

Drehzahlregelung mit
Frequenzumrichter
Dosiersteuerungen
Filterpressen-
Beschickung.

Drehzahlregelung
Beispiele: mit FU

Motor-

"""" P
Férdermengen-Steuerung NEMOCOMP
Zeit-Steuerung (Filterpressen-Beschickung

lhre kompetenten Ansprechpartner fiir Ersatzteile und Zubehor

UMWELTTECHNIK

Pumpen: Tel. 08638/631010
Ersatzteile Tel. 08638/631011
u. Zubehor: Fax 08638/632333
E-mail: info@nmp.netzsch.com

CHEMIE UND GRUNDSTOFFE

NAHRUNGS- UND GENUSSMITTEL

Pumpen: Tel. 08638/631030
Ersatzteile Tel. 08638/631031
u. Zubehor: Fax 08638/632358
E-mail: info@nmp.netzsch.com

WOCHENEND-NOTDIENST

Pumpen: Tel. 08638/631020 Telefon 0172-6725573
Ersatzteile Tel. 08638/631021
u. Zubehor: Fax 08638/632327
E-mail: info@nmp.netzsch.com
Erstellt: 30.05.01 Verteiler: Text-Nr. R 16000-1/4 @
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NETZSCH

e —

16 ANHANG
SPEZIALWERKZEUG

SEITE
16.1

ZUB 14.4 - W1

Q@):o

Bandschliissel
fir die Statormontage

— fur kleine Pumpen
- einfache und effektive Montage

ZUB 14.4 - W2

Kettenschliissel
fir die Statormontage
— fur gréBere Pumpen

— unkomplizierte und wirkungsvolle
Handhabung

ZUB 14.1

Statorklemme
fur die Statormontage
— passend jeweils flr genau eine

StatorgroBe
— die exakte Lésung

ZUB 14.2

imnf= sl

|

Statormontagevorrichtung

— fur groBe Pumpen
— sichere und perfekte Montage
— auch fur schwierige Einsatzfélle

ZUB 14.4 - W3

Satz Inbusschliissel

— mit Kugelkopf
— fur Bogenzahn-Gelenkmontage

ZUB 14.4 - W4
T | I |

Satz Splintentreiber

— zum Austreiben von
Spannhulsen und Gelenkbolzen

ZUB 14.4 - W5

o Do/ ]

Drehmomentschliissel

— fur die korrekte Montage
von Bogenzahngelenken und
Ringspannelementen

ZUB 14.4 - W6

1
J

MeBschieber mit TiefenmafB

— fur die korrekte Einstellung
von Gleitringdichtungen

ZUB 14.4 - W7

Montagezange fiir
Sicherungsringe

— leichte und sichere Montage von
Sicherungsringen bei Bolzengelenken

ZUB 14.3

Fullvorrichtung fiir
Bogenzahngelenke

- saubere Ol-Befillung der Bogen-
zahngelenke mit Spezial-Gelenkdl

ZUB 14.4 - W8

B

Packungszieher

— zum leichten Auswechseln
verschlissener Stopfbuchs-
packungen

Weitere Informationen erhalten Sie bei
unserem zentralen Ersatzteilservice

UMWELTTECHNIK

Pumpen: Tel. 08638/631010
Ersatzteile Tel. 08638/631011
u. Zubehor: Fax 08638/632333
E-mail: info@nmp.netzsch.com

CHEMIE UND GRUNDSTOFFE

Pumpen: Tel. 08638/631020
Ersatzteile Tel. 08638/631021
u. Zubehor: Fax 08638/632327
E-mail: info@nmp.netzsch.com

NAHRUNGS- UND GENUSSMITTEL

Pumpen: Tel. 08638/631030
Ersatzteile Tel. 08638/631031
u. Zubehor: Fax 08638/632358
E-mail: info@nmp.netzsch.com

Erstellt: 30.05.01 Verteiler:
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P> Vor Benutzung kopieren

0 Anfrage [0 Bestellung

An

NETZSCH - Mohnopumpen GmbH
Geretsrieder Str. 1

D-84478 Waldkraiburg

Lieferanschrift falls abweichend /
Delivery address if different

NETZSCH

e ——

Absender / Firmenstempel / Address or firm stamp

Ansprechpartner:
Tel.:

Fax:

Rechnungsanschrift falls abweichend /
Address of invoice if different

Wichtig! Unbedingt angeben!

Masch.-Nr. Pumpen-Kom.-Nr. Type

46500411/0010 NMO003
Menge Pos.-Nr. Artikel-Bezeichnung
quantity description

Sie wlnschen:

O Prospektmaterial

ODER: Sie rufen uns ganz einfach an!!!

O Besuch unseres AuBendienstmitarbeiters

O Informationsmaterial Gber NEMO CERATEC® Keramik-Rotor
O Sonstiges . .....................

siehe auch Ruckseite

UMWELT O
CHEMIE- UND GRUNDSTOFFE O
NAHRUNGS- UND GENUSSMITTEL [

Internet: http://www.netzsch-pumpen.de

ERSATZTEILSERVICE  Tel.:
ERSATZTEILSERVICE ~ Tel.:
ERSATZTEILSERVICE  Tel.:

(08638) 631011 Fax: (08638) 632333
(08638) 631021 Fax: (08638) 632327
(08638) 631031 Fax: (08638) 632358

Bei Brief- oder Faxantwort bitten wir Sie die entsprechende Branche anzukreuzen.

GewdUnschte Lieferzeit:
Required date of delivery

Ort, Datum / address, date

Unterschrift, Firmenstempel / signature/firm stamp

Text-Nr. 16000-3/4
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B> Vor Benutzung kopieren

NETZSCH

e ——

Wichtig! Unbedingt angeben!

Masch.-Nr. Pumpen-Kom.-Nr. Type

46500411/0010 NMO003
Menge Pos.-Nr. Artikel-Bezeichnung
quantity description

Text-Nr. R 16000-3/4
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SEITE
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16 ANHANG
ANSCHRIFTEN

NETZSCH

— e —

Osnabriick
O

Dortmund (O
O @] Paderborn

Bremen

O
Bielefeld

O
Wismar
O Hamburg o

Schwerin

Wolfsburg
O

Hannover

©)
Nildesheim Magdeburg

Rostock

Netzsch Mohnopumpen GmbH
Geretsrieder Str. 1

D-84478 Waldkraiburg
Telefon 49/8638/63-0

Fax 49/8638/67981 + 67999
e-mail: info@nmp.netzsch.com
www.netzsch-pumpen.de

Neubrandenburg
@)

SERVICE-NUMMERN
WERK WALDKRAIBURG

UMWELT
Tel.

Fax
E-mail:

08638/631010
08638/632333
info@nmp.netzsch.com

o CHEMIE
DifeldortY 5, Winterb€rg  assel Halle Tel. 08638/631020
a N A Dresden Fax 08638/632327
) P9 ¢} E-mail: info@nmp.netzsch.com
Bonn O Siegen Fulda O Erfurt O
Aacyen o (@] NAHRUNG
Koblenz Chemnitz Tel. 08638/631030
o Fax 08638/632358
Frankfurt/Main E-mail: info@nmp.netzsch.com

O Saarbrucken

Karlsruhg

Wirzburg
O

O Nurnberg

QO Heilbronn

NETZSCH-

Hauptwerk

O Regensburg

Mohnopufpe

Waldkraiburg

WOCHENEND-NOTDIENST
Telefon 0172-6725573

AUSSENDIENST

In 12 deutschen Stadten stehen Ihnen
unsere Aussendienstmitarbeiter zur
Verfugung (siehe Symbole in der Karte;
Tel. und Fax siehe nachste Seite)

Freiburg
O

Adressen der Werksburos siehe Rickseite

Fax
E-mail:

SERVICE-STATIONEN
Telefon 08638/632357

08638/632358
service.nmp@netzsch.com

BRASILIEN

NETZSCH do Brasil

Industria e Comércio Ltda.

Rua Hermann Weege, 23 83, C.P. 51
BR-89 107 Pomerode/S.C.

Tel. +55/47/3878222

Fax +55/47/3878400

e-mail: info.ndb@netzsch.com
www.netzsch.com.br

P.R. CHINA

NETZSCH LANZHOU PUMPS Ltd.
No. 210 Minzhou East Rd.
Lanzhou, Gansu,

730000 P.R. China

Tel. +86/931/8841538

Fax +86/931/8417505
e-mail: nlp@netzsch.com
www.netzsch.com.cn

GROSSBRITANNIEN

NETZSCH NEMO-Pumps Ltd.
Unit 3, Middlemore Business Park
Lane West, Aldridge, Walsall
GB-West Midlands WS9 8BD
Tel. +44/1922453433

Fax +44/1922458404

e-mail: npu@netzsch.com

RUSSISCHE FODERATION

Erich Netzsch GmbH & Co. Holding KG
Leninski Prospekt 95a

RUS-117313 Moskau

Tel. +007/095/956 9086

Fax +007/095/9569087

e-mail: netzsch@netzsch.ru
www.netzsch.ru

ITALIEN
FRANKREICH MILANTECNICA S.r.l.
NETZSCH Freres S.a.r.l. Via Fleming 17
32-34, Avenue des Chardons 1-37 135 Verona

F-77 341 Pontault Combault Cedex
Tel. +33/164435400

Fax +33/160295726

e-mail: nfp@netzsch.com

Tel. +39/045/82007 55
Fax +39/045/200807
e-mail: mtm@netzsch.com
www.milantecnica.it

JAPAN

HEISHIN-NETZSCH Co Ltd.
1-54 1-Chome Post-No. 652
Misaki-Hommachi Hyogo-Ku
Kobe, Japan

Tel. +81/78/6521111

Fax +81/78/ 6521196
www.mohno-pump.co.jp

OSTERREICH

Gebruder NETZSCH
Maschinenfabrik Ges.m.b.H & Co. KG
Im Huhnersteig 7

A-4017 Linz

Tel. +43/732/770591-0

Fax +43/732/77059131

e-mail: gnl@netzsch.com

SINGAPUR

NETZSCH ASIA PACIFIC Pte. Ltd.
Pump Division

9A Joo Koon Crescent
Singapore 629023

Tel. +65/8634453

Fax +65/8634483

e-mail: nmp.nap@netzsch.com
www.netzsch.com.sg

THAILAND

NETZSCH (Thailand) Ltd.

1559 Town in Town Soi Srivara (Ladprow 94)
Ladprow Rd., Wangthonglang
Bangkok 10310, Thailand

Tel. +66/2/5307385-8

Fax +66/2/5307384

e-mail: nft-nfi.ntb@netzsch.com

USA

NETZSCH-Incorporated

119 Pickering Way

Exton, PA 19341-1393

Tel. +1/610/363-8010

Fax +1/610/363-0971

e-mail: netzsch.nil@netzsch.com
www.netzschusa.com

VIETNAM

NETZSCH ASIA PACIFIC Pte. Ltd.
Representative Office Vietnam

A 54-55 Nguyen Hong Dao Str.
Ward 13, Tan Binh (District)

Ho Chi Minh City, Vietnam

Tel. +84/8/8492106

Fax +84/8/8426292

e-mail: info.nrov@nap.netzsch.com

Ingenieurbiiros und Servicestellen in den meisten Ladndern Europas und in Ubersee

Erstellt: 26.07.01 Verteiler:
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Kiel
Dirk Pieper
Tel: (045 01) 822335
Fax: (045 01) 82 23 37

Rostock

@)

Wismar
O Hamburg o

Neubrandenburg
O

Schwerin

Thorsten Fricke
Tel: (042 03) 78 98 89
Fax: (042 03) 78 98 86

Wolfsburg
O

Helmut Hentrich
Osnabriick Hannover Tel: (05132) 82 56 70

e P e a2 O O Fax: (05132) 82 56 71
Fax: (023\89) 78 19 13 " O . o
Andfeas Kutt Bielefeld ildesheim Magdeburg
Tel:%Q20 41) 79 01 14
Fax: (02041) 79 0195 Dortmund (O
Duisburg O Paderborn
Difseldorf Hen Winterberg  Kassel Halle
2 & > o
Leipzig Dresden
O
Q O siegen Erfurt O
Aacken Bonn Fulda O
Heinz SchlieBmann O _
Chemnitz

Ullrich Qrisimer Koblenz -II;-;I( ((%6611 8822))%%%55%9]
Tel: (02°28) 62 00 074 ’

Fax: (02 28) 62 00 076 ©, Erankfurt/Main

Horst Engl
Tel: (09171) 85 97 69
Fax: (09171) 85 97 81

Wiurzburg

@)

Thomas Tolksdorf
Tel: (061 84) 90 07 83
Fax: (061 84) 90 07 84

Gunter Kupke
Tel: (06 21) 48 42 174
Fax: (06 21) 48 42 175

O Saarbriicken O Nirnberg

Heilbronn
Karlsruhg Diet(;r Schorr
O Tel: (071 41).49 65 6 O Regensburg
Fax: (971 41) 49 65 68
O
" NETZSCH-
gart Michael p
e Ulm / Jurgen Zabelt WERKS-
. -
. Frank Schicht ans BUROS
Freiburg  Tel: (071 45) 92 20 48
Fax: (071 45) 92 20 49
Dieter
N Schorr
SERVICE-
STATIONEN

Erstellt: 26.07.01 Verteiler: Text-Nr. R 16000-4/4 @
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Betriebs- und Wartungsanleitung
Operating and Maintenance Instruction
Instructions de conduite et d’entretien

B 1012

02/99

Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren
These safety instructions must be kept available

Ces instructions de sécurité doivent étre observées

Standard - Stirnradgetriebe
Standard Helical Gearboxes
Réducteurs standard a engrenages cylindriques

A Warnung

Es wird vorausgesetzt, da3 die grundsétzlichen
Planungsarbeiten der Anlage sowie Transport,
Montage, Installation, Inbetriebnahme, Wartung
und Reparaturen von qualifiziertem Personal
ausgefthrt bzw. durch verantwortliche Fach-
krafte kontrolliert werden. Bei Arbeiten am
Getriebemotor muf3 garantiert sein, daB3 keinerlei
Spannung anliegt, und dieser gegen Wieder-
einschaltung gesichert ist.

A Warnung

Verédnderungen gegenuber dem Normalbetrieb
(hdhere Leistungsaufnahme, Temperaturen,
Schwingungen, Gerdusche usw. oder An-
sprechen der  Uberwachungseinrichtungen)
lassen vermuten, daf3 die Funktion beein-
trachtigt ist. Zur Vermeidung von Stérungen, die
ihrerseits mittelbar oder unmittelbar schwere
Personen- oder Sachschaden bewirken kénnten,
muBB das zustdndige Wartungspersonal dann
umgehend versténdigt werden.

A Im  Zweifelsfall  die
Betriebsmittel sofort abschalten!

entspechenden

A Caution

It is presumed that fundamental project work as
well as all work with regard to transport,
assembly, installation, starting-up, maintenance
and repair is performed by qualified personnel or
supervised by skilled labour taking overall
responsibility. Make absolutely sure that no
voltage is applied at all while work is being done
on the geared motor. Drive must also be
secured against switching on.

A Caution

Any deviation from normal operating conditions
(increased power consumption, temperature,
vibrations, noise etc.) or warning signals by
monitoring equipment suggest malfunction.
Inform the responsible maintenance personnel
at once to prevent the trouble from getting worse
and causing, directly or indirectly, serious
physical injury or material damage.

A In case of doubt disconnect the machine
immediately!

A Avertissement

Il est impératif que les travaux fondamentaux de
l'installation, ainsi que tous les travaux de
transport, montage, installation, mise en
exploitation, entretien et réparation soient
accomplis par du personnel qualifié et contrélés
par des techniciens spécialisés dans ce
domaine. Avant toute intervention sur le
motoréducteur, il faut s'assurer que celui-ci n'est
plus sous tension et que la remise sous tension
soit interdite.

A Avertissement

Si en utilisation normale, des modifications de
fonctionnement  apparaissent  telles  que
puissance absorbée trop élevée, température
élevée, vibrations fortes, bruit intense etc. ou en
rapport avec les controles techniques, cela
laisse supposer que différentes fonctions de
I'appareil peuvent étre détériorées. Pour éviter
ensuite des problémes, qui pourraient entrainer
de graves accidents corporels ou de graves
dégats matériels, le personnel d'entretien
compétent doit immédiatement étre informé.

A Si vous étes dans le doute,
immédiatement |'alimentation!

coupez
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Aufstellung, Vorbereitung

—Transportosen am Getriebe sind fir das
Gewicht des Antriebs ausgelegt

—-Fundamente ausreichend bemessen und
schwingungsfrei ausfiihren

—-Getriebe oder -motor fest und ohne
Verspannung montieren

—ausreichende Beluftung vorsehen

—-serienmanBiges Innengewinde nach DIN 332
zum Aufziehen von Verbindungselementen
auf die Wellen benutzen

-Schlage auf die Wellen
(Lagerbeschadigung!)

—Maschine und Getriebe méglichst mit
elastischen Kupplungen verbinden

—-vor dem Einschalten Abtriebselemente
aufziehen bzw. PaBfeder sichern

—-bei Aufsteckgetrieben mit Drehmoment-
stitze Gummipuffer verwenden

vermeiden

Elektrischer AnschluB3

—MotoranschluBB nach Schaltbild vornehmen

—Ubereinstimmung von Netzspannung und
Frequenz mit den Typenschild-Daten
sicherstellen

- Sichere Schutzleiterverbindung herstellen

—evtl. falsche Drehrichtung korrigieren durch
Vertauschen von 2 Phasen

—-Nicht benétigte Kabeleinflihrungséffnungen
und den Kasten selbst staub- und
wasserdicht verschlieBen

—Uberbelastung und Phasenausfall durch
Schutzschalter vorbeugen

—Einstellen des Motorschutzschalters auf
Nennstrom

- Schaltbilder auf der letzten Seite

Inbetriebnahme

-bei langeren Lagerzeiten  besondere
Vorkehrungen treffen (siehe Werknormblatt
"Langzeitlagerung")

-Lage der Olstandschraube nach
Bauformtabellen des entsprechenden
Kataloges feststellen

- Prifen des Olstandes

—Entfernen des _VerschluBstopfens vor
Inbetriebnahme (Uberdruck!), ggf. Druck-
entliftungsschraube montieren

-Normale Erstbefillung: siehe Schmier-
stofftabelle

—Luftgekihlte Motoren sind fir Umgebungs-
temperaturen von - 20°C bis +40°C sowie
Aufstellungshéhen & 1.000 m Uber NN
ausgelegt

—Der Einsatz im Ex-Bereich ist nicht zuléssig,
sofern nicht ausdricklich hierfir vorgesehen

Wartung

MOTOR .

- Staubablagerungen entfernen (Uberhitzung!)
—-Waélzlager ausbauen, reinigen und einfetten
—Es ist zu beachten, daB der gesamte
Freiraum um das Lager ca. 1/3 mit Fett
gefullt ist

- Schmierstoffsorten siehe unten

GETRIEBE |

-regelméBige Olstandskontrolle

-Wechseln des Schmierstoffes alle 10.000
Betriebsstunden oder spatestens nach 2
Jahren.

—-Doppelte Fristen bei synthetischen Pro-
dukten

—-Verklrzung der Schmierstoffwechselinter-
valle bei extremen Betriebsbedingungen
(hohe Luftfeuchtigkeit, aggressive Um-
gebung und hohe Temperatur-
schwankungen)

—-Verbinden des Schmierstoffwechsels mit
grundlicher Reinigung des Getriebes

A Synthetische und mineralische Schmier-
stoffe nicht miteinander mischen! Das gilt
auch fir die Entsorgung der Schmierstoffe!

Preparing and performing installation

- Lifting devices on the drive are designed to
carry the drive weight

—the foundation (base) should be of adequate
size and vibration-proof

—install gear unit or geared motor rigid and
braceless

—ensure sufficient ventilation

—-make use of tapped hole (DIN 332) to suit
fastening to the shaft end

—avoid shocks on shafts (bearing damage!)

—preferably use flexible coupling between
output shaft and driven machine

—fit output elements to shaft end or secure
feather key before starting the motor

—use torque arm with rubber buffer on shaft
mounting gearboxes

Connection of motor

—Connect motor according to diagram

—-make sure that mains voltage/frequency are
in accordance with nameplate information

—make secure protective conductor conection

—if motor is running in reverse direction,
interchange two phases

—Close unused cable entrances holes and the
box itself in a dust- and watertight manner.

—install protective switches to prevent
overload and phase failure

—set motor protection switch to nominal
current

—wiring diagrams on the last page

Starting up

—in case of long-time storage take special
precautions (as provided in works standard
sheet "Extended Storage")

—check position of oil-level plug with help of
mounting position tables in applicable
catalogue

—check oil-level

—prior to starting-up, remove vent plug from
vent screw if necessary

—if not specified otherwise, first oil filling as is
shown in list of lubricants

—air-cooled motors are designed for ambient
temperautres between -20°C and +40°C and
for installation at altitudes & 1.000 m above
M.S.L.

—Their use in hazardous areas is prohibited
unless they are expressly intended for such
use (follow additional instructions)

Maintenance

MOTOR

—remove dust deposit (overheating)

—dismount anti-friction bearings for cleaning
and refill with grease

—ensure that the bearing cage is packed to
about 1/3 with grease, distribute evenly

—select proper type of lubricating grease from
following table

GEARBOX

—regular oil level check

—change lubricant every 10.000 working hours
or after two years at the latest.

—combine the lubricant change with thorough
cleaning of gear unit

—lubricant changing intervals will be twice as
long if synthetic products are used

—extreme working conditions (high air
humidity, aggressive media and large
temperature variations) call for reduced
lubricant changing intervals

A Synthetic and mineral lubricants must not
be mixed either for filling or for disposal!

Mise en place, préparation

—Le matériel utilisé pour la manutention doit
tenir compte du poids de I'équipement

—prendre largement les dimensions des
embases et les réaliser exemptes de
vibrations

—-monter les réducteurs et motoréducteurs
solidement et sans haubanage

—prévoir une aération suffisante

—prévoir le taraudage conforme a la norme
DIN 332 pour monter des accouplements
sur les arbres d'entrée et de sortie

—éviter de donner des coups sur les arbres
(cela pourrait détériorer le roulement!)

—lier autant que possible la machine et le
réducteur avec des  accouplements
élastiques

—avant la mise en service, enlever |'élément
d'accouplement ou/et fixer la clavette

—utiliser pour I'exécution arbre creux avec
bras de réaction une butée en caoutchouc

Branchements électriques

—brancher le moteur selon le schéma

—s'assurer que la tension du réseau et la
fréquence correspondent aux données
inscrites sur la plaque signalétique

—Le cable de raccordement doit étre protégé

—corriger un éventuel mauvais sens de
rotation par une inversion de deux phases

—Les entrées de cébles non utilisées doivent
étre obturées, la boite elle-méme devant
étre fermée de fagon a étre étanche a l'eau
et a la poussiére

—prévoir une protection électrique contre les
surcharges, court-circuit et défaut de phases

—régler la protection électrique suivant
l'intensité nominale du moteur

—-schéma de branchement a la derniére page

Mise en fonctionnement

—si un stockage longue durée du réducteur
est prévu, il faut prendre les dispositions
nécessaires (voir spécification "Stockage
longue durée")

—vérifier que la vis de niveau d'huile
corresponde a la position de montage du
réducteur (voir catalogue)

—controler le niveau d'huile

—enlever la méche de la vis d'évent avant la
mise en route (pour éviter une surpression)
ou fixer le clapet d'évent sur le réducteur

—pour le premier remplissage voir le tableau
des lubrifiants

—les moteurs autoventilés sont dimensionnés
pour des températures ambiantes comprises
entre -20°C et +40°C, ainsi que pour une
altitude & 1000 métres au-dessus du niveau
de la mer

—Leur utilisation dans des atmospheres
explosives est interdite, a moins qu'elles ne
soient expressément prévues a cet effet
(respecter les indications supplémentaires)

Entretien

DU MOTEUR

—enlever la
(échauffement)

—démonter les roulements, les nettoyer et les
regraisser

—la cage des roulements doit étre remplie au
1/3 environ

—lubrifiant voir tableau ci-apres

DU REDUCTEUR

—vérifier réguliérement le niveau d'huile

—vidanger le lubrifiant apres 10.000 heures de
fonctionnement ou au plus tard aprés 2 ans
d'utilisation.

—profiter de la vidange pour effectuer un
nettoyage approfondi du réducteur

—pour des lubrifiants synthétiques, ce délai
peut étre doublé

—réduire les intervalles entre les vidanges
dans des conditions d'utilisation extrémes
(hygrométrie élevée, ambiance agressive ou
variations importantes des températures)

poussiére du moteur

A Des lubrifiants synthétiques et minéraux ne
doivent pas étre mélangés! Ceci s'applique
également pour le retraitement des lubrifiants!



Schmierstoffarten / Type of lubricant / Type de lubrifiant

Schmierstoffart ~ JUmgebungstemp.|  Viskositat ~=JFEA . M@bil
Type of lubricant Ambient temp. Viscosity NN @
Type de lubrifiant [ Temp. ambiante Viscosité ‘ LUB,,,Cf}g,f Shell TRIBOL
-5...40 ISO VG 220| Degol Energol GR- | Alpha SP 220 | Deagear DX SAE 85W- Spartan Kliberoil Mobil- Shell Omala Tribol
(normal) BG 220 XP220 Alpha MW 220 90 Falcon CLP 220 EP 220 GEM 1-220 gear 630 Oel 220 1100/ 220
Mineralol Alpha MAX 220
Mineral oil -15...25 ISO VG 100| Degol Energol Alpha SP 100 | Deagear DX SAE 80W Spartan Kliberoil Mobil- Shell Omala Tribol
Huile minérale BG 100 | GR-XP100 | Alpha MW 100 Falcon CLP 150 EP 100 GEM 1-100 gear 627 Oel 100 1100/ 100
* 50..-15 Alpha MAX 220
ISO VG 15 | Vitamol Bartran Hyspin AWS 15 | Airkraft Hydraulic Oil 15 | Univis J13 Isoflex MT Mobil Shell Tellus Tribol
1010 HV15 Hyspin SP 15 30 rot DTE11 M Oel T 15 770
Hyspin ZZ 15
R -25...80
Synthetisches Ol
Synthetic oil 1ISO VG220 Degol Enersyn Alphasyn Polydea PGLP 220 ESSO Kliibersynth Glygoyle Shell Tivela Tribol
Huile synthétique GS 220 | SG-XP 220 PG 220 Glycolube GH 6-220 30 OelWB 800/ 220
220
Biologisch abbau- -25...80 ISO VG 220 Bio- Biogear Carelube Plantogear 220 S Kliber-Bio Mobil DTE Tribol
bare Ole Degol SE 220 GES 220 GM2 - 220 FM 220 800/220
Biodegradable oil S220
Huiles biodégradables
Lebensmittelvertrag- -25...80 ISO VG 220 | Degol OPTIMOL Renolin 220 GEAR OIL | Kluberoil Cassida 220 Tribol Food
liche Ole FG 220 Optileb GE 220 FM 220 | 4UH1-220 Proof
Food-grade oil 1810/220
Huiles pour envi-
ronnement alimentaire
Synthetisches -35...60 Aralub Enersyn Alpha Gel 00 Glissando 6833 EP 00 FlieBfett | Kllbersynth Glygoyle Shell Tivela Tribol
FlieBfett SKA 00 GSF S 420 GE 46-1200 Grease 00 | compound A 800/ 1000
Synthetic fluid grease
Craisse fluide
synthétique
Wilzlager / Anti friction bearings / Roulements a rouleaux
Fett -30...60 Aralub Energrease | Spheerol AP 3 Glissando 30 Mehr- Centoplex 3 Mobilux 3 Alvania Tribol
(Mineralélbasis) (normal) HL3 LS3 Spheerol AP 2 zweckfett Fett R3 3030/100-2
Grease Aralub Energrease | LZV - EP Glissando 20 Beacon 3 | Centoplex 2 Mobilux 2 oder Tribol
(mineral oil basis) HL2 LS2 Mehr- Alvania 4020/220-2
Graisse Glissando FT 3 zweckfett Fett RL2
(base huile minérale) Aralub Beacon 2
* BAB
-50... 110 EP2 Spheerol EPL2 Tribol 3785
Synthetisches Fett * 50...110 Aralub Product 783/46 Discor 8 - EP 2 Beacon Isloflex Mobiltem Aero Shell Tribol
Synthetic grease SKL 2 325 Topas NB52 | p SHC 32 Grease 3499
Graisse synthétique 16 oder 7

* Bei Umgebungstemperaturen unterhalb -30°C und oberhalb 60°C sind Wellendichtringein besonderer Werkstoffqualitat einzusetzen
* With ambient temperatures below -30°C and above approx. 60°C shaft sealing rings of a special material quality must be used
* Lors d'une température ambiante inférieure & -30°C ou supérieure a environ 60°C, il y lieu d'utiliser des joints d’étanchéité spéciaux

OLFULLMENGE [cm?]

CAPACITY [cm?]

QUANTITE DE LUBRIFIANT [cm’]

Waagerechte Anordnung Senkrechte Anordnung
Horizontal position Vertical position
Position horizontale Position verticale
Stirnradgetriebe Helical Gearboxesé Réducteurs a engrenages cylindriques
zwei- und dreistufig double and triple reduction a deux et trois train d’engrenages
B3 B5 B35 B85 Bb5a B5b B5c B8 B6 B7 Vi1 V3 V15 V5 V6 V3/6
SK 0 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 150 150 150 150 150 150
SK 000 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200 240 240 240 240 240 240
SK 01 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 400 400 400 400 400 400
SK 010 600 600 600 600 600 600 600 600 600 600 650 650 650 650 650 650
SK 20 510 510 510 510 510 510 510 510 510 510 700 700 700 700 700 700
SK 200 1300 1300 1300 1300 1300 1300 1300 1300 1300 1300 1400 1400 1400 1400 1400 1400
SK 25 700 700 700 700 700 700 700 700 700 700 1000 1000 1000 1000 1000 1000
SK 250 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1500 1500 1500 1500 1500 1500
SK 30 800 800 800 800 800 800 800 800 800 800 1400 1400 1400 1400 1400 1400
SK 300 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1500 1500 1500 1500 1500 1500
SK 33 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1600 1600 1600 1600 1600 1600
SK 330 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1580 1580 1580 1580 1580 1580

Die Normalbefiillung der Getriebe ist Mineralél. Synthetisches Ol ist gegen Mehrpreis lieferbar.
Standard lubricant for the gearboxes is mineral-oil. Synthetic oil is available at a surcharge.
Les réducteurs sont remplis d’huile minérale. lls peuvent étre remplis d’huile synthétique contre supplément de prix.

HINWEIS / REMARK / REMARQUE: .
Olfiillmengen sind ca.Angaben. Olniveau anhand der Olkontrolischraube priifen.

Filling quantities are approx. figures. Oil level must be checked according to oil-level plugs.
Les quantités d huile sont données a titre indicatif. Vérifier la quantité d’huile grace a la vis de niveau d’huile.
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Waagerechte Anordnung

BAUFORMEN

MOUNTING POSITIONS
POSITIONS DE MONTAGE

Horizontal position

Posi

tion horizontale

[0

[ I=C

o lj=8

B

3/B5

D

0D,

EUDTH

@jﬂﬂi{“@ B5c

Senkrechte A

B8 /B5 B5a
] o CIN Ol Q
Ao | 40 | o
B8 B6 B7
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Schaltbilder / Wiring diagrams / Schémas de branchement

Drehstrom-Motor mit KurzschluBanker

Three phase squirrel-cage motor

Moteur triphasé a cage d’écureull
AN A
Q@ fﬁ i QAe—e—e
@ @ @ @ @ @
5 5
-4 0+

Drehstrom-Motor mit KurzschluBanker, in Dahlander-Schaltung
Three phase squirrel-cage motor, Dahlander connection
Moteur triphasé a cage d’écrureull, couplage Dahlander

Qo @ o

O O ® ?

g Qo @ o
—O—+
s
niedrige - Drehzahl
low - speed
inférieure - vitesse

) Klemmbrett
Terminal board
Plaque a bornes

Il) Schalter
Switch

Démarreur

Drehstrom-Motor, polumschaltbar, zwei getrennte Wicklungen

®\

Q0 ® ?
$ Ao @ o
0 |
—3 @ O W
- hohe niedrige - Drehzahl
- high low - speed
- supérieure inférieure - vitesse

Three phase motor, polechanging, two separate windings, two speeds
Moteur triphasé a commutation de péles, deux bobinages séparés,

deux vitesses

@ @ @

- hohe
- high
- supérieure



STIRNRADGETRIEBEMOTOR
ZWEISTUFIG

HELICAL GEARED MOTOR
DOUBLE REDUCTION

MOTOREDUCTEURS A ENGRENAGES CYLINDRIQUES
A DEUX TRAINS D'ENGRENAGES

STIRNRADGETRIEBEMOTOR
DREISTUFIG

HELICAL GEARED MOTOR
TRIPLE REDUCTION

MOTOREDUCTEURS A ENGRENAGES CYLINDRIQUES
A TROIS TRAINS D'ENGRENAGES

STIRNRADGETRIEBE MIT FREIER ANTRIEBSWELLE
TYPENZUSATZ: W

HELICAL GEARBOX WITH FREE INPUT SHAFT
AFFIX: W

REDUCTEURS A ENGRENAGES CYLINDRIQUES
AVEC ARBRE D'ENTREE LIBRE
SUFFIXE: W

STIRNRADGETRIEBE ZUM ANFLANSCHEN VON
IEC-NORMMOTOREN NACH DIN 42677
TYPENZUSATZ: IEC

HELICAL GEARBOX FOR ASSEMBLY WITH
IEC STANDARD MOTORS ACC: TO DIN 42677
AFFIX: IEC

REDUCTEURS A ENGRENAGES CYLINDRIQUES
PUR MONTAGE MOTEURS NORME SELON DIN 42677
SUFFIXE: IEC

) @ ) ALLGEMEINE ERSATZTEILE
= GENERAL PARTS LIST
: VUE ECLATEE ET NOMENCLATURE
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Abtriebswelle

Paffeder
Wel|endichtnn?
Abtriebswellenlager. normal
Abtriebswellenlager, verstarkt
Abtriebswellenlager
IT-Oldichtung
Enlluhun%sschraube
PaBscheibe
Abtriebsrad

PaBfeder
Sicherungsnng
Antriebsnitzel
Getriebegehduse
Ritzellager
Abtriebsritzel

PaRfeder

Antriebsrad
IT-Oldichtun
VerschluBschraube
Getriebedeckel
Ritzellager

PaBscheibe
Sechskantschraube
Federmin
Spiralspannstift
Dichtung

PaBscheibe

Dichtung
Zylinderschraube
PaBscheibe

Paifeder
Antriebslagergehause
Rillenkugellager
Rillenkugellager, normal
Rillenkugellager, verstarkt
Wellendichtung
PaBfeder
Sicherungsnng
Sicherungsnng
Sicherungsnng
Antriebswelle, verzahnt
Antriebswelle alan
Spiralspannsti
Spiralspannstift
Zwischenwelle, verzahnt
Sechskantschraube
Federming

Dichtun

IT-Oldichtung
VerschluBschraube
Zwischenwelle, glatt
Rillenkugellager
Rillenkugellager
Paf3teder

Pafscheibe
Antriebsrad
Antriebsritzel
Getriebegehause 3. Stufe
Getriebedeckel
Sechskantschraube
Federring

Dichtung
Mitnehmerwelle
Sicherungsnng
Sicherungsnng
Sicherungsrnng
|IEC-Zylinder
Mitnehmerwellenlager
Wellendichtring
Mitnehmerwellenlager
Mitnehmer-Ritzelwelle
Pafscheibe
Gamma-Ring
Distanzring

Kupplung

Gewindestift

Rotor mit Welle, glatt
Rotor mit Welle, verzahnt
A-Lagerschild
Wellendichtring
A-Lager
Kugellager-Ausgleichsscheibe
Klemmkastenrahmen
Klemmkastendeckel
Klemmkasten-Rahmendichtung
Klemmkasten-Deckeldichtung
Klemmbrett
PG-Verschraubung
Statorgehduse
Paffeder
Bundschraube
Sechskantmutter
B-Lager

B-Lagerschild
Rotorwelle mit 2. Wellenende
Ventilator
Ventilatorhaube
PaBfeder
Sicherungsring
Pafiteder
Sicherungsring
Sicherungsring
Linsensenkschraube
Linsensenkschraube

mmumg;wum—a
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Qutput shaft
Ke

Y

Shaft seal
Qutput shaft bearing, normal
Qutput shaft bearing, reinforced
Qutput shaft bearing
Seal
Vent screw
Shim
Driven gear
Key
Circlip
Driving pinion
Gear case
Pinion shaft bearing
Driven pinion
Key
Driving gear
Seal
Plug
Gear case cover
Pinion shaft bearing
Shim
Hexagon bolit
Washer
Spiral pin
Seal
Shim
Seal
Socket head bolt

him
Key
Input bearing housing
Grooved ball beanng
Grooved ball bearing, normal
Grooved ball bearing, reintorced
Shatt seal

Key

Circlip

Circlip

Circlip

Input shaft gearcut
Input shaft, plain
Spiral pin

Sprral pin
Intermediate shaft, gearcut
Hexagon boit
Washer

Seal

Seal

Plug

Intermediate shaft, plain
Grooved ball bearing
Grooved ball bearing
Key

Shim

Driving gear

Driving pinion

Gear case 3rd.-red.
Gear case cover
Hexagon bolit
Washer

Seal

Input shaft

Circlip

Circlip

Cirdig

IEC Adaptor

Input shaft bearing
Shaft seal

Input shaft gearcut
Clutch pinion shaft
Shim

Qil flinger

Spacer

Coupling

Set screw

Rotor with shatft, plain
Rotor with shaft, gearcut
£nd shieild A

Shaft seal

Bearing A

Bearing shim
Terminal box frame
Terminal box cover
Teminal box frame gasket
Terminal box cover gasket
Teminal board

cable entry gland
Stator case

KEY

Collar boit

Hexagonal nut

Bearing B

End shield B

Second motor shaft end

p
Oval flat-head bolt
Oval flat-head boit

CoNOnOLN -~
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Arbre de sortie

Clavette

Bague d'étanchéite
Roulement de I'arbre de sortie, normal
Roulement de I'arbre de sortie, renforce
Roulement de I'arbre de sortie
Joint

Vis d'évent

Rondelle d'ajustage

Roue de sortie

Clavette

Circlips

Pignon d'entrée

Carter

Roulement de I'arbre intermediaire
Pignon d'entrée

Clavette

Roue d’entrée

Joint

Vis de vidange

Couvercle du réducteur
Roulement de I'arbre intermédiaire
Rondelle d'ajustage

Vis hexagonale

Rondelle a ressort

Goupille fendue

Joint

Rondelle d’'ajustage

Joint

Vis a téte cylindnque

Rondelle ajustage

Clavette

Carter de palier d'entrée
Roulement a billes

Roulement a billes, normal
Roulement a billes, renforcé
Bague d'etancheite

Clavette

Circlips

Circlips

Circlips

Arbre d'entree, taillé

Arbre d’entrée, lisse

Goupille fendue

Goupille fendue

Arbre intermeédiaire, taillé

Vis hexagonale

Rondelle a resoort

Joint

Joint

Vis de vidange

Arbre intermediaire, lisse
Roulement a billes

Roulement a billes

Clavette

Rondelle d'adjustage

Roue intermediaire

Pignon d'entrée

Carter réd. 3 éme train d’engrenages
Couvercle du réducteur

Vis hexagonale

Rondelle a ressort

Joint

Arbre d'entrainement

Circlips

Circlips

Circlips

Lanterne IEC

Roulement d'arbre d'entrainement
Bague d'étancheité
Roulement d'arbre d'entrainement
Arbre du pinion d'entrainement
Rondelle d'ajustage
Déflecteur

Bague intermédiaire
Accouplement

Vis a téte creuse

Rotor avec bout d'arbre, lisse
Rotor avec bout d'arbre, taillé
Flasque palier A

Bague d'étanchéité
Roulement A

Disques d'é%alisa(ion pour roulement
Cocle de boite a bomes
Couvercle de boite a bomes
Joint de socle de boite a bomes
Joint de couvercle de boite a bomes
Plasque a bornes

Vis de jonction

Carter de stator

Clavette

Vis epaulée

Ecrou a six pans

Roulement

Flasque palier B

Deuxiéme bout d'arbre moteur
Ventilateur

Capot ventilateur

Clavette

Circlips

Clavette

Circlips

Circlips

Vis a téte fraisée lentiforme
Vis & téte fraisée lentiforme



ALLGEMEINE ERSATZTEILE
GENERAL PARTS LIST
VUE ECLATEE ET NOMENCLATURE

| SR
| - AN

\
I \\
== ‘:J \ “\
[ r—— _ \
‘/L_‘l ls = :;.‘ — \ |
! i i \ \ i
— _— \ . ——
—_ = = = — r.‘.____ = Y
I —

INY [ =

“' ‘ ; '(f‘iiﬂ} - R \‘/!3//, :3‘
é@[ Hll%?@/

=0l

S8 ¢13:2C0C 60 22 efS <= St 24z 547 2i7
\ : ! R A '
\ \ \ | / /,/ | s \ \ \ '
. \ I / \ \ .
\ / / / Vo \ \
\ \ / ' / v \ \ \
\ \ (- ! / // ‘ \\ i \ \ \
\ \ \ / / \ | \ \
\ \ } ‘ ,"/ = i \ \ (\ )
— =5 \ v
\ \\ | — — | ZZ ;2 \ ‘\\ R
\ — i P EE— i . ;
b P — / =2 2 = R
v \ o ' — ‘ \ P
\ \ i | = — — —_— \ !
SURE === =\ |
\ m=——— ‘ /_ﬁ . ~ A~ A — \ \
Vo ! ; I I S Z = ! \ i
‘,_r_ L _/’/_ po S i — —y = — [ — ]f'\ﬂ’_,.':.
[ —_—
I M e ‘ — —
, \[ /




ALLGEMEINE ERSATZTEILE

GENERAL PARTS LIST
VUE ECLATEE ET NOMENCLATURE

84

900
901
902
903
904
905
906
907
908
909
910
911
914
916
918
919
920
921
922
923
924
925
928
929
932
938
939
940
941
942
943
947
948
949
950

Rotor mit Welle, glatt

Rotor mit Welle, verzahnt
A-Lagerschild

Gamma-Ring
Wellendichtring
Sicherungsring
Kugellager-Ausgleichscheibe
Klemmenkastenrahmen
Klemmenkastendeckel
Klemmenkasten-Rahmendichtung
Klemmenkasten-Deckeldichtung
Klemmenbrett
PG-Verschraubung
Statorgehause

PaBfeder

Sicherungsring
VerschluBschraube
IT-Oldichtung

Federscheibe
Sechskantschraube
Bundschraube
Sechskantmutter
Sechskantschraube

B-Lager

B-Lagerschild

Rotorwelle mit 2. Wellenenge
Ventilator

Ventilatorhaube

PaBfeder

Sicherungsring

PaBfeder

Sicherungsring
Sicherungsring
Linsensenkschraube
Linsensenkschraube

900
901
902
903
904
905
906
907
908
909
910
911
914
916
918
919
920
921
922
923
924
925
928
929
932
938
939
940
941
942
943
947
948
949
950

Rotor with shaft, plain
Rotor with shaft, gearcut
End shield A

Oilfinger

Shaft seal

Bearing A

Bearing shim

Terminal box frame
Terminal box cover
Terminal box frame gasket
Terminal box cover gasket
Terminal board
Cable-gland

Stator case

Key

Circlip

Oil-plug

Seal

Spring washer
Hexagon screw

Collar screw

Hexagon nut

Hexagon screw

Bearing B

End shield B

Second motor shaft end
Fan

Fan cover

Key

Circlip

Key

Circlip

Circlip

Oval flat-head screw
Oval flat-head screw

900
901
902
903
904
905
906
907
908
909
910
911
914
916
918
919
920
921
922
923
924
925
928
929
932
938
939
940
941
942
943
947
948
949
950

Rotor avec bout d’arbre, lisse
Rotor avec bout d'arbre, taillé
Flasque palier A

Déflecteur

Bague d'étancheité

Roulement A

Rondelle de calage pour roulement
Socle de la boite a bornes
Couvercie de la boite a bornes
Joint de socie de la boite a bornes
Joint du couvercie de la boite a bornes
Plaque a bornes

Barrette

Carter du stator

Clavette

Circlips

Bouchon de vidange

Joint

Rondelle grower

Vis hexagonale

Tirant

Ecrou hexagonal

Vis hexagonale

Roulement B

Flasque palier B

Deuxieme bout d’arbre du moteur
Ventilateur

Capot de ventilateur

Clavette

Circlips

Clavette

Circlips

Circlips

Vis a tete fendue

Vis a téte fendue
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Sicherheit NORDAC trio

1. SICHERHEIT UND KONFORMITATSERKLARUNG

Vor der Installation und Inbetriebnahme dieses Gerates lesen Sie bitte sorgfaltig diese Sicher-heits-
und Warnhinweise und beachten Sie alle am Gerat angebrachten Warnschilder. Achten Sie auf
lesbaren Zustand der Warnschilder und ersetzen Sie fehlende oder beschadigte Schilder.

/A WARNUNG

Dieses Gerat darf nur durch entsprechend qualifiziertes Personal installiert, betrieben
und instandgehalten werden.

Nur festverdrahtete Eingangsleistungsanschliisse sind zuldssig. Das Gerat muf} geerdet
sein (IEC 536 Klasse 1, NEC und andere zutreffende Standards).

Warten Sie mindestens finf Minuten, nachdem das Gerat spannungsfrei geschaltet
wurde, bevor Sie das Gerat 6ffnen. Der Kondensator des Gleichspannungszwischen-
kreises bleibt auch nach dem Abschalten der Netzspannung mit gefahrlich hoher
Spannung geladen. Bei Arbeiten am gedffneten Geréat ist zu beachten, daf’ spannungs-
fiihrende Teile freiliegen. Diese Teile nicht berlhren.

Unter bestimmten Einstellbedingungen kann der Motor nach einem Netzausfall
automatisch anlaufen.

Gerate mit dreiphasigem Netzanschluf’ diirfen nicht Gber einen FI-Schutzschalter
(Fehlerstromschutzschalter) ans Netz angeschlossen werden (s. EN50178, Abschnitt
6.5).

Befolgen sie alle allgemeingliltigen und ortlichen Installations- und Sicherheitsbestim-

mungen fiur Arbeiten an Starkstromanlagen. Beachten Sie auRerdem die zutreffenden
Vorschriften zum korrekten Einsatz von Werkzeugen und zur Benutzung von Person-

enschutzeinrichtungen.

Beachten Sie, daR die folgenden Klemmen gefahrliche Spannungen fihren kénnen, auch
wenn der Umrichter auf3er Betrieb ist:

NetzanschluBklemmen L1, L2 und L3

Motorklemmen U, V und W.

Bei analoger Sollwertvorgabe missen die Drahtbriicken korrekt gesetzt sein und der
Analogeingangstyp (P023) gewahlt werden, bevor die analoge Sollwertvorgabe Uber
PO06 aktiviert werden kann. Werden diese Schritte nicht ausgefiihrt, kann dies einen
unbeabsichtigten Motorstart zur Folge haben.

Dieses Gerat besitzt einen Motoriiberhitzungsschutz laut Abschnitt 42 der UL508C,
aktivierbar Uber P074.

Dieses Gerat ist fur den Einsatz in Schaltkreisen geeignet, die bei einer maximalen
Spannung von 240/480/500V einen symmetrischen Strom von nicht mehr als 10.000
Ampere (Effektivwert) erreichen und durch eine trage Sicherung geschiitzt sind. (Siehe
Abschnitt 8).

Betreiben Sie das Geréat nicht bei direkter Sonneneinstrahlung.

Dieses Gerat darf nicht als “Nothalt‘- Mechanismus verwendet werden (siehe EN 60204,
9.2.5.4).

2 BU 6010/99 D
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/A WARNUNG

Beachten Sie die allgemeinen und 6rtlichen Montage- und Sicherheitsvorschriften fir
Arbeiten an Starkstromanlagen (z. B. VDE) sowie Vorschriften zum fachgerechten
Einsatz von Werkzeugen und die Benutzung von Schutzeinrichtungen.

Uberstreichen Sie die schwarze Gehauseschicht des Motors nicht, da dies die
thermische Leistungsfahigkeit des Gerates beeintrachtigen kdnnte.

/\ ACHTUNG

Kinder und unbefugte Personen dirfen keinen Zugang oder Zugriff zum Gerat haben.

Betreiben Sie den Umrichter nicht in einem der genannten Schutzart tibersteigenden
Umfeld. IP Schutzart: IP55.

Die Betriebsanleitung direkt am Geréat aufbewahren und jedem Benutzer aushandigen.

Dieses Gerat darf ausschlielllich zu dem vom Hersteller bestimmten Zweck benutzt
werden. Fihren Sie keine Veranderungen durch und bauen Sie nur Originalersatzteile
oder vom Hersteller empfohlene Ersatzteile ein. Nichtbeachtung kann zu Branden,
elektrischen Schlagen oder Verletzungen fihren.

EUROPAISCHE Den Geraten wurde Normgerechtigkeit fir
NIEDERSPANNUNGS — die folgenden Normen bescheinigt:
UND EMV-RICHTLINIE

EN 60204-1 Sicherheit von Maschinen —
Das Produkt entspricht Elektrische Maschinenausristungen
den Anforder-ungen der
Niederspann- EN 60146-1-1 Halbleiter-Umrichter —
ungsrichtlinie 73/23/EEC Allgemeine Anforderungen und
und der EMV- Richtlinie netzgeflhrte Stromrichter
89/336/EEC.

EUROPAISCHE MASCHINENRICHTLINIE

Das Produkt NORDAC trio ist zum Einbau
in Maschinen geeignet.

In Maschinen verwendete NORDAC trio
dirfen erst dann in Betrieb genommen
werden, wenn die Ubereinstimmung der
entsprechenden Anlage mit den

Anforderungen der Europaischen Richtlinie
89/392/EEC bestatigt ist.

Gilt nur fir in der Europai-
schen Gemeinschaft betrie-
bene Maschinen.

BU 6010/99 D 3



88

Sicherheit

COMBIMASTER — UL BESCHEINIGUNG

UL und cUL — Zulassung fiir Stromrichter
5B33 in Ubereinstimmung mit UL508C.

Fir den Einsatz in einer Umgebung mit Ver-
schmutzungsgrad 2.

(Betrifft nur den Umrichter)

. UBERSICHT

NORDAC trio

MICROMASTER Integrated — UR
BESCHEINIGUNG

UR cUR anerkannter Stromrichter in
Ubereinstimmung mit UL508C.

Fir den Einsatz in einer Umgebung mit Ver-
schmutzungsgrad 2.

Dieses Gerat mufd extern durch einen Lufter
gekuhlt werden, dessen Nennleistung von der
Gehausegrofle abhangig ist. Fir Gehause-
groRe A und B mul der Liifter jeweils
0.42m3*min und 1.25m3*min fordern.

Der Umrichter ist mikroprozessorgesteuert
und verwendet neueste IGBT-Technologie
um hoéchste Zuverlassigkeit und Flexibilitat
zu gewahrleisten. Ein spezielles Puls-
breitenmodulations-Verfahren mit einer
hohen Pulsfrequenz erméglicht extrem
leisen Motorenbetrieb. Umrichter- und
Motorschutz sind durch umfassende
Schutzfunktionen gewabhrleistet.

Funktionen:
Einfache Installation und Inbetriebnahme.

Integrierte PI - Regelung fir z. B. Druck-
oder Temperaturregelung.

Hohes Losbrechmoment mit
programmierbarer Stromanhebung.

Fernsteuerung durch serielle RS485-
Schnittstelle und USS-Protokoll mdglich,

damit konnen bis zu 31 Antriebe am Bus
betrieben werden.

Betrieb am Profibus-DP mit Profibus-
Modul (Option).

Die Parameter sind vom Werk
voreingestellt.

Die Ausgangsfrequenz (und damit die
Motordrehzahl) kann auf vier verschiedene
Arten verandert werden:

1 Mit eingebautem Potentiometer.

2 Uber einen hochaufldsenden analogen
Eingang (Spannungs- oder Strom-
eingang).

3 Mit Festfrequenzen Uber Bindreingange.

4 Uber die serielle Schnittstelle.

Eingebaute Gleichstrombremse.

Hoch-und Rucklaufzeit mit
programmierbarer Verrundung.

Programmierbarer potentialfreier
Relaisausgang.

Externer Anschlul} fir optionales Klartext-
bedienfeld CBV oder zur Nutzung als
externe RS485 Schnittstelle.

Schnelle Strombegrenzung fir
zuverlassigen, fehlerfreien Betrieb

Optionale im Werk eingebaute Brems-
einheit (auch als separate Option nach-
traglich erhaltlich).

Elektromechanische Bremssteuerung
(Option).

Integrierte Funkentstorfilter Klasse A.
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3. ELEKTRISCHE INSTALLATION

Installation

/A WARNUNG

Beachten Sie die allgemeinen und &rtlichen Montage- und Sicherheitsvorschriften fur
Arbeiten an Starkstromanlagen (z. B. VDE) sowie Vorschriften zum fachgerechten
Einsatz von Werkzeugen und die Benutzung von Schutzeinrichtungen.

3.1 Allgemeine Installationsrichtlinien

Die Gehausegroflen BG1 und BG2 des
NORDAC trio wurden fur den Betrieb in
industrieller Umgebung entwickelt, in der
hohe Werte an elektromagnetischen
Stérungen zu erwarten sind. Im
allgemeinen gewabhrleistet eine fach-
gerechte Installation einen gefahrlosen und
storungsfreien Betrieb. Sollten dennoch
Schwierigkeiten auftreten, werden sich die
nachstehenden Richtlinien gegebenenfalls
als nutzlich erweisen. Insbesondere kann
sich das Erden des Anlagenbezugspoten-
tials (OV) am Umrichter, wie unten
beschrieben, als wirkungsvoll erweisen.

Alle Gerate miissen Uber kurze, an einem
gemeinsamen Erdungspunkt oder einer
Erdungsschiene angeschlossene Erdungs-
leitungen mit gro3em Querschnitt gut
geerdet sein. Besonders wichtig ist, dal
jedes an den Umrichter angeschlossene
Steuergerat (z.B. ein Automatisierungs-
gerat) Uber eine kurze Leitung mit groRem
Querschnitt mit demselben Erdungspunkt
verbunden ist, wie der Umrichter selbst.
Verwenden Sie bevorzugt flache Leitungen
(z.B. Metallbuigel), da diese bei hohen
Frequenzen eine geringere Impedanz
aufweisen.

3.2 Vorgehensweise

Entfernen Sie die vier Kreuzschlitz-
schrauben von der Abdeckung des
Umrichters um die elektrischen Anschliisse
zuganglich zu machen.

Fir weitere Informationen zum
Kabelquerschnitt, siehe Kapitel
Elektrische Daten (Kapitel 7.2).

Verwenden Sie geschirmte Leitungen fir
Steuerkreise. Die Leitungsenden sorgfaltig
anschlieen und darauf achten, daR die

Adern nicht Gber lange Strecken unge-
schirmt verlaufen.

Die Steuerleitungen sind von den
Lastleitungen moglichst entfernt zu
verlegen, unter Verwendung getrennter
Leitungskandle etc. Bei Leitungskreuz-
ungen von Steuer- und Leistungsleitungen
soll ein Kreuzungswinkel von 90° einge-
halten werden.

Stellen Sie sicher, dal} die Schaltglieder
entstort sind, entweder durch RC-Beschal-
tungen im Fall von Wechselspannungs-
schiitzen oder durch Freilauf-dioden bei
Gleichstromschiitzen, wobei die
Entstormittel an den Spulen anzubringen
sind. Varistoren fir Uberspannungs-
begrenzungen sind ebenfalls zu
empfehlen.

Bei der Installation des NORDAC trio
darf unter keinen Umsténden gegen die
Sicherheitsbestimmungen verstoRen
werden!

Beim AnschlieRen der Netz-
und Steuerleitungen empfiehlt
es sich, eine Abtropfschleife zu
bilden (siehe Bild 6).

/\ ACHTUNG

Auf den Leiterplatten befinden sich hochempfindliche CMOS-Halbleiterbauteile, die
gegen statische Elektrizitat besonders empfindlich sind. Vermeiden Sie daher das Bertih-
ren von Leiterbahnen oder Bauteilen mit den Handen oder mit Metallgegenstanden.

BU 6010/99 D
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3.3 NetzanschluR

NORDAC trio

Stellen Sie sicher, dal® das Netz die richtige
Spannung liefert und fir den erforderlichen
Strom ausgelegt ist. Verwenden Sie
geeignete Schutzschalter mit dem
vorgeschriebenen Nennstrom zwischen
Netz und Umrichter.

Nur Kupferleitung der Klasse 1 fiir 60/75°C
und ein 4-adriges abgeschirmtes Kabel
verwenden. Werden Quetschverbindungen
vorgesehen, mul} die Verbindungsstelle
isoliert werden. Werden keine
Quetschverbindungen benutzt, betragt die
maximale Abisolierlange Smm.

Fihren Sie das Netzkabel durch die der
Motorwelle nachstliegendende Einfihrungs-
6ffnung in den Umrichter. SchlieRen Sie die
Netzleitungen an die Anschlisse L1, L2, L3
(L1, L2 fur Einphasengerate) und die
separate Erdung an.

Benutzen Sie einen 4 - 5 mm Kreuz-
schlitzschraubenzieher zum Anziehen der
Anschluklemmen.

Netzanschliisse * Steueranschliisse

FAE: (PL800)
@ 112 13

LED
(Griip)

CBV-Anschlu
(SK200)

@ Yo o
o O
o

— (R314)

' ™ ™
LED [ DA iy
(Gelb)
r N —
- ~ —~
- el Y
- ~ —~
N
— B N S
el N )
BN
I ~ ~
~ I
Steueruna
Potentiometer ~ ~ ~
(N AN
~ ~ ~
— —~ —~

P304 verbindet 1 O

P " Pl-mitov : : AN-mitov !
: : : HoN
v [©9] v [00]
o o] ..., : [0 o] ...
'Oo : fo . o* Hinweis: Drahtbriicke in ‘V'-Position = Spannungseingana (Voreinstellung)
, : ;o : e i 1Pt = ;
LT : UP302 LT P30 Drahtbriicke in ‘I'-Position = Stromeingang
Drahtbriicken fir : B Drahtbriicken fir
Pl Eingang : : Analoaeinaana
....... Vereinstelluna =V ... Yo Yoeinsteluna sV

Uberpriifen Sie anhand des

aufgeklebten Leistungsschildes,
ob das Netz die fiir den
Umrichter erfoderliche
Spannung liefert.

Leitungseinflihrung: (CS B)

PG21 — Netz
PG16 - Signal

Beim Anziehen der Schrauben sind folgende
Drehmomente einzuhalten:

Befestigungsschrauben Abdeckung 4,0 Nm

Einfihrungsabdeckungen 1,0 Nm
Netzanschlu3schrauben 1,0 Nm
Erdungsanschluf® 1,5 Nm

Bild 2 Elektrischer AnschluB (BG2)
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Installation

— 4

Steuerkabelanschluf 12 JP305 / /
(PL700) ~
2,5 mm flacher Schraubenschliissel max. \ JP304

@PCSOO JP303 JP302
LED
1

LED
(Griin) felb) JP301
[0] Il ~ ~
O < AN J
® L1L2L 00 D
giee °,0) o : . g
[\ AN J
Steuerung
. * CBV-AnschluR®
Netzanschlusse (SQSSO)U Potentiometer )
(R314)
C > C >
—
/
I ~N Y
- AN )
-
_/
; . JP304 verbindet
JP305 verbindet AIN- mit 0V

Uberpriifen Sie anhand des
aufgeklebten Leistungsschildes, ob
das Netz die fir den Umrichter
erfoderliche Spannung liefert.

-----------

EEEETEErEN - JP302
Drahtbrticke fir

Drahtbriicke fiir
Analogeingang

Leitungseinfihrungen: (BG1)

PG16 — Netz & Signal

Bild 3 Elektrischer AnschluB (BG1)
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Voreinstellung = V PI-Eingana

Voreinstellung =V

................................................................................

Hinweis: Drahtbriicke in ‘V’ Position = Spannunaseingang
Drahtbriicke in ‘I Position = Stromeingang

/A  WICHTIG

Beim Anziehen der Schrauben sind folgende
Drehmomente einzuhalten:

Befestigungsschrauben Abdeckung 4,0 Nm

Einfihrungsabdeckungen 1,0 NM
Netzanschlu3schrauben 1,0 Nm
PL700-Schrauben 0,5 Nm
Erdungsanschluf® 1,5 Nm
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3.4 Steueranschliisse

NORDAC trio

/\ ACHTUNG

Die Steuerleitungen und Netzleitungen miissen getrennt verlegt werden. Auf keinen Fall
durfen sie in demselben Schutzrohr/Installationskanal verlegt werden.

Fir die Steuerleitung ist ein geschirmtes
Kabel zu verwenden.

Fihren Sie die Steuerleitungen durch die
vorgesehene Einfihrungséffnung in den
Umrichter. Schliefen Sie die Steuer-
leitungen gemaf den Informationen in Bild
4.5 und 6 an, nachdem Sie zuerst die
Steckverbindung PL800 von der Leiterplatte
geldst haben (nur BG2).

WICHTIG: Es muR eine Briicke
zwischen Klemme 5 (DIN1) und Klemme 1
(P10+) eingelegt werden, wenn der
Umrichter (ber das Steuerungspotentio-
meter R314 oder den Analogeingang
gestartet werden soll. Die Kabelverbindung

mufd entfernt werden, wenn die Bedienung
Uber den EIN/AUS-Schalter erfolgen soll.

Uberpriifen Sie, daR bei der
Verwendung des externen
Potentiometers, wie in Bild 4 &
5 dargestellt, die Drahtbriicke
JP304 eingelegt ist. Damit wird
Klemme 2 (0V) und Klemme 4
(AIN-) verbunden.

+15V (Klemme 8) kann als
Alternative zu P10+ (Klemme 1)
fur die Ansteuerung der
Binareingénge verwendet
werden.

Stecken Sie die Klemmleiste zuriick auf die

Leiterplatte (nur BG2), bringen Sie die
Abdeckung wieder an und ziehen Sie die

vier Sicherheitsschrauben an.

COMBIMASTER Steuerklemmen
Information zur Verdrahtung

BG1 (PL700): | BG2 (PL800)
Drahtquerschnitt AWG | 22 -18 28-20
= ungefahr in. mm?2 0.35-0.82 0.08 — 0.50
Abisolierlange (mm) 5-6 5-6
Abisolierlange (inch) 0.22 0.22

Relais b b
(24 Vdc, 1.0 Amax.) o JP30 o
\ _I Pl+ Pl P15 DIN DIN DIN AIN- AN 0V P10
121 11| 10 9| 8 71 6|5 4| 3] 2|1
RL1 RL1
(COM)  (NO)
— Vv Y%
Pl Digita-~ Analog- Stromversorgy 1 -5V (250mA max)
(+15V, max. 50 mA) gingéinge  Eingang fir Digital- | 2-N©)
Pl +ve 7533y, (02-10V Analogeingén| 3 :(F’,V(+)
(0-10Vor0-20mA) méx. 5 mA,) 0/4-20mA)  “hax. 10 mA) 5 - kein AnschluB

PL800 (BG 2) / PL700 (BG 1)

SK200 Stecker

Fig. 4: Steueranschliisse
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Fig. 5: Kabelanschliisse mit Abtropfschleife Fig. 6: Anschlie8en der Steueradern an PL800
PE
rY
Nennanschlufspannung:
1/3 AC 208-240V sl
3 AC 380-500V
PL700 CS A (o}
PL800CS B PE L1, L2, L3
01— P10+ (10 mA) max.)
...C
V:0-10 V 2 ov
T ] e
A/D
P AIN-...O_
I: 0-20mA 4 ~
4-20mA
GR
& 2av =
+
_DIN1_ |
T N g
6
_DIN3_ 8 | >
7
. oder
Stromversorgung fur +15V
Pl Istwertgeber oder PI-
andere Last 09
Pl+ CPU
O—
10
/Tr?lséi:lilﬂsse { RLB 011__~ <: 1 =
RLC 12
SK200 > T
Co— WR
+5V 1 3~
Anschlisse fiir TRECT
serielle Schnittstelle RS485
oder OPm2 OV_O:;_
. PE
P(+) 4 u,v.w

A/D  Analog/Digital - Wandler
CPU  Mikroprozessor
GR Gleichrichter

M Motor
RS485 Serielle Schnittstelle
Sl Netzsicherung

WR Wechselrichter
ZK Zwischenkreis-Kondensator
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4.

BETRIEBSINFORMATIONEN

NORDAC trio

/A WARNUNG

Vor dem Einschalten des Gerates mul} die Abdeckung des Gerates geschlossen werden
und die Abdeckschrauben mit dem vorgeschriebenen Drehmoment angezogen werden.

Nach dem Abschalten mul} stets 5 Minuten lang gewartet werden, damit sich die
eingebauten Kondensatoren des Spannungszwischenkreises entladen kénnen. Das
Abnehmen der Abdeckung ist erst nach Ablauf dieser Zeit zulassig.

Alle Einstellungen dirfen nur von hierfiir qualifiziertem Personal vorgenommen werden,
unter besonderer Beachtung der Sicherheitsvorkehrungen und Warnhinweise.

4.1 Alilgemeines

10

Fir den Grundbetrieb des NORDAC frio ist
keine weitere Ausstattung nétig. Fur
komplexeren Betrieb ist jedoch ein CBV —
Klartextbedienfeld nétig (Das CBV ist als
Option erhaltich, muB} jedoch getrennt
bestellt werden).

Der Umrichter ist nicht mit einem Netz-
hauptschalter ausgestattet und steht somit,
wenn er an das Netz angeschlossen ist,
immer unter Spannung.

Bei Auslieferung hat der Umrichter einen
eingestellten Frequenzbereich zwischen 0 Hz
und 50 Hz. Davon unabhangig muf} das
interne Potentiometer R314 vollstdndig nach
links gedreht werden, bevor es zum Starten
des NORDAC trio verwendet werden kann.

Um das R314 einzustellen, mlssen die
Einfihrungsabdeckungen auf der rechten
Seite gel6st werden (siehe Bild 2 und 3).

Das Anschlieen der seriellen Anbindung
oder des CBV an die serielle Schnittstelle

kann mit Hilfe eines Rundsteckers (SK200)
vorgenommen werden (siehe Bild 2 und 3).

Parametereinstellungen kénnen nur durch
die serielle Schnittstelle (SK200) oder ein

optionales Klartextbedienfeld (CBV) geéan-
dert werden. FUr eine vollstandige Be-
schreibung jedes erhaltlichen Parameters
siehe das Kapitel Systemparameter in
diesem Handbuch.

Die Konfiguration des Sollwert—-Analog-
eingangs wird durch die Drahtbriicken
JP300 und JP301 bestimmt. Befindet sich
die Drahtbriicke JP300 in geschlossener
Stellung, ist der Analogeingang als Strom-
eingang definiert. Ist die Drahtbriicke JP301
geschlossen (Werkseinstellung), ist ein
Spannungseingang gewahlt. Die
Drahtbriicken sind nur bei entfernter
Abdeckung zuganglich (siehe Bild 2 und 3).

Falls der Motor ohne Last
eingesetzt wird (z.B. fir
Versuche) und Schwingungen
auftreten oder der Umrichter
abschaltet, ist der Parameter
P077 von 0 auf 3 zu setzen
(dazu wird das CBV benétigt).
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4.2 Grundbetrieb

Es gibt zwei Grundbetriebsarten fir den
Einsatz des Umrichters.

Verwendung nur des integrierten
Potentiometers:

a Beigewlnschter Rechtsdrehrichtung
des Motors mufy zwischen DIN1
(Klemme 5) und P10+ (Klemme 1) an
der Steuerklemmieiste PL800/PL700
eine Briicke vorhanden sein (siehe
Bild 4). Bei Linksdrehrichtung ist die
Briicke zwischen P10+ (Klemme 1)

und DIN2 (Klemme 6) anstelle von
DIN1 (Klemme 5) zu verdrahten.

b Legen Sie die Netzspannung an.
Aufleuchten der griinen und gelben
LED zeigt an, daf3 die Versor-
gungsspannung eingeschaltet ist.
Drehen Sie das Potentiometer
R314 vollstandig nach links. Drehen
Sie das Potentiometer nach rechts,
bis die gelbe LED-Anzeige erlischt.
Der Motor lauft nun an. Weiteres
Drehen im Uhrzeigersinn erhdht die
Drehzahl des Motors.

¢ Drehen Sie das Potentiometer
nach links, um die Motordrehzahl
zu verringern. Durch vollstandiges
Drehen des Potentiometers nach
links wird der Motor abgeschaltet.
Stellen Sie sicher, dal} beide LED-
Anzeigen leuchten (Standby-
Betriebsart).

BU 6010/99 D

2 Einsatz mit internem Potentiometer und
EIN/AUS-Schalter:

a SchlielRen Sie einen EIN/AUS-
Schalter zwischen DIN1
(Klemme 5) und P10+ (Klemme 1)
an der Steuerklemmleiste PL800/
PL700 an (siehe Bild 4), um
Rechtsdrehrichtung einzustellen.
Fir den Betrieb in Linksdreh-
richtung verbinden Sie den Schalter
mit DIN2 (Klemme 6) anstatt DIN1
(Klemme 5).

WICHTIG: Achten Sie darauf, dal} die
Briicke zwischen Klemme 5 und Klemme 1,
sofern angebracht, entfernt wird, bevor der
EIN/AUS-Schalter angeschlossen wird.

b  Legen Sie die Netzspannung an. Leuch-
tet die griine und gelbe LED, ist die
Versorgungsspannung eingeschaltet.

¢ Schalten Sie den externen EIN-/AUS-
Schalter auf EIN.

d Drehen Sie das interne Potentiometer
im Uhrzeigersinn, bis die gewinschte
Motordrehzahl erreicht wird.

e  Der Motor wird abgeschaltet, indem der
externe EIN/AUS-Schalter auf AUS
gesetzt wird. Wird der Schalter wieder
auf EIN gestellt, [auft der Motor auf die
zuvor mit dem Potentiometer einge-
stellte Drehzahl hoch.

11
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4.3 Betrieb — Externe analoge Steuerung

NORDAC trio

1 Schlie3en Sie ein 4,7 kQ Potentiometer
an die Steuerklemmleiste PL800/PL700
an (siehe Bild 4) oder legen Sie eine O -
10 V-Sollwertspannung zwischen
Klemme 4 (AIN-) und Klemme 3 (AIN+)
an. In beiden Fallen schlielen Sie die
Drahtbriicke JP304, sodaf? 0V und AIN-
miteinander verbunden sind.

2 Vergewissern Sie sich, daf} die Briicke

zwischen Klemme 5 (DIN1) und
Klemme 1 (P10+) vorhanden ist.

3 Uberpriifen Sie, daR der Analogeingang
als Spannungseingang konfiguriert ist,
indem die Drahtbriicke JP301 gesteckt
ist.

4 Befestigen Sie die Abdeckung, ziehen
Sie die Schrauben mit dem vorgege-
benen Drehmoment an und schliel3en
Sie den Umrichter an das Netz an.

5 Das externe Potentiometer so verstellen
(oder die analoge Sollwertspannung

4.4 Betrieb — Digitale Steuerung

entsprechend vorgeben), dal} die
gewulinschte Ausgangsfrequenz erreicht
wird. Der Umrichter schaltet sich erst
ein, wenn eine Sollwertspannung von
mindestens 2 V angelegt ist (Gber P023
einstellbar).

Die Uber die externe Spannung
vorgegebene Frequenz wird zu
der durch das interne
Potentiometer eingestellten
Frequenz hinzuaddiert. Siehe
Parameter P331, Kapitel 5.

Wie im Grundbetrieb kann ein EIN/AUS-
Schalter verwendet werden, um den Motor
zu starten bzw. zu anzuhalten. Die
Drehrichtung laRt sich andern, indem man
die Verbindung nicht Gber DIN1, sondern
Uber DINZ2 herstellt.
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Diese Betriebsart setzt entweder den
Einsatz des Klartextbedienfeldes (CBV)
oder einer seriellen Schnittstelle voraus.
Die Anwendung des Klartextbedienfelds
wird im Kapitel Optionen dieses Handbuchs
beschrieben. Fir eine Grundkonfiguration
mit digitaler Steuerung ist wie folgt
vorzugehen:

1 Entfernen Sie die Briicke zwischen
DIN 1 (Klemme 5) und P10+
(Klemme 1) an der Steuerklemmleiste
PL800/PL700 (falls vorhanden).

2 DIN 1 (Klemme 5) Uber einen Ein-/Aus-
Schalter mit P10+ (Klemme 1) ver-
binden. Damit wird am Umrichter
Rechtsdrehrichtung angewahilt. (Vor-
einstellung). Ist Linksdrehrichtung erfor-
derlich, muf} ein Ein-/Aus-Schalter
zwischen DIN 2 (Klemme 6) und P10+
(Klemme 1) angeschlossen werden.

3 SchlieRen Sie das CBV oder die serielle
Schnittstelle an SK200 an. Befestigen
Sie die Abdeckung, ziehen Sie die
Schrauben mit dem vorgegebe-nem
Drehmoment an und schliel3en Sie den
Umrichter ans Netz an.

4 Stellen Sie Parameter P0O06 auf 0 um

den digitalen Sollwert vorzugeben
(siehe Kapitel 6).

5 Stellen Sie Parameter PO05 auf den
gewtnschten Frequenzsollwert ein.

6 Stellen Sie den externen Schalter auf
“EIN” oder driicken Sie die EIN-Taste
am CBV (P007 = 001 einstellen, um mit
dem CBV einzuschalten). Der Umrichter
[auft nun mit der in Parameter PO05
eingestellten Frequenz.
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Betriebsinformationen

4.5 Anhalten des Motors

Uber den externen EINIAUS-Schalter:

Ein AUS-Befehl bewirkt, dal® der Umrichter
die Ausgangsfrequenz mit der eingestellten
Rucklaufzeit bis Null reduziert und
anschlief’end abgeschaltet wird.

Uber das Potentiometer:

Der Umrichter wird abgeschaltet, wenn das
interne Potentiometer gegen den Uhr-
zeigersinn heruntergestellt wird, bis die
Sollwertspannung unter 2 V fallt. Wird ein
externes Potentiometer verwendet, muf} die
Sollwertspannung ebenfalls weniger als 2V
betragen, um den Umrichter abzuschalten.

4.6 Wenn der Motor nicht anlauft

Uberpriifen Sie die LEDs an der Seite des Umrichters:

LED-Anzeige | NORDAC trio Betriebszustiande

Griin Gelb Bedeutung

EIN EIN Netzspannung ein, Umrichter 1auft nicht (STANDBY)
EIN AUS Umrichter lauft entsprechend Steuerbefehl (EIN)
Blinkt Blinkt Warnung Stromgrenze erreicht

Blinkt EIN Umrichter Ubertemperatur

EIN Blinkt Motor Ubertemperatur

AUS EIN Sonstige Stérung (z.B. externe Abschaltung)

AUS Blinkt Netzunterspannung

AUS AUS Netzstorung (z.B. fehlerhafter externer Hauptschalter)

Wenn eine Stérung auftritt:

Geben Sie einen AUS-Befehl vor und
trennen Sie den Umrichter vom Netz. Die
Netzspannung wieder zuschalten und den
Umrichter anschlieRend wieder einschalten.
Falls die Stérung noch ansteht, schalten
Sie bitte den Umrichter ab.

Eine Stérung kann auch mit DIN 3
(Klemme 7) zurlickgesetzt werden.

4.7 Vorort - und Fernsteuerung

Wenn eine Warnmeldung auftritt:

Geben Sie einen AUS-Befehl vor und
trennen Sie den Umrichter vom Netz. Die

Netzspannung wieder zuschalten und den
Umrichter anschlieRend wieder einschalten.

Falls die Warnmeldung weiterhin ansteht,
ist eine Uberpriifung mit Hilfe des
Klartextbedienfeldes CBV oder der seriellen
Schnittstelle notwendig.

Der Umrichter kann entweder vor Ort
gesteuert (Werkseinstellung) oder mit der
seriellen Schnittstelle RS485 (Rundstecker
SK200) und dem USS-Protokoll fern-
gesteuert werden.

Bei der Vorort-Steuerung (P910 = 0) kann
der Umrichter nur Gber das interne
Potentiometer, der Klemmleiste PL800/
PL700 oder das Klartextbedienfeld CBV
gesteuert werden. Steuerbefehle, Sollwerte
oder Parameteranderungen, die Uber die
RS485-Schnittstelle empfangen wurden,
werden dann nicht ausgefiihrt.

FUr die Fernsteuerung ist die serielle
Schnittstelle RS485 als 2-Draht-Bus-
verbindung zur bidirektionalen Daten-
Ubertragung vorhanden. Siehe dazu

BU 6010/99 D

Parameter P910 im Kapitel 5 fur die
mdglichen Fernsteuerungsoptionen.

Bei Betrieb mit Fernsteuerung akzeptiert
der Umrichter keine Steuerbefehle vom
Klartextbedienfeld CBV oder der Klemm-
leiste. Ausnahme: AUS2 oder AUS3
kdnnen liber Parameter P051 bis P053
aktiviert werden (siehe Parameter PO51 bis
P053 im Kapitel Systemparameter).

Mit der seriellen Schnittstelle RS485 und
dem USS-Protokoll kbnnen bis zu 31
Antriebe am Daten-Bus betrieben werden.
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4.8 Integrierte PI-Regelung

NORDAC trio

Die Einstellung der integrierten PI-Regelung ist
nur moglich, wenn ein CBV oder eine serielle
Schnittstelle an den NORDAC trio
angeschlossen ist.

4.8.1 Allgemeine Beschreibung

Der NORDAC trio bietet eine standard-maRig
integrierte PI-Regelfunktion (s. Bild 8). Die PI-
Regelung ist bestens geeignet fiir Temperatur-
oder Druckregelungen, aber auch fir andere
Anwendungen, bei denen sich die zu regelnde
GrolRe langsam andert oder voriibergehende
Regelabweichungen nicht kritisch sind. Die
Regelung eignet sich nicht fir den Einsatz in
Systemen, bei denen sehr schnelle
Anwortzeiten erforderlich sind.

Soliwert
Tiefpald-
filter Skalierung +
P206 P211, P212
Abtastzeit des
S Istwertes
P205

Bild 8: PI-Regelung - Blockschaltbild

4.8.2 Installation

Schliel3en Sie das Istwertgebersignal an der
Steuerklemmleiste PL800/700, Klemme 9 und
Klemme 10 an. Legen Sie die Drahtbriicke
JP303 ein, falls der Analogeingang flr den
Istwert als Spannungseingang verwendet wird
(Werkseinstellung) oder legen Sie JP302 ein,
falls ein Stromeingang benétigt wird.

Zur Versorgung des Istwertgebers kann iiber
Klemme 8 an PL800/700 +15 V DCImax.50mA
bezogen werden.

14

Hinweis: Die integrierte PI-Regelung ist nicht
fir Drehzahlregelung ausgelegt, kann
jedoch dazu verwendet werden, wenn
schnelle Antwortzeiten nicht erforder-
lich sind.

Bei aktivierter Regelung (P201 = 002) werden
alle Sollwerte zwischen Null und 100%
normiert, d.h. ein Sollwert von 50,0 entspricht
dann 50%. Damit wird eine flexible Regelung
fur jeden beliebigen Prozefd ermdglicht, bei
dem die Stellgrée Gber die Motordrehzahl
verandert wird und flr den ein geeigneter
Istwertgeber zur Verfligung steht.

Hochlauf/

Riicklauf-
rampe Motor

P202 D @ Proze}

z.B.Geblasg

P002,P003 jsyertnicktiinnng

| — (z. B. Druck)
P203 7
P20 Istwertgeber
P208
PI- Regelung gespent
P201 =000

Pl Regelung akitiviert

P201 =002

4.8.3 Parametereinstellungen

Die interne PI-Regelung wird aktiviert,
indem P201 auf 002 gesetzt wird. Die
meisten Parameter der PI-Regelung finden
Sie in Abbildung 8. Weitere PI-Regelungs-
parameter sind :

P001 (Wert = 007)

P061 (Wert = 012 oder 013)
P210

P220.
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5. SYSTEMPARAMETER

Systemparameter

5.1 Tabelle der Systemparameter

Auf die hier aufgefiihrten Parameter kann nur
liber das CBV oder der seriellen Schnitt-stelle
am NORDAC trio zugegriffen werden (siehe
Kapitel 7.1).

Wenn der NORDAC frio nur mit der externen
analogen Steuerung (siehe Kapitel 5.3) innerhalb
eines Frequenzbereichs von 0 - 50 Hz betrieben
werden soll, ist ein Zugriff auf diese Parameter
nicht erforderlich.

Die Steuertasten auf dem CBV
(RUN, REVERSE und JOG) sind

gesperrt und kénnnen erst benutzt
werden, wenn P007 auf ‘1’ gesetzt
wurde.

entsprechend der Werkseinstellung

Der Zugriff auf die Parameter wird durch den
Wert in PO09 festgelegt. Stellen Sie sicher, daf’
die fur lhre Anwendung notwendige Einstellung
von PO09 programmiert ist.

Einstellmoéglichkeiten von P009:

* 0 = Nur die Parameter von P001 bis PO09
kénnen gelesen und geandert werden.

* 1 =Parameter P001 bis PO09 kénnen
geandert und alle anderen Parameter
kénnen nur gelesen werden.

e 2 = Alle Parameter kdnnen geandert wer-
den, aber PO09 wird auf 0 zurlickgestellt,
wenn der Umrichter das nachste Mal vom
Netz getrennt wird.

e 3 = Alle Parameter kdnnen jederzeit
geandert werden.

In der nachstehenden Parameterliste bedeuten:

Software-Stand : Manche Parameterbeschreibungen sind vom Stand der installierten
Software abhangig. Diese kann liber Parameter P922 (berpriift werden.

- Version V 3.00 ist fur das 2. Quartal des Jahres 1999 geplant.
- Enthalt Vermerke auf CANbus— Momentan (Mai 1999) nicht erhaltlich.
fo! Parameter kbnnen wahrend des Betriebs geandert werden.
“** fmax Dieser Wert ist vom Stand der Software abhangig .
V2.37: NORDAC trio — fmax = 120Hz
V 3.00: NORDAC trio — abhangig vom Motor
[ 5%]Die ab Werk voreingestellten Werte sind von den Bemessungsdaten des Motors

abhangig.

BU 6010/99 D
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Systemparameter

NORDAC trio

Parameter

Funktion

Bereich
[Werkein-
stellung]

Beschreibung / Hinweise

P000

Betriebswertanzeige

Der in POO1 fir den Ausgabe gewahlte Wert wird auf der
zweiten Zeile der Anzeigefelds angezeigt.

Wenn die Ausgangsfrequenz gewahlt wurde (P001 = 0) und
der Umrichter auf AUS steht, wechselt die Anzeige
zwischen der momentanen Frequenz (F) und der Frequenz,
auf der der Umrichter laufen wird, wenn die EIN-Taste
gedriickt wird (S). Wenn P001 auf einen anderen Wert
gesetzt wurde, wird nur der tatséchliche Wert auf dieser
Zeile der Anzeige wiedergegeben

Sollte eine Stérung auftreten, wird die entsprechende
Fehlermeldung (Fxxx) angezeigt (siehe Kapitel 6.3). Im Falle
einer Warnung blinkt die Anzeige.

P001 -

Anzeigenmodus

[0]

Anzeigeauswahl:

0 = Ausgangsfrequenz (Hz)

1 = Frequenzsollwert(d.h. eingestellte Frequenz des
Umrichters) (Hz)

2 = Motorstrom (A)

3 = Zwischenkreis-Spannung (V)

4 = Motordrehmoment (% des Bemessungswertes)

5 = Motordrehzahl (min -1)

6 = Nicht in Gebrauch

7 = Sollwert PI-Regelkreis (% des vollen Bereichs )

8 = Ausgangsspannung

P002 -

Hochlaufzeit
(Sekunden)

0.50-
650.00
[10.00]

(Software-
Stand:
3.00 und
folgende)

0.10 -

650.00
[10.00]

Zeit fur die Beschleunigung des Motors vom Stillstand bis
zur Maximalfrequenz, wie in P013 eingestellt.
Das Einstellen einer zu kurzen Hochlaufzeit kann zum

Abschalten des Umrichters flihnren (Fehlermeldung FOO01 -
Uberspannung, FO02 - Uberstrom).

Frequen |,

fma

0 Hz >
< Hochlauf . Zeit

. zeit |

P003 -

Ruicklaufzeit
(Sekunden)

0.00—
650.00
[25.00]

Zeit fUr das Verzogern des Motors von der Maximalfrequenz
(P013) bis zum Stillstand.

Das Einstellen einer zu kurzen Rucklaufzeit kann zum
Abschalten des Umrichters fiihren (Fehlermeldung FO01 —
Uberspannung oder FO02 — Uberstrom).

Dieser Zeitraum gilt ebenso fir die Dauer der Gleich-
strombremsung (siehe P073).

Frequenz 4o

0 Hz : m >
| Ruckaut-_] 7
(0 -650s)

16
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NORDAC trio Systemparameter
Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein-
stellung]
P004 - Verrundung 0 -40.0 |Verrundung der Hochlauf- und Riicklauframpe (niitzlich bei
(Sekunden) [0.0] Anwendungen, bei denen ein ruckfreier Lauf wichtig ist, z.B.
bei Férdersystemen, Textilien usw.)
Die Verrundung ist nur dann wirksam, wenn die Hochlauf-/
Rucklaufzeit wenigstens 0,3 Sekunden betragt.
Frequenz F
P002=10s —¥|
frax
(PO13) i
|
1
1
;
|
OHz ‘ " >
P04 P04 i
=5s > =5s | Zet
4— Gesamt-Beschleunigungs-—p
zeit=15s
= Die Form der Verrundung fiir die Ricklauframpe ist von der
Hochlaufzeit (P002) abhangig und wird zu der in PO03
eingestellten Ricklaufzeit hinzuaddiert. Daher wirken sich
Anderungen in der Hochlaufzeit (P002) auf die Riicklaufzeit
aus.
P005 - Frequenzsollwert 0 — fmax** | Gibt die Sollfrequenz bei digitaler Steuerung vor. Nur
digital (Hz) [50.00] wirksam, wenn P006 auf ,0“ eingestellt ist.
** Begrenzung: 120Hz
Software-Stand : 3.00 und folgende:
Anzeige am Klartextbedienfeld CBV bis 650Hz. Wirksame
Begrenzung: 90 — 140 Hz (leistungsabhangig).
P006 Frequensollwert- 0-2 |Auswahl der Frequenz-Sollwertvorgabe des Umrichters.

auswanhl

[1]

0 = Digital. Der Umrichter 1&uft mit der in PO05
eingestellten Frequenz.

Wenn P0O07 auf Null gesetzt wird, kann die Frequenz mit

zwei Digitaleingdngen (P051 - P053 = 11 bzw. 12)

verandert werden (Motorpotentiometerfunktion).

1 = Analog. Die Frequenz wird Uber ein analoges
Eingangssignal oder dem internen Potentiometer
eingestellt.

2 = Festfrequenz oder Motorpotentiometer.
Ein binarer Eingang (P051 - P053) = 6, 17 oder 18.

Wenn P006 = 1 und der Umrichter flir den Betrieb tber die
serielle Schnittstelle eingestellt ist, bleiben die Analog-
eingénge aktiv (wird zum seriellen Sollwert addiert).

Motorpotentiometer-Sollwerte tber Digitaleingédnge oder
CBV werden gespeichert, wenn P011 = 1.

BU 6010/99 D
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Systemparameter NORDAC trio
Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein-
stellung]
P007 Tastaturfreigabe 0-—1 0 = Die Tasten RUN, REVERSE und JOG sind
[0] gesperrt. Steuerung erfolgt tber Digitaleingange
(siehe Parameter P051 - P053). Die Tasten A und O
kénnen noch zur Frequenzeinstellung genutzt
werden, sofern P124 = 1 und kein Digitaleingang fir
diese Funktion parametriert wurde.

1 = CBV Tasten sind freigegeben (kdnnen einzeln
gesperrt werden, abhangig von der Parameterein-
stellung in P121 - P124). Die Digitaleingénge sind
fur die Funktionen RUN, JOG und A / O gesperrt.
Werden P121 - 123 auf ,,0“ gesetzt, sind die
Digitaleingénge fur RUN, JOG und REVERSE
freigegeben.

P009 - Einstellung des 0-3 |Bestimmt, welche Parameter geandert werden kénnen:
Parameterschutzes [0] 0 = Nur die Parameter von P001 bis PO09 kénnen
gelesen/geandert werden.

1 = Die Parameter von P001 bis PO09 kénnen geandert
und alle anderen Parameter kdnnen nur gelesen
werden.

2 = Alle Parameter kénnen gelesen/geandert werden;
P009 wird automatisch auf ,,0“ zurlickgesetzt, wenn
der Umrichter vom Netz getrennt wird.

3 = Alle Parameter kdnnen gelesen/geéndert
werden.

P011 Frequenzsollwert- 0-1 0 = Gesperrt.
Speicher [0] 1 = Freigegeben. Sollwertéanderungen, die mittels
der A/ O Tasten oder der Digitaleingédnge vorge-
nommen wurden, werden auch gespeichert, wenn
abgeschaltet oder der Umrichter vom Netz getrennt
wurde.
P012 - Minimale Motor- 0 — fmax**| Gibt die minimale Motorfrequenz vor (muf geringer sein als
frequenz (Hz) [0.00] |der Wertin P013).
P013 » Maximale Motor- 0 — fmax**| Gibt die maximale Motorfrequenz vor.
frequenz (Hz) [50.00] |** Begrenzung: 120 Hz
Software-Stand : 3.00 und folgende:
Anzeige am Klartextbedienfeld CBV bis 650Hz. Wirksame
Begrenzung: 90 — 140 Hz (leistungsabhangig).
P014 - Frequenz- 0 — fmax** | Mit diesem Parameter kann eine Frequenzausblendung
ausblendung 1 (Hz) [0.00] eingestellt werden, um die Auswirkungen von
mechanischen Resonanzen zu verhindern. Frequenzen im
Bereich von P014-P019 bis P014+P019 werden unterdriickt.
Im ausgeblendeten Frequenzbereich ist ein stationarer
Betrieb nicht mdglich, der Bereich wird nur durchfahren. Die
Einstellung P014=0 deaktiviert diese Funktion.
P015 - Automatischer 0-1 Wird dieser Parameter auf ‘1’ gesetzt, startet der Umrichter
Wiederanlauf nach [0] automatisch nach einem Netzausfall oder nach
Netzausfall Unterspannung, vorausgesetzt der EIN-Befehl an einem

Digitaleingang steht an.

Voraussetzung: PO07 = 0 und P910 = 0, 2 oder 4.
0 = Nicht wirksam.
1 = Automatischer Wiederanlauf.

18
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Systemparameter

Parameter

Funktion

Bereich
[Werkein-
stellung]

Beschreibung / Hinweise

P016 -

Fangschaltung

0-2
[0]

Ermdglicht das Zuschalten des Umrichters auf einen
drehenden Motor.

Unter normalen Bedingungen startet der Umrichter einen
stehenden Motor beginnend mit 0 Hz. Wenn der Motor beim
Einschalten jedoch noch dreht oder von der Last ange-
trieben wird, dann wird er zuerst auf den Sollwert (im ersten
Augenblick 0Hz) gebremst, was zu einer Uberspannungs-
oder Uberstromabschaltung fihren kann. Bei Verwendung
der Fangschaltung stellt sich der Umrichter auf die aktuelle
Drehzahl des Motors ein und fahrt ihn von dieser Drehzahl
auf den Sollwert hoch. Dabei wird die in P020 definierte
Hochlaufzeit zugrundegelegt.

0 = Normaler Wiederanlauf.
1 = Wiederanlauf mit Fangschaltung nach Einschalten,
nach Stérung oder nach AUS2 (falls P018 = 1).

2 = Fangschaltung immer wirksam (zweckmafig, wenn
der Motor von der Last angetrieben werden kann).
(Software-Stand : 3.00 und folgende) —

Strombegrenzung wahrend der Fangschaltung kann tber
P845 eingestellt werden.

P017 -

Art der Verrundung

1-2

By

1 = Kontinuierliche Verrundung (wie in PO04 definiert).

2 = Diskontinuierliche Verrundung. Die Verrundung ist
bei AUS-Befehl und Sollwertreduzierungen
deaktiviert. Einzustellen fir kirzere Reaktionzeiten
beim Rucklauf.

Damit dieser Parameter wirksam ist, muf3 P004 auf einen
Wert > 0.0 gesetzt werden.

P018 -

Automatischer
Wiederanlauf nach
Stdérung

0-1

S}

Automatischer Wiederanlauf nach Stérung:
0 = Gesperrt.

1 = Der Umrichter nimmt nach einer Stérung maximal 5
Wiederanlaufversuche vor. Ist die Stérung nach
dem 5. Versuch nicht beseitigt, wird eine
Stérmeldung ausgegeben und der Umrichter
schaltet ab.

Die Zeitspanne zwischen jedem Wiederanlauf nimmt nach
jedem Versuch zu.

P019 -

Frequenzausblend-
ungsbandbreite (Hz)

0 -10.00
[2.00]

Die in P014, P027, P028 oder P029 gewahlten Frequenzen
werden mit der hier eingestellten Bandbreite (+/- des Wertes
von P019) unterdriickt.

P020

Hochlaufzeit bei der
Fangschaltung
(Sekunden)

0.50-
650.00
[25.00]

(Software-
Stand:
3.00 und
folgende)

0.1-650.00

[25.00]

Wird in Verbindung mit der Fangschaltung (P016)
verwendet (Verlangern Sie diese Zeit, wenn es wiederholt
zu Uberstromabschaltungen F002 kommt).

BU 6010/99 D
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NORDAC trio

Parameter

Funktion

Bereich
[Werkein-
stellung]

Beschreibung / Hinweise

P021 -

Minimalfrequenz,
analog (Hz)

O-fmax**
[0.00]

Frequenz, die dem niedrigsten Analog-Eingangswert ent-
spricht, d.h. 0 V/ 0 mA oder 2 V / 4 mA. Dieser Parameter
kann auf einen héheren Wert als P022 eingestellt werden,
um eine umgekehrte Relation zwischen Analog-Eingangs-
wert und Ausgangsfrequenz zu erhalten (siehe Diagramm in
P022).

P022 -

Maximalfrequenz,
analog (Hz)

O-fmax**
[50.00]

Frequenz, die dem héchsten Analog-Eingangswert ent-
spricht, d.h. 10 V / 20 mA, wie durch durch P023 vorge-
geben. Dieser Parameter kann auf einen kleineren Wert als
P021 eingestellt werden, um eine umgekehrte Relation
zwischen Analog-Eingangswert und Ausgangsfrequenz zu
erhalten.

Beispiel:

r P021
P022

P022

P021

—

u/

Die Ausgangsfrequenz wird durch die in P012/P013
eingestellten Werte begrenzt.

P023 -

Art des Analog-
eingangs

> D>

Legt die Art des Analogeingangs unter Berlicksichtigung der
Stellung der Drahtbriicken JP300/JP301 fest:

JP301 geschlossen ODER JP300 geschlossen

0
1
2

0V bis 10 V
2V bis 10V
[2 V* bis 10 V]

0 mA bis 20 mA
4 mA bis 20 mA
4 mA* bis 20 mA

* Der Umrichter stoppt kontrolliert, wenn U <1V
oderI<2mA.

Der Motor kann auch laufen, ohne dal} ein Potentiometer
oder eine Spannungsquelle zwischen Klemme 3 und 4 an
PL800/700 angeschlossen wird.

Ist P023=2, lauft der Motor automatisch an, wenn die
Analogeingangsspannung (auch lber das interne
Potentiometer) mehr als 2 V betragt. Dies gilt sowohl fiir

analoge- und digitale Steuerung (P006 = 0 oder 1).

20
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Systemparameter

Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein-
stellung]

P024 - Analog-Sollwert 0-2 Befindet sich der Umrichter nicht in einem analogen

addieren [0] Steuermodus (P006 = 0 oder 2), bewirkt die Einstellung des
Parameters auf ‘1’ eine Addition des Analog-Eingangs-
wertes.

0 = Keine Addition.

1 = Addition des Analog-Sollwertes (definiert durch
P023) zur Festfrequenz oder zur Motorpoten-
tiometerfrequenz.

2 = Skalierung des digitalen-und Festfrequenz- Soll-
wertes durch den Analogeingang (P023) im Bereich
von 0 - 100%.

Durch Wahl einer Kombination von negativen Fest-
frequenz-Einstellungen und Analogsollwert-Addition ist es
moglich, den Umrichter fir einen Betrieb mit ,,Mitten-Null-
punkt® zu konfigurieren. Dabei kann die Ausgangsfrequenz
,OHZz" firr jede beliebige Einstellung eines 0-10V — Poten-
tiometers ( einschlieBlich der Mittenstellung ) bei Eingabe
des entsprechenden negativen Festfrequenzwertes erreicht
werden.

P027 - Frequenzaus- 0 — fmax** | Siehe P014.
blendung 2 (Hz) [0.00]

P028 o Frequenzaus- 0 - fmax** | Siehe P014.
blendung 3 (Hz) [0.00]

P029 - Frequenzaus- 0- fmax** | Siehe P014.
blendung 4 (Hz) [0.00]

P031 o Tippfrequenz 0 - fmax** | Der Tippbetrieb kann verwendet werden, um den Motor z. B.
rechts (Hz) [5.00] fur den ,Einrichtbetrieb® einer Maschine fiir kurze Zeit mit

einer bestimmten Frequenz zu betreiben. Der Tippbetrieb
wird Uber die JOG-Taste des Klartextbedienfeldes CBV oder
Uber einen Taster an einem der Digitaleingdnge (P051 bis
P053) aktiviert. Ein zusatzlicher EIN-Befehl ist nicht
notwendig.

Wenn der Tippbetrieb ,rechts” aktiviert ist (DIN 1, 2 oder 3 =7),
lauft der Umrichter mit der hier eingestellten Frequenz, falls ein
,High-Signal* am entsprechenden Digitaleingang ansteht oder
die JOG-Taste gedriickt wird. Im Gegensatz zu den anderen
Sollwerten kann diese Frequnz kleiner als die Minimalfrequenz
(P012) eingestellt werden.

P032 - Tippfrequenz 0 - fmax** | Wenn der Tippbetrieb ,links* aktiviert ist (DIN 1, 2 oder 3 = 8),

links (Hz) [5.00] lauft der Umrichter mit der hier eingestellten Frequenz, falls ein
,High-Signal* am entsprechenden Digitaleingang ansteht oder
die JOG-Taste gedriickt wird. Im Gegensatz zu den anderen
Sollwerten kann diese Frequnz kleiner als die Minimalfrequenz
(P012) eingestellt werden.

P033 Hochlaufzeit fiir Tipp- 0.00 — | Hochlaufzeit von OHz bis zur Maximalfrequenz (P013) fiir
betrieb (Sekunden) 650.00 |den Tippbetrieb. Es ist nicht die Hochlaufzeit von OHz bis
(Software-Stand: 3.00 [10] zur Tippfrequenz. . ) o
und folgende) Ist DIN 1,2 oder 3 =16 (siehe P051 bis P053), wird diese

Hochlaufzeit (P033) statt der Hochlaufzeit in PO02 verwendet
(auch wenn der Tippbetrieb nicht aktiviert ist).

P034 Ruicklaufzeit fur Tipp- 0.00 — | Riicklaufzeit von der Maximalfrequenz (P013) bis OHz fiir
betrieb (Sekunden) 650.00 |den Tippbetrieb. Es ist nicht die Ricklaufzeit von der
(Software-Stand: 3.00 [10] Maximalfrequenz bis zur Tippfrequenz.

und folgende)

Ist DIN 1,2 oder 3 =16 (siehe P051 bis P053), wird diese
Rucklaufzeit (P034) statt der Riicklaufzeit in PO03 verwendet
(auch wenn der Tippbetrieb nicht aktiviert ist).
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Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein-
stellung]
P035 Drehrichtungsumkehr 0-1 0 = Betrieb in normaler Drehrichtung.
[0] 1 = Drehrichtung wird invertiert.
P041 - Festfrequenz 1 (Hz) | O - fmax** | Gilt, wenn P006 = 2 und P053 = 6 oder 18
[5.00] oder P051 = P052 = P053 = 17.
P042 - Festfrequenz 2 (Hz) | O - fmax** | Gilt, wenn P006 = 2 und P052 = 6 oder 18
[10.00] oder P051 = P052 = P053 = 17.
P043 - Festfrequenz 3 (Hz) | O - fmax** | Gilt, wenn P006 = 2 und P051 = 6 oder 18
[15.00] oder P051 = P052 = P053 =17.
P044 - Festfrequenz 4 (Hz) | O - fmax** | Gilt, wenn P006 = 2 und P051 = P052 = P053 = 17.
[20.00]
P045 Invertierung Festsoll- 0-7 |Gibtdie Drehrichtung fir die Festfrequenzen vor:
werte flr Fest- [0]
frequenzen1 - 4
FF1 FF2 FF3 FF4
P045 =0 0 il O 0
P045 =1 O i O O
P045 =2 O il O d
P045 =3 0 il O 0
P045 =4 O i O O
P045 =5 O il O d
P045 = 6 0 il O 0
P045 = 7 O i O O
O Festsollwerte nicht invertiert.
O Festsollwerte invertiert.
P046 - Festfrequenz 5 (Hz) | O - fmax** | Gilt, wenn P006 = 2 und P051 = P052 = P053 = 17.
[25.00]
P047 - Festfrequenz 6 (Hz) | O - fmax** | Gilt, wenn P006 = 2 und P051 = P052 = P053 = 17.
[30.00]
P048 - Festfrequenz 7 (Hz) | O - fmax** | Gilt, wenn P006 = 2 und P051 = P052 = P053 = 17.
[35.00]
P050 Invertierung Festsoll- 0-7 |Gibtdie Drehrichtung fiir die Festfrequenzen vor:
werte flr Fest- [0]
frequenzen 5 -7
FF5 FF6 FF7
P050 = 0 0 0 0
P050 = 1 ad ad O
P050 = 2 0 O O
P050 = 3 0 0 0
P050 = 4 ad ad O
P050 = 5 ] O ]
P050 = 6 oder 7 0 0 0
O Festsollwerte nicht invertiert.
O Festsollwerte invertiert.
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Systemparameter

Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein
stellung]
P051 Auswahl 0-19 Wert | Funktion von Funktion Funktion
Steuerfunktion, DIN 1 [1] P051 bis P053 im Low- im High-
(Klemme 5), Zustand Zustand
Festfrequenz 3 oder 0 Eingang gesperrt - -
binarkodierte Fest- 1 EIN rechts Aus Ein rechts
frequenz Bit 0 2 Ein links Aus Ein links
3 Drehrichtungsumkehr Normal Umkehr
P052 Auswahl 0-19 |4 AUS 2 AUS 2 Ein
Steuerfunktion, DIN 2 [2] 5 AUS 3 AUS 3 Ein
(Klemme 6), 6 Festfrequenzen 1 — 3, Aus Ein
Festfrequenz 2 oder zusétzlicher EIN-Befehl
binarkodierte Fest- erforderlich.
frequenz Bit 1 7 Tippbetrieb rechts Aus Tippbetrieb
rechts
8 Tippbetrieb links Aus Tippbetrieb
links
9 Fernsteuerung Vorort Fern
P053 Auswahl 0-19 10 Stérung riicksetzen Aus Rucksetzen
Steuerfunktion, DIN 3 [10] bei steigen-
(Klemme 7), der Flanke
Festfrequenz 1 oder 11 Frequenz erhéhen * Aus Erhdhen
binarkodierte Fest- 12 Frequenz verringern * Aus Verringern
frequenz Bit 2 13 Analogeingang sperren | Analogein- | Analogein-
(Sollwert ist 0.0 Hz) gang aktiv | gang ge-
sperrt
14 P“-Taste am CBV ‘P’—Taste |‘P’—Taste
sperren aktiv gesperrt
15 Gleichstrombremse Aus Bremse ein
aktivieren
16 Tipp-Rampenzeiten Normale Tipp-
anstelle der normalen Rampen- Rampen-
Rampenzeiten zeiten zeiten
verwenden (Software-
Stand: 3.00 und folgende)
17 Binare Festfrequenz- Aus Ein
steuerung
(Festfrequenzen 1 - 7)
18 Wie 6, aber ein Aus Ein
zusétzlicher EIN-Befehl
ist nicht erforderlich
19 Externe Abschaltung / Abschalt- Keine Ab-
PTC-Eingang ung (F012) | schaltung
* Nur wirksam, wenn P007 = 0.
Zu P051 Binire Festfrequenzsteuerung, Vorgabe
bis P053 (P051, P052, P053 = 17)
DIN3 DIN2 DIN1
(P053) [(P052) |(P051)
STOP 0 0 0
Betrieb mit FF1 (P041) 0 0 1
Betrieb mit FF2 (P042) 0 1 0
Betrieb mit FF3 (P043) 0 1 1
Betrieb mit FF4 (P044) 1 0 0
Betrieb mit FF5 (P046) 1 0 1
Betrieb mit FF6 (P047) 1 1 0
Betrieb mit FF7 (P048) 1 1 1
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Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein
stellung]
P056 Entprellzeit der Digital- 0 —2 |Verwenden Sie eine kurze Ansprechzeit nur, wenn ein

eingdnge

[0]

,storungsfreies” Signal verwendet wird, z.B. von einer SPS.
Steht kein ,stérungsfreies” Signal zur Verfigung (z. B.
Schalter), verwenden Sie eine langere Ansprechzeit, um ein
Filtern des Signals zu ermdglichen.

0 =125ms
1=75ms
2=25ms
P058 - Verzogerung des EIN- 0.0 - |Legt die Zeitverzégerung fest, bevor der EIN-Befehl wirksam
Befehls 650.0 |wird. Dieser Parameter wirkt sich auf EIN-Befehle von allen
(Sekunden) [0.0] Quellen aus, auler der EIN-Taste des CBV (diese schaltet
den Umrichter sofort zu).
P061 Auswahl des Relais- 0-13 Wert | Relaisfunktion Aktiv*
ausgangs RL1 [6] 0 Keine Funktion zugeordnet (Relais | Low
nicht aktiv)
1 Umrichter in Betrieb High
2 Umrichterfrequenz 0.0 Hz Low
3 Motorlaufrichtung (Drehfeld) rechts | High
4 - externe Bremse ein (nicht gel@st) Low
- externe Bremse geldst High
(siehe Parameter PO63/064)1
5 Umrichterfrequenz groRer Minimal- | High
frequenz (P012)
6 Summenfehlermeldung? Low
7 Umrichterfrequenz gréRRer oder High
gleich Sollfrequenz
8 Warnung aktiv? Low
9 Ausgangsstrom gréfier oder gleich | High
P065
10 Motorstrombegrenzung (Warnung)® | Low
11 Motorubertemperatur (Warnung)? Low
12 Integrierte Pl — Regelung: Motor lauft | High
an der unteren Drehzahlbegrenzung
(P0O12)
13 Integrierte Pl — Regelung: Motor I4uft | High
an der oberen Drehzahlbegrenzung
(PO13)
Zu P061 1 Externe Bremse erfordert 24 V (max.) Gleichstrombhilfsrelais.

2 Umrichter schaltet ab (sieche Parameter P930)
3 Umrichter schaltet nicht ab (siehe Parameter P931).

4 ‘Aktiv Low’ = Relais OFFEN. ‘Aktiv High’ = Relais
GESCHLOSSEN.
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Systemparameter

Parameter

Funktion

Bereich
[Werkein
stellung]

Beschreibung / Hinweise

P062

Steuerung fiir
mechanische
Haltebremse (Option)

0-4
[0]

Dieser Parameter aktiviert oder sperrt die Option
mechanische Haltebremse. (siehe Kapitel 7.4)

Betrieb erfolgt wie fiir P061 = 4, auer daf} die Spannung
zur Ansteuerung der ext. Bremse direkt zur Verfligung
gestellt wird.

0 = Gesperrt

1-3 = Nicht benutzen

4 = Aktiviert

P063

Einschaltverzégerung
bei externer Bremse
(Sekunden)

0-20.0
[1.0]

Nur wirksam, wenn der Relaisausgang auf Steuerung einer
externen Bremse gesetzt ist (P061 = 4) oder die Option
mechanische Haltebremse verwendet wird (P062 = 4). In
diesem Fall arbeitet der Umrichter nach dem Einschalten
wahrend der durch diesen Parameter vorgegebenen Zeit mit
der Minimalfrequenz, bevor das Relais anzieht und der Hoch-
lauf auf die Sollfrequenz erfolgt (siehe Abbildung in PO64).

P064

Haltezeit bei externer
Bremse (Sekunden)

0-20.0
[1.0]

Wie in P063. Nur wirksam, wenn der Relaisausgang auf
Steuerung einer externen Bremse gesetzt ist (P061 = 4) oder
die Option mechanische Haltebremse verwendet wird

(P062 = 4). Der Parameter legt die Zeit fest, fir die der
Umrichter nach dem Riicklauf und Abfall des Relais (Ein-legen
der ext. Bremse) weiter mit der Minimalfrequenz arbeitet.

\

EIN AUS

B A

A = Bremse eingelegt
B = Bremse gelost

Die Einstellwerte fiir P063 und P064 sollten etwas langer
gewahlt werden als die tatsachlichen Zeiten, die fir das
Einlegen bzw. Lésen der ext. Bremse benétigt werden.

Das Einstellen von P063 oder P064 auf einen zu hohen Wert
kann, insbesondere wenn P012 auf einen hohen Wert
eingestellt ist, eine Uberstromwarnung oder —ausldsung
bewirken, da der Umrichter versucht, einen Motor mit
festgebremster Welle zu drehen.

P065

Stromschwellwert fir
Relais (A)

Dieser Parameter wird verwendet wenn P061 = 9. Das
Relais wird eingeschaltet, wenn der Motorstrom héher ist als
der Betrag von P065, und schaltet ab, wenn der Strom auf
90% des Betrages von P065 absinkt (Hysterese).

P066

Parameter wird nicht verwendet

P071 -

Schlupfkompensation
(%)

0 - 200
[0]

Der Umrichter kann den Betrag des Schlupfes bei einem
Asynchronmotor in Abhangigkeit von der Belastung
berechnen und durch Erhéhung der Ausgangsfrequenz
kompensieren. Dieser Parameter dient zur Feinabstimmung
der Kompensation fir verschiedene Motoren im Bereich von
0 —200% des errechneten Schlupfes.
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Parameter

Funktion

Bereich
[Werkein
stellung]

Beschreibung / Hinweise

P072 -

Schlupfbegrenzung
(%)

0 - 500
[500]

Dieser Parameter begrenzt den Schlupf des Motors, um ein
‘Kippen’ (Stehenbleiben) des Motors zu verhindern, in dem
bei Erreichen der Schlupfgrenze die Frequenz soweit
zurlickgeregelt wird, daR der Schlupf unterhalb dieser
Grenze bleibt.

P073 o

Gleichstrombremsung
(%)

0- 150
[0]

Schnellbremsung durch Einpragen eines Gleichstromes.
Dadurch wird die Motorwelle bis zum Ende des Brems-
zeitraumes ab- bzw. festgebremst. Der Motor wird zusatzlich
thermisch belastet, der Umrichter jedoch nicht. Die Bremse
wirkt fir den in PO03 definierten Zeitraum nach Wegnahme
des EIN-Befehls.

ACHTUNG: Wird wahrend dieser Zeit ein EIN-Befehl gege-
ben, startet der Motor am Ende des Bremszeitraums neu.
Die Gleichstrombremsung auch kann mit DIN1 - DIN3
aktiviert werden (Bremsung ist aktiv, solange ein High-Signal
am Digitaleingang ansteht —siehe P051 - P053).

Der haufige Einsatz lange andauernder Gleichstrom-
bremsungen kann zu einer Uberhitzung des Motors flhren.

Wird die Gleichstrombremsung liber einen Digitaleingang
eingeschaltet, ist diese solange aktiv, wie der Eingang sich
auf High-Pegel befindet. Dadurch erwarmt sich der Motor.

P074 -

I°t Motorschutz

0-1
0]

0= Gesperrt

1= Aktiviert. Ruft eine FO74 Abschaltung hervor, wenn
die Motor Izt-Berechnung ihre Begrenzung erreicht.
Der Zeitraum bis zum Abschalten ist abhangig von
der Differenz zwischen dem Uberlaststrom und dem
Motornennstrom (P083). Typischerweise fiihrt eine
Uberlast von 150% innerhalb von 1-2 Minuten zum
Abschalten.

Bei sicherheitskritischen Anwendungen empfiehlt es sich, den
Motor durch Einsatz eines Motor-Kaltleiters (PTC-Widerstand)
vor Uberhitzung zu schiitzen.

P076 -

Pulsfrequenz

Schaltet die Pulsfrequenz zwischen 8 und 16kHz um. Falls
ein gerauscharmer Betrieb nicht unbedingt notwendig ist,
kénnen durch Wahl einer niedrigeren Pulsfrequenz die
Verluste im Umrichter reduziert werden.

0&1 16 kHz (- Werkeinstellung fir 230 V Umrichter)

2 & 3 = 8 kHz (- Werkeinstellung fiir 400V Umrichter).

Wird bei den 400V — Geraten die Taktfrequenz auf 16kHz
eingestellt, so wird aufgrund einer Stromreduzierung am
Umrichterausgang das max. erreichbare Dauerdrehmoment
des Motors herabgesetzt (Siehe Kapitel 8.3).
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Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein
stellung]
PO77 Regelungsprinzip 0- 3 |Bestimmt die Art der Spannungs-Frequenz-Kennlinie und

[0]

somit den Zusammenhang zwischen der Motordrehzahl und

der vom Umrichter gelieferten Spannung. Je nach
Anwendungsfall kann eine der folgenden Betriebsarten
gewahlt werden:

0 = Lineare Spannungs-Frequenz-Kennlinie.

Bei Anwendungen mit konstantem Gegenmoment-

verlauf.
1 = Magnetisierungsstromregelung (FCC)

Die Ausgangsspannung des Umrichters (und somit

der Magnetisierungsstrom) wird lastabhangig
geregelt. Dadurch wird ein besseres Betriebs-
verhalten des Motors erreicht.

2 = Quadratische Spannungs-Frequenz-Kennlinie
Bei Pumpen- oder Lifteranwendungen mit
quadratischem Gegenmomentverlauf.

3 = Lineare Spannungs-Frequenz-Kennlinie mit
Energieeinsparung. Die Ausgangsspannung
wird bei geringer Last reduziert (wird nicht fiir
einen dynamischen Betrieb empfohlen).

maa
UNAH ]
UN Mant ]
0/1/3
2
| e
f, (P081)

Falls der Motor ohne Last eingesetzt wird (z.B. fir
Versuche) und Schwingungen auftreten oder der
Umrichter abschaltet, ist der Parameter PO77 von 0
auf 3 zu setzen (dazu wird das CBV bendtigt).
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Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein
stellung]
P078 o Kontinuierliche Strom- 0 - 250 |Ist Giber den gesamten Frequenzbereich wirksam.
anhebung (%) [50] Fur viele Anwendungen ist es notwending, das Drehmoment

bei niedrigen Frequenzen anzuheben. Dieser Parameter
bestimmt die Ausgangsspannung bei 0 Hz, um das
verfligbare Drehmoment bei niedrigen Drehzahlen einzu-
stellen. Der Einstellwert 100% liefert den Motorbe-
messungsstrom (P083) bei niedrigen Frequenzen.

Ist P078 zu hoch eingestellt, kann es zu einer Uberhitzung
des Motors und/oder einer Uberstromauslésung (F002)
kommen.

P0O79 - Losbrechmoment (%) | 0-250 |Fir Umrichter, die ein hohes Anlaufmoment benétigen, kann
[0] der Anlaufstrom erhéht werden (zusatzlich zur Einstellung in
P078). Die Anhebung mit PO79 wirkt sich jedoch nur
wahrend der Startphase bis zum Erreichen des
Frequenzsollwertes aus.
Diese Stromanhebung erfolgt zusatzlich zu P078, der
Gesamtwert ist jedoch auf 250% beschrankt.
Q Ist PO79 zu hoch eingestellt, kann es zu einer Uberstrom-
auslésung (F002) kommen.
P081 Motorbemessungs- 0-
frequenz (Hz) fmax**
[ k]
P082 Motorbemessungs- 0 - 9999
drehzahl (1/min) [Fe A k]
P083 Motorbemessungs- 0.1 - 99.9| Diese Parameter werden im Werk ein-gestellt und sollten
strom (A) [#* % %] |unter normalen Umsténden nicht geéndert werden.
Die Motordaten missen hier entsprechend dem Typenschild
des Motors eingegeben werden.
P084 Motorbemessungs- 0 — 1000
spannung (V) [P %]
P085 Motorbemessungs- 0-100.0
leistung (kW/hp) [Fe ]
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Funktion

Bereich
[Werkein
stellung]

Beschreibung / Hinweise

P086 -

Motorstrom-
begrenzung (%)

0-250
[150]

Definiert den Motor-Uberlaststrom in % des Motor-
bemessungsstromes (P083), der je nach Héhe der
Uberlastung, fiir die in der unten stehenden Tabelle
ersichtlichen Zeitdauer maximal flieRen darf.

Mit diesem Parameter kann der Motorstrom begrenzt
werden. Wird der eingestellte Wert Uberschritten, wird die
Ausgangsfrequenz reduziert, bis der Strom auf diesen
Grenzwert absinkt. Wahrend dieses Prozesses blinken beide
LED-Anzeigen (s. Betriebsinformationen, Kapitel 4).

Motorstrombegrenzung - max. Uberlast bis zum Abschalten

165

160

155

150

Uberlast/%

0 30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330
Zeit/Sekunden

P087

Motor PTC Aktivierung

Andern Sie diesen Parameter nur, wenn die PTC-
Widerstands-Option vorhanden ist.

0 = Gesperrt

1 Motor PTC-Widerstandsiiberwachung aktiviert

Ist PO87 = 1 und der Widerstandswert des PTC-Wider-
standes steigt stark an, schaltet der Umrichter ab mit
Fehlermeldung F004. Beachten Sie, dal® der Umrichter auch
abschaltet, wenn der zur Uberwachung des Umrichters
intern vorhandene PTC-Widerstand zu heil} wird
(Fehlermeldung F005).

Ansprechschwellen fir den PTC-Widerstand:
Keine Abschaltung : <1,5kQ

Typische Abschaltung: >9kQ
Garantierte Abschaltung: >25kQ

P089 -

Statorwiderstand (Q)

0.01-
100.00
[ Ak ]

Wert wird im Werk eingestellt. Nicht &ndern!

Falls erforderlich, kann der Wert angepal3t werden.

P091 -

Serielle Schnittstelle
Slave-Adresse

0-30
[0]

Uber die serielle Schnittstelle kdnnen bis zu 31 Umrichter
miteinander verbunden und von einem PC oder einer SPS
unter Verwendung des USS-Protokolls gesteuert werden.
Durch diesen Parameter wird fiir den Umrichter eine
eindeutige Adresse eingestellt.
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Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein
stellung]
P092 - Serielle Schnittstelle 3 — 7 |Einstellung der Baudrate fiir die serielle Schnittstelle (USS-

Baud-Rate

(6]

Protokoll):

3 = 1200 Baud
4 = 2400 Baud
5 = 4800 Baud
6 = 9600 Baud
7 = 19200 Baud

Einige Umsetzer RS232 auf RS485 arbeiten nur bis zu einer
Baudrate von 4800 Baud.

P093 -

Serielle Schnittstelle
Zeituberwachung
(Sekunden)

0]

Maximal zulassiger Zeitabstand zwischen zwei eintreffenden
Datentelegrammen. Die Funktion wird verwendet, um den
Umrichter im Falle eines Kommunikationsfehlers abzu-
schalten.

Die Zeitiberwachung beginnt, wenn ein giiltiges Daten-
telegramm empfangen wurde. Wenn innerhalb des festge-
legten Zeitraums kein weiteres Datentelegramm empfangen
wurde, schaltet der Umrichter mit Fehlercode FO08 ab.

Wird der Wert auf Null gesetzt, wird die Uberwachung ab-
geschaltet .

P094 e

Nenn-System-
Frequenzsollwert flir
die serielle Schnitt-
stelle (Hz)

0-
fmax**
[50.00]

Die Ubertragung von Sollwerten (iber die serielle Schnitt-
stelle zum Umrichter erfolgt in Form von Prozentwerten. Der
in diesen Parameter eingegebene Frequenz-Wert entspricht
100% (HSW = 4000H).

P095 -

USS Kompatibilitat

0-2
0]

0 = Kompatibel bei 0,1 Hz Auflésung

1 = Freigabe 0,01 Hz Auflésung

2 = Der Hauptsollwert (HSW) ist nicht skaliert, sondern
reprasentiert den aktuellen Frequenzwert bei einer
Aufldsung von 0,01Hz. Frequenzen werden nicht
wie ublich als Prozentwert, sondern als Absolutwert
Ubertragen (z. B. 5000 flr 50 Hz).

Hinweis : Das Gerat hat nur eine Auflésung des
Frequenzsollwertes von 0,05Hz.

P099 -

Optionaler Modultyp
fur die Kommunikation

0]

0 = Kein optionales Modul installiert

1= PROFIBUS-Modul (aktiviert zum PROFIBUS
gehdrende Parameter)

2 = CAN-Bus (Software-Stand: 3.00 und folgende)

P101 -

Betrieb Europa/Nord-
amerika

0-1
0]

Mit diesem Parameter wird die Anzeige von kW auf HP
umgestellt.

0 = Europa (kW)

1 = Nordamerika (HP)

P111

Umrichter-Nenn-
leistung (kW/hp)

0.0-10.00

Nur-Lese-Parameter zur Anzeige der Nennleistung des
Umrichters in kW, z.B. 0,55 = 550 W

Wenn P101 = 1, wird die Nennleistung in hp angezeigt.
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Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein
stellung]
P112 Umrichtertyp 1-8 |Nur-Lese-Parameter:
8
8] 1 = NORDAC compact Baureihe 2
2 = NORDAC ftrio
3 =-
4 = NORDAC smart
5 = NORDAC compact Baureihe 3 ( basic )
6 = NORDAC compact Baureihe 3 ( vector)
7 = -
8 = NORDAC trio Baureihe 2
P113 NORDAC trio Typ 10-29 | Nur-Lese-Parameter:
(-] 10=- 20 = 370/3TR 25 = 2200/3TR
11 =250/1TR 21 =550/3TR 26 = 3000/3TR
12 =370/1TR 22 = 750/3TR 27 = 4000/3TR
13 = 550/3TR 23 =1100/3TR 28 = 5500/3TR
14 =750/1TR 24 = 1500/3TR 29 = 7500/3TR
P121 Freigabe/Sperre 0-1 0 = EIN-Taste gesperrt.
der EIN-Taste [1] 1 = EIN-Taste freigegeben (nur méglich, wenn P007=1).
am CBV
P122 Freigabe/Sperre 0-1 0 = RECHTSLAUF/LINKSLAUF Taste gesperrt.
RECHTSLAUF/LINKS- [1] 1 = RECHTSLAUF/LINKSLAUF Taste freigegeben
LAUF Taste am CBV (nur méglich, wenn P007 = 1).
P123 Freigabe/Sperre JOG- 0-1 0 = JOG-Taste gesperrt.
Taste am CBV [1] 1 = JOG-Taste freigegeben (nur maéglich, wenn
P007=1).
P124 Freigabe/Sperre 0-1 0 = Aund O Tasten gesperrt.
Aund O Tasten [1] 1 = Aund O Tasten freigegeben (nur moglich, wenn
am CBV P007 = 1).
Dies gilt nur fur Frequenzvorgabe. Die Tasten kénnen
weiterhin zur Anderung von Parametern benutzt werden.
P125 Ruckwartsrichtung 0 = Riickwartsrichtung (Linkslauf) gesperrt. Sperrt
(Linkslauf) sperren Umkehr-Befehle von ALLEN Quellen (Negative-
EIN-Befehle bewirken, daf’ der Motor in
Vorwartsrichtung (Rechtslauf) dreht.
1 = Normalbetrieb (Rechts- und Linkslauf ist
zulassig)
P131 Frequenzsollwert(Hz) 0.0 -
fmax **
[-]
P132 Motorstrom (A) 0.0-99.9
[-]
P133 Motordrehmoment (% 0-250
Nenndrehmoment) -] Nur-Lese-Parameter. Es handelt sich um Kopien der in
- - P001 gewéahlten Werte, es kann jedoch auch direkt iiber
P134 Zwischenkreis- 0-1000 | die serielle Schnittstelle auf sie zugegriffen werden.
spannung (V) [-]
P135 Motordrehzahl (1/min) |0 - 40000
[-]
P137 Ausgangsspannung 0 - 1000
v) [-]
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Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein
stellung]
P140 Letzte Fehlermeldung | O - 9999 | Die letzte registrierte Fehlermeldung (siehe Kapitel 5) wird in
[-] diesem Parameter gespeichert. Sie wird geldscht, wenn der
Umrichter auf Werkseinstellung zurliickgesetzt wird
(P944 =1).
Es ist eine Kopie des in P930 gespeicherten Wertes.
P141 Letzte Fehler- 0 - 9999 | Dieser Parameter speichert die letzte registrierte
meldung -1 [] Fehlermeldung vor dem in P140/P930 gespeicherten Wert.
P142 Letzte Fehler- 0 - 9999 | Dieser Parameter speichert die letzte registrierte
meldung -2 [] Fehlermeldung vor dem in P141 gespeicherten Wert.
P143 Letzte Fehler- 0 - 9999 | Dieser Parameter speichert die letzte registrierte
meldung -3 [-] Fehlermeldung vor dem in P142 gespeicherten Wert.
P151 » Funktion griine LED- 0-5 0 = Aus
Anzeige [4] 1 = Ein
2 = Fehlermodus: Ein = Abgeschaltet
Blinkt = Warnung
3 = Betriebsmodus: Ein = Motor lauft
Blinkt = Umrichter ist einge-
schaltet, aber der Motor
steht.
4 = Werkseinstellung (siehe Tabelle in Kapitel 5,
Betriebsinformationen)
5 = Wird nicht verwendet
P152 » Funktion gelbe LED- 0-5 0 =Aus
Anzeige (5] 1 =Ein
2 = Fehlermodus: Ein=  Abgeschaltet
Blinkt = Warnung
3 = Betriebsmodus: Ein= Motor lauft
Blinkt = Umrichter ist einge-
schaltet, aber der Motor
steht.
4 = Wird nicht verwendet
5 = Werkseinstellung (siehe Tabelle in Kapitel 5,
Betriebsinformationen).
P201 PI-Regelung 0-2 0 = Normalbetrieb (PIl-Regelung deaktiviert).
[0] 1 = Wird nicht verwendet
2 = PI-Regelung aktiviert, das Istwertsignal wird Gber
den Pl-Istwert-Analogeingang eingelesen.
P202 - P-Verstarkung 0.0-999.9 | Proportional-Verstarkung des PI-Reglers.
[1.0]
P203 - I-Verstarkung 0.00 - |Integrier-Verstérkung.
09.99 | Der Wert 0.01 entspricht der langsten Integrierzeit.
[0.00]
P205 - Abtastzeit (x 25 ms) 1 - 2400 | Abtastzeit des Istwerteingangs.
(1]
P206 - Tiefpalfilter fir Istwert | 0 - 255 0 =  Filter aus.
[0] 1-255 = Das Istwertsignal wird mit einem Tiefpalfilter
gefiltert.
P207 - Integraler Fangbereich | 0 - 100 |Max. prozentualer Fehler, bei Uberschreitung wird der
(%) [100] | — Anteil auf Null gesetzt.
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Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein
stellung]
P208 Istwertgeber-Typ 0-1 0 = Eine Erhéhung der Motordrehzahl fiihrt zu einem
[0] Ansteigen der Istwertgeberspannung/des
Istwertgeberstromes.
1 = Eine Erh6éhung der Motordrehzahl fiihrt zu einer
Reduzierung der Istwertgeberspannung/des
Istwertgeberstromes.
P210 Istwert (%) 0.0 - | Nur-Lese-Parameter. Istwert als Prozentwert des maximalen
100.0 |Istwertgebersignals (z.B.: 100 = 10V / 20mA).
[-]
P211 - 0% Sollwert 0.00- | Istwert (P210), fiir den der Sollwert auf 0% normiert werden
100.00 |soll.
[0.00]
P212 - 100% Sollwert 0.00- | Istwert (P210), fiir den der Sollwert auf 100% normiert
100.00 |werden soll.
[100.00]
P220 - PI-Minimalfrequenz- 0-1 0 = Normalbetrieb
modus [0] 1 = Abschalten des Umrichters, wenn die Ausgangs-
frequenz kleiner oder gleich der Minimalfrequenz
(P012) ist.
P331 Analogmodus 0-4 0 = Nurinternes Potentiometer wirksam
[2] 1 = Nur externer Analogeingang wirksam
2 = Internes Potentiometer + externer Analogeingang
sind additiv wirksam
3 = Internes Potentiometer (fein) + externer Analog-
eingang (grob) sind additiv wirksam
4 = Internes Potentiometer (grob) + externer
Analogeingang (fein) sind additiv wirksam
P332 Feineinstellung (%) 0 - 100 |Einfluk der Feineinstellung fiir P331 = 3 oder 4 in Prozent.
[10]
P700
Nur bei Kommunikation iiber PROFIBUS-DP. Siehe
P701 - PROFIBUS-Handbuch fiir weitere Informationen.
P702 (Zugriff nur méglich, wenn P099 = 1).
P723 Status der digitalen 0-7 DIN3 DIN2 DIN1
Eingénge - 0= 0 0 0
y 1= 0 0 1
2 = 0 1 0
3= 0 1 1
4 = 1 0 0
5= 1 0 1
6 = 1 1 0
7 = 1 1 1
P845 Motorstrombe- 0-250 Mit diesem Parameter kann der Motorstrom begrenzt
grenzung bei der [50] werden, wahrend die Fangschaltung aktiv ist. Wird der
Fangschaltung (%) Sof eingestellte Wert wahrend des Fangens Uberschritten,
( gt tws_re wird die Ausgangsfrequenz reduziert, bis der Strom unter
3 og" ', | diese Grenze fallt (Dabei blinken beide LEDS, siehe
-00 un Kapitel 5, Betriebsinformationen). Der hier eingestellte
folgende) | \yert muR reduziert werden, wenn wihrend des Fangens
eine Fehlermeldung auftritt.
P880 Nur bei Kommunikation iiber PROFIBUS-DP. Siehe

PROFIBUS-Handbuch fiir weitere Informationen.
(Zugriff nur méglich, wenn P099 = 1).
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Parameter

Funktion

Bereich
[Werkein
stellung]

Beschreibung / Hinweise

P910 -

Betriebsart
Vorort/Fern

0-4
[0]

Stellt den Umrichter auf Steuerung-Vorort oder
Fernsteuerung uber die serielle Schnittstelle:

0 = Vorort-Steuerung

1 = Fernsteuerung (und Einstellen der Parameterwerte)

2 = Vorort-Steuerung (aber Fernsteuerung der
Frequenz)

3 = Fernsteuerung (aber Vorort-Steuerung der
Frequenz)

4 = Vorort-Steuerung (aber Fernzugriff zum Schreiben
und Lesen von Parametern und zum Ruicksetzen
von Stérungen)

Wenn der Umrichter Uiber die Fernsteuerung betrieben wird
(P910 = 1 oder 3), bleibt der Analogeingang bei P006 = 1
aktiv und wird zum Sollwert hinzuaddiert.

P918 -

Slave — Adresse /
Umrichteradresse

Nur bei Kommunikation iiber PROFIBUS-DP/CAN. Siehe
PROFIBUS/CAN-Handbiicher fiir weitere Informationen.
(Zugriff nur moglich, wenn P099 = 1 oder 2).

Bei Profibus-DP:

Einstellung der Profibus-DP-Slave-Adresse des Umrichters.
Bei CAN:

Jeder Kommunikationsteilnehmer wird durch eine Kombi-

nation aus Grundadresse und Offset definiert. Der Wert in
Parameter P918 ist dabei der Offset.

P922

Software-Stand

0.00 -
99.99

Enthalt den Software-Stand des Umrichters und kann nicht
geandert werden.

P923 -

Geréate-
Anlagennummer

0-255
[0]

Durch diesen Parameter kann dem Umrchter eine eindeutige
Geratenummer zugewiesen werden. Auf die Funktion des
Umrichters hat dies keine Auswirkung.

P927 -

Einstellung der Para-
meter Vorort / Fern

0]

Nur bei Kommunikation Giber PROFIBUS-DP/CAN. Siehe
PROFIBUS/CAN-Handbiicher fiir weitere Informationen.
(Zugriff nur moglich, wenn P099 = 1 oder 2).
Legt fest, von welcher Stelle aus die Parameter eingestellt
werden kénnen. Das Lesen der Parameter ist immer
mdglich.

0 = Parametereinstellung Uber die Tastatur.

1 = Parametereinstellung iber PROFIBUS DP oder

CAN.

P928 -

Steuerung des Um-
richters Vorort / Fern

0]

Nur bei Kommunikation iiber PROFIBUS-DP/CAN. Siehe
PROFIBUS/CAN-Handbiicher fiir weitere Informationen.
(Zugriff nur moglich, wenn P099 = 1 oder 2).

Legt fest, von welcher Stelle aus der Umrichter gesteuert
werden kann. Der Status des Umrichters kann immer
Uberwacht werden.

0 = Steuerung und Sollwertvorgabe Vorort.

1 = Steuerung und Sollwertvorgabe tber
PROFIBUS DP oder CAN.

2 = Steuerung Vorort und Sollwertvorgabe tUber
PROFIBUS DP oder CAN.

3 = Steuerung Uber PROFIBUS DP oder CAN
und Sollwertvorgabe Vorort.

P930

Speicherung des
letzten Fehlers

0—9999

In diesem Parameter wird die letzte registrierte
Fehlermeldung gespeichert (siehe Kapitel 6.3). Sie wird
geléscht, wenn der Umrichter auf Werkseinstellung
zuriickgesetzt wird (P944=1).
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Parameter

Funktion

Bereich
[Werkein
stellung]

Beschreibung / Hinweise

P931

Speicherung der
letzten Warnung

0 —9999
[-]

In diesem Parameter wird die letzte registrierte Warnung
gespeichert, bis der Umrichter vom Netz getrennt wird:

002 = Strombegrenzung aktiv

004 = Schlupfbegrenzung Uberschritten

005 = Umrichteriibertemperatur (interner PTC)
006 = Motoriibertemperatur (12t)

007 = Unterspannung

010 = P10+/P15V/SK200 +5V Stromversorgungs-
fehler

Automatischer Wiederanlauf nach Fehler
(P018) steht an. Der Umrichter kann jeden
Augenblick einschalten.

018

P944

Ricksetzen auf
Werkeinstellung

0-1
[0]

Wird dieser Parameter auf ‘1’ gesetzt und anschlieend die
P-Taste gedriickt, dann werden alle Parameter auBer P101
auf die Werkseinstellung zurlickgesetzt.

P947

Nur bei Kommunikation iiber PROFIBUS-DP. Siehe
PROFIBUS-Handbuch fiir weitere Informationen.
(Zugriff nur méglich, wenn P099 = 1).

P958

Nur bei Kommunikation liber PROFIBUS-DP. Siehe
PROFIBUS-Handbuch fiir weitere Informationen.
(Zugriff nur méglich, wenn P099 = 1).

P960

CAN-Protokolltyp

0-3
[0]
(Software
Stand:
3.00 und
folgende)

Nur bei Kommunikation liber CAN. Siehe CAN-Hand-
buch fiir weitere Informationen.
(Zugriff nur méglich, wenn P099 = 2).

Legt das CANbus Protokoll fest.

CAN-Kommunikation deaktiviert.
CANopen-Kommunikation freigegeben.

CAN Masterdrive-Kommunikation freigegeben
(geplant).

DeviceNet-Kommunikation freigegeben (geplant).

Nao
I

3

P962

(Software
Stand :
3.00 und
folgende)

Nur bei Kommunikation liber CAN.
(Zugriff nur moéglich mit P099 = 2).

P963

(Software
Stand:
3.00 und
folgende

Nur bei Kommunikation tiber CAN.
(Zugriff nur méglich mit P099 = 2).

P964

(Software
Stand:
3.00 und
folgende)

Nur bei Kommunikation Giber CAN.
(Zugriff nur moéglich mit P099 = 2).

P965

Spezielle Baud-Rate 2

0—-255

(Software
Stand:
3.00 und
folgende)

Nur bei Kommunikation tiber CAN.
(Zugriff nur moéglich mit P099 = 2).
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Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werkein
stellung]
P966 Zeitintervall fir 0— | Nur bei Kommunikation iiber CAN.
ProzeRdaten (PZD)- 65535 | (Zugriff nur méglich mit P099 = 2).
Senden 0] Die Zeitspanne (in ms), nachdem die ProzeRdaten (PZD)
gesendet werden, wird hier eingestellt.
(Software
3Sggnd: dJ 0 = Werte werden nur nach Abfrage gesendet.
e "g 1...65534 = Werte werden nach voreingestellter
olgende) Zeitspanne (in ms) oder nach einer Abfrage
gesendet.
65535  =Werte werden nach jeder Prozef3daten -
Anderung oder nach einer Abfrage
gesendet.
P967 Letztes erhaltenes 0 — FFFF | Gilt nur fiir PROFIBUS-DP/CAN. Sieche PROFIBUS / CAN
Steuerwort Hex Handbiicher fiir weitere Informationen.
(Zugriff nur moglich mit P099 = 1 oder 2.)
Steuerwort, das zuletzt erhalten wurde und das momentan
im Umrichter aktiv ist.
P968 Letztes gesendetes 0 — FFFF | Gilt nur fiir PROFIBUS-DP/CAN. Siehe PROFIBUS / CAN
Zustandswort Hex Handbiicher fiir weitere Informationen.
(Zugriff nur moéglich mit P099 = 1 oder 2.)
Zustandswort, das momentan den Betriebszustand des
Umrichters reprasentiert und das auf Anfrage gesendet wird.
P969 (Software | Nur bei Kommunikation iiber CAN.
Stand: | (Zugriff nur moéglich mit P099 = 2).
3.00 und
folgende)
P971 - EEPROM Speicherung| 0-1 0 = Anderungen der Parametereinstellungen
[1] (einschlieRlich P971) gehen verloren, wenn der
Umrichter vom Netz getrennt wird.

1 = Anderungen der Parametereinstellungen bleiben
auch erhalten, wenn der Umrichter vom Netz
getrennt wird.

WICHTIG
Wenn Sie die serielle Verbindung benutzen, um den im
EEPROM gespeicherten Parametersatz zu aktualisieren,
mussen Sie darauf achten, da® die max. Anzahl von ca.
50.000 EEPROM-Schreibzyklen nicht tiberschritten wird.
Sobald diese Zahl Gberschritten wird, werden die gespei-
cherten Daten verfalscht, und es kommt schlieRlich zu
Datenverlusten. Die Anzahl der Lesezyklen ist dagegen
unbegrenzt.
P986 Relaisausgang 0-3 Relais 1 = Stérmelderelais (RL1)
[0] Relais 2 = Bremsrelais (Nur bei Option
Elektromechanische Bremssteuerung)
(Software )
Stand: 0 = Relais1&2 offen.
3.00 und 1 = Relais 1 geschlossen
folgende) 2 = Relais 2 geschlossen
3 = Relais 1 & 2 geschlossen
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Fehlermeldungen kénnen nur gelesen werden, wenn ein Klartextbedienfeld CBV am Umrichter
angeschlossen ist.

Im Falle eines Fehlers schaltet der Umrichter aus und eine Fehlermeldung erscheint auf der LCD-
Anzeige. Der zuletzt aufgetretene Fehler wird in Parameter P930 gespeichert. ‘0003' bedeutet
z. B., dal die letzte Fehlermeldung FO03 war.

Fehler- Ursache AbhilfemaRnahmen
meldung

F001 Uberspannung Uberpriifen Sie, ob die Netzspannung innerhalb der auf
dem Leistungsschild angegebenen Grenzen liegt.
Erhéhen Sie die Ricklaufzeit (P003).

Uberprifen Sie, ob die erforderliche Bremsleistung
innerhalb der spezifizierten Grenzen liegt.

F002 Uberstrom Uberpriifen Sie die Motorzuleitung und den Motor auf
Kurz- und Erdschluf3.

Erhohen Sie die Hochlaufzeit (P002).

Erhohen Sie die Riicklaufzeit (P003)

Reduzieren Sie die Stromanhebung und das Losbrech-
moment in P078 und P079.

Uberpriifen Sie, ob der Motor blockiert oder Uberlastet
ist.

F003 Uberlast Uberpriifen Sie, ob der Motor (iberlastet ist.

F004 Motorlibertemperatur Uberpriifen Sie, ob der Motor iiberlastet ist

(Uberwachung durch PTC) Kontrollieren Sie die Verbindungen zum PTC-
Widerstand auf Leitungsbruch.
Ist PO87 auf 1 gesetzt worden, ohne dal ein PTC-
Widerstand angeschlossen wurde?

F005 Umrichterlbertemperatur Stellen Sie sicher, dalk die Umgebungstemperatur nicht

(PTC-Widerstand im Kiihlkérper) zu hoch ist.
Die Motordrehzahl ist evtl. zu niedrig fir die bestehende
Last.

F008 USS Protokoll Zeitliberschreitung QberprUfen Sie die serielle Schnittstelle.

Uberpriifen Sie die Einstellungen am Bus-Master und
die Parameter P091 - P093.

Uberprufen Sie, ob der Wert fiir die Zeitiberwachung
der seriellen Schnittstelle (P093) zu klein eingestellt ist.

F009 Unterspannung Uberpriifen Sie, ob die Netzspannung innerhalb der auf
dem Leistungsschild angegebenen Grenzen liegt.

F010 Initialisierungsfehler/Parameter- Uberpriifen Sie den gesamten Parametersatz. Setzen

verlust * Sie P009 auf "0000', bevor Sie den Umrichter vom Netz
trennen.

FO11 Fehler interne Schnittstelle * Trennen Sie den Umrichter vom Netz und schalten dann
wieder zu.

F012 Externe Abschaltung Ursache der Abschaltung ist ein LOW-Signal am
Digitaleingang (fiir externe Abschaltung konfiguriert) -
prifen sie die externe Signalquelle.

F013 Programmfehler * Trennen Sie den Umrichter vom Netz und schalten dann
wieder zu.

F030 Ausfall der PROFIBUS-Ver- Funktionsfahigkeit der Verbindung tiberprufen.

bindung

F031 Ausfall der Verbindung zum Funktionsfahigkeit der Verbindung tiberprufen.

optioalen Modul

F033 PROFIBUS-Konfigurationsfehler Uberpriifen Sie die PROFIBUS-Konfiguration.

F036 PROFIBUS-Modul Ersetzen Sie das PROFIBUS-Modul

Uberwachungsabschaltung
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Fehler- Ursache AbhilfemaRnahmen
meldung
F074 Motoriibertemperatur durch Pt- Stellen Sie sicher, dal} der Motorstrom nicht den in P083
Uberwachung eingestellten Wert liberschreitet.
F105 Umrichter Ubertemperatur Stellen Sie sicher, dal} die Umgebungstemperatur nicht
(PTC-Widerstand in der zu hoch ist.
Elektronik) Die Motordrehzahl ist evtl. zu niedrig firr die bestehende
Last.
F106 Parametrierungsfehler PO06 Programmieren Sie einen oder mehrere Digitaleingange
zur Anwahl von Festfrequenzen.
Andern Sie P006 in 0 oder 1.
F112 Parametrierungsfehler Setzen Sie Parameter P012 < P013.
P012/P013
F212 Parametrierungsfehler Setzen Sie Parameter P211 < P212.
P211/P212

* Stellen Sie sicher, dal3 die im Kapitel 4 beschriebenen Installationsrichtlinien eingehalten wurden.

Nach Beseitigung der Fehlerursache kann der Umrichter riickgesetzt werden.
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6. OPTIONEN UND ZUBEHOR

Optionen

6.1 Klartextbedienfeld (CBV)

Dieser Abschnitt ist nur fir Anwender wichtig,
die das optionale Klartextbedienfeld (CBV) fir
die Parametrierung und Steuerung des
Umrichters verwenden.

Das Klartextbedienfeld (CBV) bietet eine
mehrsprachige, benutzerfreundliche Anbindung
an den Umrichter.

Die Anzeige wird Uber ein Menu gesteuert und
zeigt die gewlinschte Information als einfachen

Text an. Sie bietet auch integrierte, auf die
jeweilige Situation abgestimmte Hilfetexte an.
Das Klartextbedienfeld (CBV) ermdglicht nicht
nur die direkte Steuerung des Motors, sondern
erweitert auch die Funktionalitat des Umrichters
durch Zugriff auf eine grofse Auswahl von
einstellbaren Parametern. Durch Einstellen
dieser Parameter kann der Umrichter auf die
Anforderungen fast aller Anwendungen angepalit

werden.

MENU
Taste 5

JOG
1
Taste
BEREIT Lco
. P000 F=0.00Hz Anzeige
Anzeige
EIN/AUS? =0.0A RPM=0
v=0.0V
RECHTS -/
EIN LINKSLAUF
R \
Taste \
AUS HOHER Taste,
Taste \ Frequenz
nrhiihan7

TIEFER Taste,
Frequenz
. 8
reduzieren

Parametrierungs-
9
Taste

! Wird diese Taste gedriickt, wenn der Motor
ausgeschaltet ist, beginnt er, auf die voreingestellte
Tippfrequenz hochzulaufen. Der Motor hélt an, sobald
die Taste nicht mehr gedriickt wird. Driicken der Taste
wahrend des Betriebes hat keine Auswirkungen. Die
Funktion ist gesperrt, wenn P007= 0 oder P123 = 0.
Griin - Motor lauft.

Blinkendes griin - Motor ist in der Hoch- oder
Rucklaufphase.

Rot - Motor steht.

Blinkendes rot - es liegt eine Fehlermeldung vor.

Schaltet den Umrichter ein. Gesperrt wenn P007= 0
oder P121 = 0.

* Schaltet den Umrichter ab.

5 Stellt die Anzeige auf Meni-Optionen um. Driicken Sie

8

Dricken Sie diese Taste um die Drehrichtung des
Motors zu dndern. LINKSLAUF wird durch ein
Minus-Zeichen (Werte <100) oder durch einen
blinkenden Dezimalpunkt (Werte

> 100) angezeigt. Gesperrt wenn P007= 0 oder
P122 = 0.

Durch Driicken dieser Taste wird die Frequenz
erhdht. Sie wird auch zum Andern der
Parameternummern oder -werte auf héhere Werte
wahrend der Parametrierung verwendet. Gesperrt
wenn P124 = 0.

Durch Driicken dieser Taste wird die Frequenz
reduziert. Sie wird auch zum Andern der
Parameternummern oder -werte auf kleinere
Werte wahrend der Parametrierung verwendet.
Gesperrt wenn P124 = 0.
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Das als Option erhaltliche Bedienset ist fir die
einfache Steuerung der Drehzahl und
Drehrichtung direkt am NORDAC frio
vorgesehen. Es beinhaltet ein Sollwert-
potentiometer und einen Knebelschalter im
Schutzgrad IP 55.

Sollwertpotentiometer

Das Potentiometer wird in die
Einfihrungsabdeckung auf der rechten Seite
als Ersatz fur die Abdeckung des internen
Potentiometers R314 eingesetzt. Die
Anschlu3leitungen werden, wie im unteren Bild

gezeigt, an die Steuerklemmen
angeschlossen.
Aderfarbe | Funktion Klemme
rot P10+ 1
schwarz OV/AIN- 2/4
blau AIN+ 3

Fir eine vollstdndige Funktion mull eine
Briicke von Klemme 2 zu 4 gelegt werden oder
der Jumper JP 304 eingesetzt werden.

Um den vollen Verstellbereich (0-100% ) des
Potentiometers ausnutzen und das interne
Potentiometer abzuschalten zu konnen,
mussen die folgenden Parameter eingestellt
werden.

Parameter Funktion Einstellung
P023 @ Art des Analogeingangs 0
P331 Analogmodus 1

Knebelschalter

Der Knebelschalter mit den Funktionen
Rechtslauf ( R) , Linkslauf ( L ) und Stopp (0)
wird fur die Einfihrungsabdeckung der
Steuerleitung  eingesetzt. Die farbigen
Leitungen sollten, wie in der nachfolgenden
Tabelle aufgefihrt, an die Steuerklemmen

40

angeschlossen werden, um die Funktion in der

Werkseinstellung des Umrichters zu
realisieren.

Aderfarbe | Funktion Klemme
grin DIN1 5
grau DIN2 6
braun P15+ 8

Wird die Option Bedienset zusammen mit dem
NORDAC frio bestellt, werden die Antriebe mit
der Option  bestickt und vollstandig
parametriert ausgeliefert.

Relais

b b
(24 de: 1.0 Amax ) Io JP305 PJP304

\ —l P+ Pl P15+ DIN3 DIN? DINT AIN- AIN+ 0OV P10+

Q|R 7|ﬁ Al.’{
[

12 11 10 5 2 1

blau

schwarz

rot

PL800 (BG 2)/ PL700 (BG 1)

Sollwerpotentiometer und  Knebelschalter

kénnen auch unabhangig voneinander am
NORDAC trio verwendet werden.
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7. SPEZIFIKATIONEN

Spezifikationen

7.1. Elektrische Daten

Allgemeines

Funktion

Spezifikation

Netzspannung
(Drehmomentreduzierung notwendig fir
Spannungen kleiner als 380V)

208-240V £ 10% 1/3 Phasen
380-480V + 10% 3 Phasen *

* Bei Betrieb an ungeerdeten Netzen bitte Riicksprache

Leistungsbereich 1AC 208-240V
3AC 208-240V

0,12kW — 0,75kW
0,12kW — 0,75kW

3AC 380-500V 0,37kW — 7,5kW
Regelungsart: U/f
Eingangsfrequenz: 47 Hz bis 63 Hz
Ausgangsfrequenz : 0 Hz bis 140 Hz (Motorabhangig)
Sollwertauflésung: 0,05 Hz
Uberlastkapazitat: 150% fiir 60 s, auf den Bemessungsstrom bezogen
Schutzfunktionen: Umrichteribertemperatur , Motoriibertemperatur

Uberspannung, Unterspannung
Blockierter Laufer, Motorkippschutz

Standardfunktionen:

Gleichstrombremsung, auch wirksam, wenn der Motor steht
4-Quadranten-Betrieb
Programmierbarer automatischer Wiederanlauf nach Netzausfall
oder Stérung
Fangschaltung flr die Zuschaltung auf einen drehenden Motor
2 programmierbare Hoch-/Riicklauframpen (0-650s), mit Verrundung

Vor Ort einstellbarer Sollwert:

Eingebautes Potentiometer

Digitaleingange: 3
Analogeingang: 0/2-10V
0-20 mA/4 - 20 mA
PI-Regler-Istwerteingang: 0-10V
0-20mA
Auflésung Analogsollwert: 10-bit

Sollwertstabilitat:

Analog < 1%
Digital < 0,02%

Motortemperaturiiberwachung :

It Uberwachung
PTC-Eingang

Hoch-/Rucklaufzeiten:

0-650s

Steuerausgange :

1RelaisDC30V/1A

A WARNUNG

Externe induktive Lasten muissen in geeigneter Weise
unterdriickt werden (siehe Kapitel 3.1 Elektrische Installation —
Allgemeine Richtlinien - Abschnitt 3).

Serielle Schnittstelle: RS485

Umrichterwirkungsgrad: typisch 97%

Betriebstemperatur: -10°C bis +50°C

Lager-/Transporttemperatur: -40°C bis +70°C

Relative Luftfeuchtigkeit: 99%, Betauung nicht zuldssig

Montagehohe Uber NN: <1000 m

Schutzart: IP55

Schutzisolierung: Doppelte Isolation bzw. Schutzabschirmung der internen
Verkabelung

Elektro-Magnetische Vertraglichkeit (EMV):

integrierte EMV Filter fir EN55011 Klasse A
Siehe Kapitel 9.3 - EMV

Gewicht :

BG1: ca. 3,5 Kg (von den gewahlten Optionen abhangig)
BG2: ca. 5,6 Kg (von den gewahlten Optionen abhangig)
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7.2. Technische Daten

NORDAC trio

BG1 , NetzanschluBspannung 1AC 208-240V

Geriétetyp: 2501 TR 3701 TR 550/1 TR | 75011 TR
Motornenneistung: 0.25 kW 0.37 kW 0.55 kW 0.75 kW
0.33 hp 0.49 hp 0.73 hp 1.0 hp
Betriebseingangsspannung: 16 AC 208 - 240 Vs £ 10%
Betriebseingangsfrequenz: 47 - 63 Hz
Ausgangsfrequenz: 0-140 Hz 0-140 Hz 0-140 Hz 0-140 Hz
Eingangsstrom: 3.2 A 4.6 Ams 6.2 A 8.2 Ams
Netzsicherung: 10 A 16 A
Netzleitungsquerschnitt: 1 mm?2 1.5 mm?2
BG1, NetzanschluBRspannung 3AC 380-480V
Geratetyp 370/3 TR 550/3 TR 750/3 TR | 1100/3 TR | 1500/31 TR
Motornenneistung 0.37 kW 0.55 kW 0.75 kW 1.1 kW 1.5 kW
0.49 hp 0.73 hp 1.0 hp 1.5 hp 2.0 hp
Betriebseingangsspannung: 30 AC 380 - 480 Vs = 10%
Betriebseingangsfrequenz: 47 - 63 Hz
Ausgangsfrequenz: 0-140 Hz 0-140 Hz 0-140 Hz 0-140 Hz 0-140 Hz
Eingangsstrom: 2.2 Ams 2.8 A 3.7 A 4.9 Ams 5.9 A
Netzsicherung: 10 A
Netzleitungsquerschnitt: 1 mm?
BG2, NetzanschluBRspannung 3AC 380-500V
Geriétetyp: 1500/3 TR | 2200/3 TR | 3000/3 TR | 4000/3 TR | 5500/3 TR | 7500/3 TR
Motornenneistung: 1.5 kW 2.2 kW 3.0 kW 4.0 kW 5.5 kW 7.5 kW
2.0 hp 2.9 hp 4.0 hp 5.3 hp 7.3 hp 10.0 hp
Betriebseingangsspannung: 30 AC 380 - 480 Vs = 10%
Betriebseingangsfrequenz 47 - 63 Hz
Ausgangsfrequenz: 0-140 Hz 0-140 Hz 0-140 Hz 0-140Hzz 0-140 Hz 0-140 Hz
Eingangsstrom: 3.5 A 4.7 Ams 6.4 A 10.0 A 12.2 A 16.0 A
Netzsicherung: 10 A 16 A 20 A
Netzleitungsquerschnitt: 1 mm? 1.5 mm? 2.5 mm?
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8. ZUSATZINFORMATIONEN

8.1 Anwendungsbeispiel

Inbetriebnahmeschritte bei einer einfachen Anwendung

Anforderungen: Die normale Betriebsfrequenz wird tber ein externes Potentiometer
auf den Bereich zwischen 15 - 50 Hz eingestellt.Es ist eine
Drehrichtung gegen den Uhrzeigersinn erforderlich.

Vorgehensweise: 1. Entfernen Sie die Verbindung (sofern angebracht) zwischen den
Steuerklemmen 5 und 8.

2. SchlieRen Sie einen einfachen Ein/Aus-Schalter an die
Steuerklemmen 6 und 8 flr Linksdrehrichtung an.

3. SchlieRen Sie ein 4,7 kQ Potentiometer an die Steuerklemmen an
(siehe Bild 4).

4. Setzen Sie Drahtbricke JP301 (‘V’ - Spannung) - siehe Bild 3
(BG1), Bild 2 (BG2).

5. Drehen Sie das interne und das externe Potentiometer ganz
gegen den Uhrzeigersinn und legen Sie dann Netzspannung an
und schalten Sie ein.

6. Drehen Sie das interne Potentiometer im Uhrzeigersinn bis der
Motor mit einer etwa 15Hz entsprechenden Drehzahl rotiert.

7. Das externe Potentiometer hat nun den Bereich zwischen 15Hz
als Minimaleinstellung und 50Hz als Maximaleinstellung.

8.2 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Seit Januar 1996 miissen samtliche Normen in der Herstellererklarung genannt
Hersteller/Montagebetriebe fiir elektrische werden.

Gerate mit eigenstandiger Funktion, die als 2. Technische Konstruktionsdatei

einzelne Einheit fir Endbenutzer angeboten Fir das betreffende Gerat kann eine
werden, die EMV-Richtlinie 89/336/EWG technische Konstruktionsdatei erstellt
erfilllen. Hersteller / Montagebetriebe werden, die die jeweiligen EMV-

Eigenschaften beschreibt. Diese Datei muf}
von einem ‘Fachkundigen Gremium’
genehmigt werden, das von den

kénnen diese Konformitat auf drei
verschiedene Arten nachweisen:

1. Selbstzertifizierung entsprechenden européischen Behdrden
Hierbei handelt es sich um eine Erklarung ernannt wird. Auf diese Weise kdnnen auch
des Herstellers, dal} die fiir den noch in der Planung befindliche Normen
vorgesehenen elektrischen Einsatzbereich angewendet werden.
des be_;_t.reffenden Geratg geltenden 3. EU-Typenpriifbescheinigung
europaischen Normen eingehalten werden. Gilt nur fiir Geréite, die mit Funkwellen

Dabei kdnnen nur im Amtsblatt der arbeiten.
Europaischen Gemeinschaft veroffentlichte

Die NORDAC Gerate haben nur dann eine eigensténdige Funktion, wenn sie mit anderen Geraten (z. B. mit
einem Motor) verbunden sind. Aus diesem Grund drfen die Basiseinheiten nicht das CE-Zeichen fiir Konformitat
mit der EMV-Richtlinie tragen. Im Folgenden werden deshalb samtliche Einzelheiten zum EMV-Verhalten der
Produkte angegeben, wenn diese entsprechend den in Kapitel 3.1 beschriebenen Aufbau Verdrahtungsrichtlinien
installiert sind./
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Klasse 2: Gefiltert Industriebereich (Klasse A)

Bei dieser Stufe kdnnen Hersteller/Montagebetriebe die Konformitat ihrer Gerate mit der EMV-
Richtlinie fur industrielle Umgebungen bezogen auf die EMV-Eigenschaften des
Motorantriebssystems selbst zertifizieren. Dabei gelten die in den Normen EN 50081-2 und EN
50082-2 angegebenen Grenzwerte.

EMV-Phdnomen Norm Stufe

Stéraussendung:

Abgestrahlte Emissionen EN 55011 Stufe A1

Leitungsgebundene Emissionen EN 55011 Stufe A1

Stérfestigkeit:

Netzspannungsverzerrung IEC 1000-2-4 (1993)

Spannungsschwankungen, IEC 1000-2-1

Spannungsabfall, Unsymmetrie,

Frequenzabweichungen

Magnetfelder EN 61000-4-8 50 Hz, 30 A/m

Elektrostatische Entladung EN 61000-4-2 8 kV Enladung in die
Luft

Storimpulse EN 61000-4-4 2-kV Netzkabel, 2-kV
Steuerung

Elektromagnetisches Funkfrequenzfeld, ENV 50 140 27-1000 MHz, 10 V/m,

amplitudenmoduliert 80% AM, Netz- und
Signalleitungen

Der NORDAC trio ist ausschlieBlich fiir professionelle Anwendungen ausgelegt.
Daher fallen sie nicht unter die Norm EN 61000-3-2 (Grenzwerte flr
Oberschwingungsstrome)

8.3 Umweltschutz Demontage und Entsorgung
Die Bestandteile kénnen recycelt,
Transport und Lagerung entsprechend den &rtlichen Vorschriften
t tod den Herstell
Schiitzen Sie den NORDAC trio wahrend Surtickgeben werden.

Transport und Lagerung vor Stéen und
Vibrationen. Das Gerat muf® auch vor
Wasser (Regen) und tberhohten Dokumentation

Temperaturen geschitzt sein.
Dieses Handbuch wurde auf chlorfreiem

Die Verpackung ist wiederverwendbar. Papier gedruckt, das aus Holz aus
Bewahren Sie die Verpackung zum nachhaltiger Forstwirtschaft hergestellt
zukiinftigen Gebrauch auf oder geben Sie wurde. FUr das Druck- und Bindeverfahren
sie dem Hersteller zur Weiterverwendung wurden keine Losungsmittel verwendet.
zurick.
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8.4 Programmiervorschlag fiir die Motorparameter

Anderungen der Werkeinstellung fiir Umrichter der BaugréBe 1 bei 50 Hz Kennlinie

Motor
Umrichter der Baugréfie 1 & & x X & & & & &
mrichter der Baugr6Re K x e x @ e @ x =
e e T T
50 Hz Kennlinie Ny < N4 < < N4 < Ny T
%) 3 ) 3 3 ) 3 %) -
- - o o - o o =3 S
~ ~ © © ~ © 0 [=2]
Parameter| Funktion Werk.
P009 @ | Parameterschutzes 0 3 3 3 3 3 3 3 3 3
P081 Motornennfrequenz (Hz) Fedevs 50 50 50 50 50 50 50 50 50
P082 Motornenndrehzahl (U/min) Fedede 1365 1380 1385 1380 1380 1385 1380 1410 1410
P083 Motornennstrom (A) QX 1,71 1,91 2,46 3,24 1,1 1,42 1,87 2,75 3,6
P084 Motornennspannung (V) 230 230 230 230 400 400 400 400 400
P085 Motornennleistung (kW/hp) 0,25 0,37 0,55 0,75 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5
P087 Motor-PTC Aktivierung 1 1 1 1 1 1 1 1 1
P089 @ | Statorwiderstand (Q) v 26,2 15,5 10,4 8,0 46,4 31,4 23,8 15,2 10,3
Anderungen der Werkeinstellung fiir Umrichter der BaugréBe 2 bei 50 Hz Kennlinie
Motor
¥ ™ ¥
: ) 5 |E |E |EB |B |E
Umrichter der Baugrofe 2 = = . : i .
: w : : ;
ol E el g Ee | ESE
ini = N 2 s X 2
50 Hz Kennlinie 3 3 3 = ) =
o = = N [N N
& = 2 ps e il
Parameter | Funktion Werk.
P009 @ Parameterschutzes 0 3 3 3 3 3 3
P081 Motornennfrequenz (Hz) TV 50 50 50 50 50 50
P082 Motornenndrehzahl (U/min) | ¢3¢ 1410 1415 1410 1430 1455 1450
P083 Motornennstrom (A) Agh 3,6 5,0 6,5 9,0 11,5 15,3
P084 Motornennspannung (V) Fedevs 400 400 400 400 400 400
P085 Motornennleistung (kW/hp) | ¥ 1,5 2,2 3,0 4 5,5 7,5
P087 Motor-PTC Aktivierung 0 1 1 1 1 1 1
P089 @ Statorwiderstand (Q) Fve 10,3 5,2 3,6 2,5 1,8 1,1
Programmiervorschlag fiir Umrichter bei 87 Hz Kennlinie
Motor
Umricht o o o o o o 2 5 S
mricnter 14
5 |8 |8 |8 |g |8 |E |R |F
- [= = [= = [= . H
H H : H : H : L L
5 - w W W W W W = e =
fiir 87 Hz Kennlinie e = e = e = 5 2 "
3 A 3 A 3 A 3 3 =
7 3 [ 3 n 3 p py ~
- - (=] o (=] (=] o o -
~ ~ 0 0 o o - - -
Parameter | Funktion Werk.
P005 @ | Frequenzsollwert (digital) 50,00 90 90 90 90 90 90 90 90 90
(Hz)
P009 @ | Parameterschutzes 0 3 3 3 3 3 3 3 3 3
P013 @ | Maximale Motorfrequenz (Hz) | 50,00 90 90 90 90 90 90 90 90 90
P022 @ | Maximalfrequenz, analog 50,00 920 90 90 90 90 90 90 90 90
(Hz)
P081 Motornennfrequenz (Hz) Fereve 87 87 87 87 87 87 87 87 87
P082 Motornenndrehzahl (U/min) Fereve 2364 2390 2398 2390 2442 2416 2450 2442 2476
P083 Motornennstrom (A) Ak 1,71 1,91 2,46 3,24 4,76 6,24 8,7 11,3 15,6
P084 Motornennspannung (V) Feve 400 400 400 400 400 400 400 400 400
P085 Motornennleistung (kW/hp) PAGARAS 0,44 0,64 0,95 1,30 1,9 2,6 4,3 5,2 6,9
P087 Motor-PTC Aktivierung 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1
P089 @ | Statorwiderstand (Q) PASXRAS 26,2 15,4 10,4 8,0 5,1 3,5 1,7 1,4 0,98
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8.5 Benutzereinstellungen der Parameter

NORDAC trio

Parameter |Werkseinstellung| lhre Einstellung | Parameter |Werkseinstellung| lhre Einstellung
P000 - P077 0
P001 0 P078 50
P002 10.00 P079 0
P003 25.00 P081 * Xk %
P004 0.0 P082 X Xk %
P005 50.00 P083 * kX
P006 1 P084 * kX
P007 0 P085 ok
P009 0 P086 150
P011 0 P087 0
P012 0.00 P089 * kX
P013 50.00 P091 0
P014 0.00 P092 6
P015 0 P093 0
P016 0 P094 50.00
P017 1 P095 0
P018 0 P099 0
P019 2.00 P101 0
P020 25.00 P111 * Xk %
P021 0.00 P112 8
P022 50.00 P113 -
P023 2 P121 1
P024 0 P122 1
P027 0.00 P123 1
P028 0.00 P124 1
P029 0.00 P125 1
P031 5.00 P131 -
P032 5.00 P132 -
P033 10.00 P133 -
P034 10.00 P134 -
P035 0 P135 -
P041 5.00 P137 -
P042 10.00 P140 -
P043 15.00 P141 -
P044 20.00 P142 -
P045 0 P143 -
P046 25.00 P151 4
P047 30.00 P152 5
P048 35.00 P201 0
P050 0 P202 1.0
P051 1 P203 0.00
P052 2 P205 1
P053 10 P206 0
P056 0 P207 100
P058 0.0 P208 0
P061 6 P210 -
P062 0 P211 0.00
P063 1.0 P212 100.00
P064 1.0 P220 0
P065 1.0 P331 2
P071 0 P332 10
P072 500 P700 Siehe PROFIBUS
P073 0 Handbuch
P074 0 P701 Siehe PROFIBUS
P076 0 oder 2 Handbuch
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Parameter |Werkseinstellung| lhre Einstellung | Parameter |Werkseinstellung| Ihre Einstellung |
P702 Siehe PROFIBUS P960 Siehe PROFIBUS
Handbuch /CAN Handbuch [0]
P723 - P962 Siehe CAN
P845 50 Handbuch
P880 Siehe PROFIBUS P963 Siehe CAN
Handbuch Handbuch
P910 0 P964 Siehe CAN
P918 Siehe PROFIBUS Handbuch
/CAN Handbuch [0] P965 Siehe CAN
P922 - Handbuch
P923 0 P966 Siehe CAN
P927 Siehe PROFIBUS Handbuch[0]
/CAN Handbuch [0] P967 Siehe PROFIBUS
P928 Siehe PROFIBUS Handbuch
/CAN Handbuch [0] P968 Siehe PROFIBUS
P930 - Handbuch
P931 - P969 Siehe CAN
P944 0 Handbuch
P947 Siehe PROFIBUS P71 1
Handbuch P986 0
P958 Siehe PROFIBUS
Handbuch

* k% - Wert abhangig von der Umrichternennleistung.
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We are always close at hand — world wide — Getriebebau NORD

Tochterbetriebe, weltweit:

Belgien

NORD Aandrijvingen N.V. /
Transmission S.A.
Boutersemdreef 24

B - 2240 Zandhoven

Danemark

NORD Gear Danmark A/S
Kliplev Erhverspark 28 - Kliplev
DK — 6200 Aabenraa

GroBbritannien / England

NORD Gear Limited

1, Blackinds Way,

Abingdon Business Park

GB - Abingdon, Oxford OX 14 1DY

Italien

NORD Motoriduttori s.r.l.

Via Modena 14

| -40019 Sant’ Agata Bolognese (BO)
(Bolongna)

Norwegen

Nord Gear Norge A/S
Vestre Haugen 21
N — 1001 Oslo

Schweden

NORD Drivsystem AB
Ryttargatan 277 / Box 2097
S - 19402 Upplands Vasby

Slowakei

NORD Pohony, s.r.o
Stromova 13
SK-831 01 Bratislava

Tiirkei

NORD-Remas Rediiktor
San. ve Tic. Ltd. Sti.
Tepetren Kéyu

TR - 81700 Tuzla — Istandbul

Internet:

Getriebebau NORD
GmbH & Co.KG

Postfach 12 62

22934 Bargteheide, Germany

Brasilien

NORD Motoredutores do Brasil Ltda.
Rua Elias Gannan, 83
02552-040 Sao Paulo

Finnland

NORD Gear Oy
Aunankorvenkatu 7
FIN-33840 Tampere

GroBbritannien / Schottland

Nord Gear Limited

9, Nether Friarton Industrial Units
Friarton Road

GB Perth, PH 9DF

Kanada

NORD Gear Limited / Engrenages
NORD Limitée

41, West Drive

CDN-Brampton, ON L6T 4A1

Osterreich

Getriebebau NORD GmbH
Schardinger Str. 7
A - 4061 Pasching bei Linz

Schweiz

Getriebebau NORD AG
BachigensralRe 18
CH - 9212 Arnegg

Spanien

NORD Motorreductores

Ctra. de Sabadell a Prats de Llucanés
Aptdo. de Correos 166

E - 08200 Sabadell

Ungarn

NORD Hajtastechnika
Torokko u. 5-7
H - 1037 Budapest

http://www.nord.com

China

Getriebebau NORD

Beijing Representative Office#207 Catic
Plaza

18 Beichendonglu, Chaoyangqu

Beijing 100101

Frankreich

NORD Réducteurs sarl.
17-19 Avenue Georges Clémenceau
F - 93421 Villepinte Cedex

Indonesien

Getriebebau NORD Indonesia
Komplex Ruko BSD

Sektor 7 Block R.O.No. 71

RI Bumi Serpong Damai

Niederlande

NORD Aandrijvingen Nederland B.V.
Voltstraat 12
NL - 2181 HA Hillegom

Polen

NORD Napedy Sp. z.0.0.
Ul. Grottgera 30
PL- 32-020 Wieliczka

Singapur

NORD Gear Pte. Ltd.
33 Kian Teck Drive, Jurong
SGP-Singapore 628850

Tschechien

NORD Pohanéci Technika
s.r.o Ulrichovo namesti 854
CZ - 50002 Hradec Kralové

USA

NORD Gear Corporation
800 Nord Drive / P.O. Box 367
USA - Waunakee, WI 53597-m0367
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